Nidde=a

—All for dreams

Kurulum Kilavuzu

Unidrive M
Moduler

Asenkron ve kalici miknatisli motorlar
icin Universal Degisken Hizli AC
suracu Moduler Cozumleri

Parca No: 0478-0248-02
Sayli: 2



Orijinal Talimatlar

2006/42/EC sayili Avrupa Birligi Makine Direktifi'ne uyumlu olmasi igin bu kilavuzun ingilizce siiriimii Orijinal Talimatlardir.
Diger dillerdeki kilavuzlar Orijinal Talimatlarin Cevirileridir.

Belgeler
Asagidaki adresten kilavuzlar indirilebilir: http://www.drive-setup.com/ctdownloads

Bu kilavuzdaki tim bilgilerin basimin yapildidi tarihte dogru olduguna ve herhangi bir s6zlegsmenin bir kismini olusturmadigina inaniimaktadir.
Uretici, Griiniin dzelliklerini, performansini ve kilavuzun icerigini haber vermeksizin degistirme hakkini sakli tutar.

Garanti ve Sorumluluk

Higbir durum ve kosulda, yanlg kullanim, istismar, yanlis kurulum ya da anormal sicaklik, toz veya korozyon kosullarindan ya da yayinlanmig
degerler disindaki isletimden kaynaklanan hasar ve arizalardan (retici sorumlu tutulamaz. Uretici dolayl ve arizi hasarlardan sorumlu tutulamaz.
Garanti sartlarinin ayrintilarini almak igin siriict tedarikgisine bagvurun.

Cevre politikasi
Control Techniques Ltd, ISO 14001 Uluslararasi Standardi'na uygun bir Cevre Yonetim Sistemi (EMS) uygulamaktadir.

Asagidaki adresten Cevre Politikasi hakkinda daha fazla bilgi alinabilir: http://www.drive-setup.com/environment

Tehlikeli Maddelerin Kisitlanmasi (RoHS)
Bu kilavuzun kapsadig: iriinler, 2011/65/EU sayili AB direktifi ve Elektrikli ve Elektronik Uriinlerdeki Zararli Maddelerin Kisitlanmasi konusundaki Cin
idari Onlemleri de dahil olmak (izere, Tehlikeli Maddelerin Kisitlanmasi konusundaki Avrupa ve Uluslararasi yénetmelikler ile uyumludur.

imha ve Geri Déniigiim (WEEE)

Elektronik drlnler kullanim émrinin sonuna geldiginde evsel atiklarla birlikte atilmamali, elektronik ekipmanin geri déniisuim islemi bu
konudaki uzman tarafindan gergeklestirilmelidir. Control Techniques Uriinleri, verimli geri ddntisiim igin ana bilesen parcalarina kolaylikla
ayrilabilecek sekilde tasarlanmigtir. Uriinde kullanilan malzemelerin gogu geri déniisiime uygundur.

_ Uriin ambalaji kaliteli ve tekrar kullanilabilir. Biiyiik Griinler ahsap sandiklarda ambalajlanir. Kiigiik driinler yiiksek oranda geri
donustirilmus lif igerigine sahip saglam karton kutularda ambalajlanir. Karton kutular tekrar kullanilabilir ve geri donustirilebilir.
Uriinii sarmak igin kullanilan koruyucu film ve torbalarin tiretiminde kullanilan polietilen geri déniistimlidir. Herhangi bir Griin veya
ambalaji geri donlstiirmeye veya imha etmeye hazirlaniyorsaniz, litfen yerel mevzuati ve en iyi uygulamalari dikkate alin.

REACH ydénetmeligi

Kimyasallarin Tescillendirilmesi, Dederlendirilmesi, Ruhsatlandiriimasi ve Kisittanmasi (REACH) hakkindaki 1907/2006 sayili AB Yo6netmeligi,
tedarikginin sattig Griinde Avrupa Kimyasallar Ajansi (ECHA) tarafindan kabul edilen miktarlar diginda Yiiksek Onem Arz Eden Maddeler (SVHC)
icerdigi takdirde bu durumun aliciya bildirilmesini ve zorunlu izne tabi bir aday olarak listelenmesini gerektirir.

REACH yonetmeligine uyumumuz hakkindaki daha fazla bilgiye agagidaki adresten erisilebilir: http://www.drive-setup.com/reach
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Telif Hakki

Bu kilavuzdaki igerigin basimin yapildigi tarihte dogru olduguna inaniimaktadir. Stirekli iyilesme ve gelisme politikasina bagh olarak uretici,
Urtnun teknik 6zelliklerini veya performansini veya kilavuzun igerigini bildirimde bulunmaksizin degistirme hakkini sakh tutar.

Her hakki saklidir. Bu kilavuzun herhangi bir kismi, yayincinin yazili onayi olmadan, fotokopi, kayit veya bilgi depolama veya geri alma sistemi
dahil olmak Uzere, higbir bicimde veya elektrikli veya mekanik hicbir vasitayla godaltilamaz veya iletilemez.
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Kilavuzun kullanimi

Bu kullanici kilavuzunda, strtcunin kurulumu ve galistiriimasi hakkinda tim bilgiler yer almaktadir.
Kullanicinin surictden en iyi performansi almasini saglamak Gzere bilgiler mantiksal sirada verilmigtir.

NOT

Kilavuzun ilgili kisimlarinda 6zel glivenlik uyarilari bulunur. Ayrica, Bolim 1 Glivenlik Bilgileri genel glivenlik bilgilerini
icerir. Strlclyl kullanan bir sistemle galigirken veya bu tir bir sistemi tasarlarken uyarilara ve verilen bilgilere dikkat
edilmesi 6nemlidir.

Asagida sunulan kullanici kilavuzuna iliskin sema, kullaniciya gergeklestirmek istedigi géreve gore dogru kisimlari
bulmasina yardimci olur ancak 6zel bilgiler igin litfen igindekiler, sayfa 4 boliimiine bakin:

Programlama
Sistem tasarimi ve devreye
alma

Hizl Baslatma /

tezgah testi Sorun giderme

1 Giivenlik bilgileri

2 Uriin bilgileri

3 Mekanik kurulum

4 Elektrik kurulumu

5 Baslarken

6 Temel parametreler

7 Motoru galistirma

8 Optimizasyon

9 NV medya kartini galistirma

10 Tiimlesik PLC

11 ileri parametreler

12 Teknik bilgiler

13 Ariza Teshis

14 UL listesi bilgileri
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Uygunluk Beyani
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Bu beyan, asagida model numaralari verilen Unidrive M degisken hizli
surdcu ardnleri igin gegerlidir:

Gegerli karakterler: aaaa-ddddddddd

aaaa M600, M700, M701, M702, DOGR.

09201760E, 09202190E, 09402000E, 09402240E,
09501040E, 09501310E, 09601040E, 09601310E

10202830E, 10203000E, 10402700E, 10403200E,
10501520E, 10501900E, 10601500E, 10601780E,

09201760D, 09202190D, 09402000D, 09402240D,
09501040D, 09501310D, 09601040D, 09601310D

10202830D, 10203000D, 10402700D, 10403200D,
10501520D, 10501900D, 10601500D, 10601780D

10204100A, 10404520A, 10502430A, 10602480A

ddddd

Yukarida listelenen AC degisken hizli striict dranleri,
asag@idaki uyumlastinimis (harmonize) Avrupa standartlarina gére
tasarlanmis ve Uretilmistir:

Ayarlanabilir hizl elektrikli gli¢ surtcu
sistemleri - glivenlik gereklilikleri - elektrikli,
termal ve enerji

EN 61800-5-1:2007

Ayarlanabilir hizl elektrikli gli¢ strici
sistemleri. Ozel test yéntemlerini igeren EMC
Urdn standardi

EN 61800-3:2004

Elektromanyetik uyumluluk (EMC).
Jenerik standartlar. Endustriyel ortamlar igin
bagisiklik standardi

EN 61000-6-2:2005

Elektromanyetik uyumluluk (EMC).
Jenerik standartlar. Endustriyel ortamlar igin
emisyon standardi

EN 61000-6-4:2007

Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Sinirlar.
Harmonik akim emisyonlari igin sinir degerler
(cihazin faz basina giris akimi <16 A)

EN 61000-3-2:2006

Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Sinirlar.
Nominal akimi <16 A olan donanim igin algak
gerilim besleme sistemlerindeki gerilim
dalgalanmalari ve kirpigsma ile ilgili sinirlama

EN 61000-3-3:2008

EN 61000-3-2:2006 standardi, giris akiminin <16 A oldugu durumlarda

gegerlidir. Girig guictiniin >1 kW oldugu durumlarda profesyonel donanim
i¢in bir sinirlama yoktur.

Bu Urlinler, 2006/95/EC sayih Algak Gerilim Yénetmeligi ve 2004/108/EC
sayili Elektromanyetik Uyumluluk Yonetmeligi gerekliliklerini karsilar.

o]l WEU

T. Alexander
Baskan Yardimcisi, Teknoloji
Newtown, Powys ingiltere

Tarih: 19 Haziran 2014

Bu elektronik siiriiciiler, tiim nihai iiriinleri veya sistemleri
olusturmak lizere uygun motorlar, kontrolorler, elektrik koruma
pargalari ve diger ekipmanlar ile birlikte kullaniimak iizere
tasarlanmistir. Giivenlik ve EMC yonetmelikleri ile uyumluluk,
belirtilen giris filtrelerinin kullanilmasi dahil olmak lizere
siiriiciilerin dogru kurulumuna ve yapilandiriimasina baghdir.
Siiriiciiler, sadece giivenlik ve EMC gerekliliklerini bilen
profesyonel kisiler tarafindan kurulmalidir. Nihai triiniin veya
sistemin, kullanilacagi iilkedeki ilgili tiim yasalara uymasini
saglamak, montaji yapan kisinin sorumlulugundadir.

Kullanici Kilavuzuna bakin. Detayli EMC bilgilerini iceren EMC Bilgi
Formlari da bulunmaktadir.

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 2



Uriin bilgileri

Giivenlik Bilgileri Giris |

Sistem konfigiirasyonu

| Mekanik Kurulum | Elektrik Kurulumu |

1 Guvenlik Bilgileri

1.1 Uyarilar, ikazlar ve Notlar

Uyari, bir glvenlik tehlikesini 6nlemek igin zorunlu bilgileri
icerir.

A

UYARI

ikaz, triine veya diger ekipmanlara hasar riskini dnlemek igin
gerekli bilgileri igerir.

A

NOT
Not, drinin dogru sekilde isletimini saglamaya yardimci bilgileri igerir.

1.2  Onemli giivelik bilgileri. Tehlikeler.
Tasarimcilarin ve kurulumu
gerceklestiren kigilerin deneyimi

Bu kilavuz, dogrudan (suructler) veya dolayli olarak (kontrolér, opsiyon
moddlleri ve dider yedek ekipman ve aksesuarlar) elektrikli motorlar
kontrol eden Urinler igin gecerlidir. Glgli elektrikli strictler ile ilgili
tehlikeler her durumda mevcuttur ve surtciler ile ona bagli ekipmanlarin
tim glvenlik bilgileri takip edilmelidir.

Bu kilavuzun ilgili yerlerinde, belirli uyarilar verilmektedir.

Surtctler ve kontrolorler, eksiksiz sisteme profesyonel bir uyum
saglayacak sekilde tasarlanmigtir. Hatali monte edildikleri takdirde
guvenlik tehlikesi arz edebilirler. Surticu, yiksek gerilimler ve akimlar
kullanir, yiiksek diizeyde depolanmis elektrik enerjisi tagir ve yaralanmaya
neden olabilecek ekipmanlari kontrol etmekte kullanilir. Normal isletimde
veya ekipman arizasi durumunda olasi tehlikeleri 6nlemek igin, elektrik
kurulumuna ve sistem tasarimina titizlikle dikkat edilmesi sarttir.

Sistem tasarimi, kurulum, devreye alma / baglatma ve bakim iglemleri,
gerekli egitim ve deneyime sahip personel tarafindan ydritilmelidir.

Bu kisiler, bu giivenlik bilgilerini ve kilavuzu dikkatle okumalidir.

1.3 Sorumluluk

Ekipmanlarin bu kilavuzda verilen tim talimatlara gére dogru

olarak kurulumundan, kurulumu gerceklestiren kisi sorumludur.

Normal galigma ve bir ariza durumunda veya 6ngorilebilir yanlis
kullanimlarda 6ngérulebilir yaralanma riskini ortadan kaldirmak amaciyla
eksiksiz sistemin guvenliginden sorumlu olacaklardir.

Uretici, uygun olmayan, kusurlu ekipmanlardan veya yanlis kurulum
sonucunda meydana gelen olaylar yiziinden sorumluluk kabul etmez.

14  Mevzuata uyum

Kurulumu gergeklestiren kisi, ulusal kablolama mevzuati, kaza énleme
mevzuati ve elektromanyetik uyumluluk (EMC) mevzuati gibi, ilgili tim
diizenlemelere uymakla sorumludur. iletkenlerin kesitsel alanlari,
sigortalarin ve diger korumalarin segimi veya koruyucu topraklama
baglantilarina 6zel dikkat sarf edilmelidir.

Bu kilavuz, belirli EMC standartlarina uyum konusunda talimatlar igerir.

Bu Grdnin kullanildigi Avrupa Birligi'nde temin edilen tim makineler
asagidaki direktifler ile uyumlu olmahdir:

2006/42/EC: Makine Emniyeti.
2014/30/EU: Elektromanyetik Uyumluluk.

1.5 Elektrik tehlikeleri

Sdricude kullanilan gerilimler, ciddi elektrik carpmalarina ve/veya
yaniklara, hatta 6lime neden olabilir. Surticl Gzerinde veya civarinda
galisirken her zaman azami dikkat sarf edilmelidir. Asagidaki bélimlerin
herhangi bir yerinde tehlikeli gerilim mevcut olabilir:

* AC ve DC besleme kablolari ve baglantilar
* Cikis kablolari ve baglantilar
«  Slrdcunun birgok i¢ pargasi ve opsiyonel dig Uniteler

Aksi belirtiimedigi surece, kontrol terminalleri tek yalitimlidir ve
dokunulmamalidir.

Glg beslemesi, elektrik baglantilarina erigsim elde etmeden 6nce,
onaylanmis bir elektrik ayirma / yalitma cihaziyla kesilmelidir.

Sdricinin DURDUR ve Guvenli Moment Kapama fonksiyonlari,
tehlikeli voltajlar striiciiniin ¢ikisindan veya herhangi bir harici
opsiyonel Uniteden tamamen yalitmaz.

Surici, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.
Bu talimatlara uyulmamasi yangin tehlikesine sebebiyet verebilir.

1.6 Depolanmis elektriksel yuk

Sdrlcu, AC gug kaynag: kesildikten sonra, potansiyel olarak élimcul
bir gerilimle yUklu kalan kondansatorler icerir. Striicliye gug verildiyse,
AC glg¢ kaynagi, calismaya baslamadan ez az on dakika 6nce
kesilmelidir.

1.7 Mekanik tehlikeler

ister amaglanan davranis dogrultusunda, isterse bir hata nedeniyle yanlis
isletimde, srliciiniin veya kontroloriin tehlikeyle sonuglanabilecek
islevlerinde son derece dikkatli olunmalidir. Siriciiniin hatal ¢alistig
veya kontrol sisteminin hasar, kayip veya yaralanmaya yol acabilecegi
veya izin verebilecegdi tim uygulamalarda bir risk analizi ydrdtilmeli ve
gerektiginde riski azaltmak igin ileri dnlemler alinmalidir - 6rnegin,

hiz kontrollnln arizasi durumunda bir hiz agimi koruma cihazi veya
motor freninin kaybr durumunda bozulmaya dayanikl, mekanik bir fren.

Sadece Giivenli Moment Kapama fonksiyonu hari¢ olmak kaydiyla,
siirticii fonksiyonlarindan higbiri, personelin giivenligini saglamak
amaciyla kullanilimamalidir; 6r. giivenlikle ilgili fonksiyonlar igin
kesinlikle kullanilmamalidir.

Guvenli Moment Kapama fonksiyonu, gtivenlikle ilgili bir uygulamada
kullanilabilir. Komple sistemin, ilgili glivenlik standartlarina gére
emniyetli ve dogru sekilde tasarlanmis olmasini saglamak, sistem
tasarimcisinin sorumlulugundadir.

Guvenlikle ilgili kontrol sistemlerinin tasarimi sadece gerekli egitimi almis,
yeterli deneyime sahip personel tarafindan gerceklestiriimelidir.

Guvenli Moment Kapama fonksiyonu, eksiksiz bir glivenlik sistemine
dogru bir sekilde dahil edildiginde makineye glvenlik saglar.

Sistem, emniyetsiz bir islemin olusturacag riskin uygulama icin kabul
edilebilir bir seviyede oldugunu teyit etmek igin bir risk degerlendirmesine
tabi tutulmalidir.

1.8 Ekipmana erigim

Erisim, sadece yetkili personelle sinirlandiriimalidir. Kullanim yerinde
gegcerli glivenlik mevzuatlarina uyulmasi gerekir.

1.9 Cevresel sinirlamalar

Cevresel sinirlamalar da dahil olmak kaydiyla kilavuzda bu ekipmanin
nakliyesi, depolanmasi, kurulumu ve kullanimiyla ilgili belirtilen tim

talimatlara kesinlikle uyulmalidir. Bu sinirlamalara isi, nem, kirlilik, sok
ve sarsilma dahildir. Strlculer, asin fiziksel glice maruz kalmamalidir.

1.10 Tehlikeli ortamlar

Bu ekipman, tehlikeli ortamlarda kurulmamalidir (6rn. patlamaya misait
alanlar).

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
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Giivenlik Bilgileri Giris Uriin bilgileri Sistem konfiglirasyonu

Mekanik Kurulum

Elektrik Kurulumu

1.1 Motor

Cesitli hiz kosullarinda motorun givenligi saglanmalidir.

Fiziksel yaralanma riskini ortadan kaldirmak igin, motorun belirtilen
maksimum hizini gegcmeyin.

Dusuk hizlarda sogutma fani daha az verimli olacagindan, motorun asiri
iIsinmasina ve yangin tehlikesine sebep olabilir. Motor, bir koruyucu
termistorle birlikte kurulmalidir. Gerekiyorsa, elektrikli motor ile ¢aligan
bir fan kullaniimahdir.

Siruclide ayarlanan motor parametrelerinin degerleri, motorun
korunmasini etkiler. Siirlicideki varsayilan degerlere giiveniimemelidir.
Motor Akim Degeri parametresinin dogru olarak girilmesi énemlidir.

1.12 Mekanik fren kontrolii

Fren kontrol islevleri, strucuyle, harici bir frenin iyi koordine edilmis
isletimine olanak taniyacak sekilde verilmektedir. Gerek donanim gerek
yazilim, yiksek kalite ve gu¢ standartlarina gore tasarlanmis olsa da,
glvenlik iglevleri olarak kullanimi amaglanmamistir, 6rnegdin bir hata
veya ariza durumunda yaralanma riski vardir. Fren birakma
mekanizmasinin yanhs isletimi, tim uygulamalarda yaralanma ile
sonugclanabilir, givenilirligi kanitianmis bagimsiz koruma cihazlari

da ilave edilmelidir.

1.13  Ayar parametreleri

Bazi parametreler, surticinin igletimi izerinde siddetli bir etki yaratir.
Kontrol edilen sistem Uzerindeki etki dikkatle degerlendiriimeden
degisiklik yapiimamalidir. Hata veya bilingsiz isletim nedeniyle meydana
gelebilecek istenmeyen degisiklikleri dnlemek igin dlgiimler yapilmalidir.

1.14  Elektromanyetik uyumluluk (EMC)

Cesitli EMC ortamlari igin kurulum talimatlari ilgili Elektrik Kurulum
Kilavuzunda verilmigtir. Kurulum tasarimi basarisiz ise veya diger
ekipmanlar gecgerli EMC standartlari ile uyumlu degilse, Griin
elektromanyetik etkilesime neden olur veya diger makineler ile
etkilesime girer. Uriiniin iginde kullanildi§i ekipmanin veya sistemin,
makinenin bulundugu yerdeki gegerli EMC yonetmeliklerine
uygunlugunun sorumlulugu kurulumu gergeklestiren kigidedir.

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 2
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[ Guvenlik Bilgileri m Urin bilgileri Sistem konfigirasyonu | Mekanik Kurulum Elektrik Kurulumu |

2 Giris 2.1 Dogrultucu
Unidrive M siiriicii genis bir giic modilleri dizisiyle birgok 6zel giig Dogrultucularla birlikte en az Tablo 6-2 400 V giris sebeke sok
sistemini uygulama olanagi sunar. Gug araligi 110 kW ila 3,8 MW'tir ve bobini d?g_’e”‘ci”' Sana 56 ve 'I"ablo"6-3 ‘_’00 ng/ft gins §§beke
giris ve cikis asamalarinin modiler tasarimi genis bir son derece §_Ok bobini d‘?«?’er’ef” sayfg 56'da gosterilen degere sahip ayrl
kompakt ve verimli sistemler dizisinin hayata gegirilmesini saglar. bir sebeke gjr@ sok bobini (HINLXXX) kullan'lllmlalldlr_ Ye"terh. .
Bunlar sunlardir: reaktans saglan.amaz§.a d?grultucg yeya evirici hasar gorebilir
veya bunlarin hizmet édmri azalabilir.
*  Yilksek guglu motorlar icin paralel ¢ikis asamalari:
Maksimum 20 modiil Unidrive M yari kontrollli bir SCR/tristér kopridur ve boy 9 veya boy 10
(19'a kadar takipgi modiile sahip bir 1 ana modiil YA DA Evirici modiliniin 6n ucu olarak kullanihr. Dogrultucu birkag kiglk
20 ’ye kadar takipgiyi kontrol etmek i¢in 1 uzaga monte edilmis slirlicl igin tek bir Dogrultucu olarak kullanilamaz.

kontrol ana podu. Bu, kullanicinin tim devreleri tek bir diistuk
gerilimli kabine yerlestirmesine olanak tanir)
« Asagidakiler icin yaygin kullanilan DC barali ¢ok sirtcl sistemleri: £§ iﬁ

Sekil 21 Yari kontrollii SCR/tristor

+DC

Daha biyuk mevcut gli¢ kaynaklarina baglanti
Motor sirtcilleri ve rejeneratif suriiciler arasinda enerji
paylasimi [T
» Asagidakiler igin etkin 6n ug suriict sistemleri:
Besleme akimi harmoniklerini en aza indirme [ 2
Dort kadran motor kontrolu
» Asagidaki igin birden fazla kontrol edilen dogrultucu kdprisu: |
6, 12 veya 18 darbeli besleme yiki akimlarini gekerek besleme Z|§ Zlg
akimi harmoniklerini en aza indirme.

2.2 Boy 9E ve 10E siiruciler
Boy 9E ve 10E dahili dogrultuculu, eksiksiz bir strtictdur (AC giris - AC ¢ikis). Maksimum 361 A surekli ¢ikis akimi saglayabilir (400 V siruci).

Sekil 2-2 Boy 9E ve Evirici semasi

+DC
Istege Bagli \’/,N\\

LN

/ \

k& &\ [ Ay

/
1
!
1
]
]
[L1] :
I
I
i
|
|
|
\
\
\
\

z§ AN JK} JK} JK} Jli

0]
7]
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Guvenlik Bilgileri m Urun bilgileri

2.3 Boy 9D ve 10D Evirici
Boy 9D ve 10D yalnizca bir evirici asamasidir (DC giris - AC c¢ikis). Dogrultucu gerekirse ayrica, bir AC sebeke giris sok bobini de takiimalidir.
Maksimum 361 A surekli ¢ikis akimi saglayabilir (400 V surlcu). Regen ve paralel bara uygulamalari igin DC baglantilar kullanilabilir. Boy 9D ve 10D

bir frenleme IGBT’si takili veya takili olmadan bulunabilir.

Sekil 2-3 Boy 9D ve 10D Evirici gemasi

+DC istege Bagl
/ g g

+DC . -

TSN SN
o]

EITETEN:

,
Ly ’
3 z
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1
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1
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1
[
'
[
[
]
[
[
[
1
1
[}
[}
1
[}
Y
Y
[y
[}
[y

25 Cikis paylagim sok bobini
Birden fazla modul paralel baglandiginda, Unidrive M’in ¢ikisinda OTL
¢Ikis paylasim sok bobini kullaniimalidir.

24 Girig sebeke sok bobini

INL sebeke sok bobini Unidrive M dogrultucularla baglantili olarak
kullaniimalidir. Daha fazla bilgi igin bkz. kisim 6.2.3 Ek sebeke reaktansi

ktiren beslemeler, sayfa 56.
gerextiren besismeler, sayla Sekil 2-6 Tek cikis paylasim sok bobini (OTLX0X)
Sekil 2-4 Tek sebeke giris sok bobini (INXLOX)/zorla sogutmali
(INLXOX8W(po . FTTTTT= 1
[
[
a
[
c
!
Sekil 2-7 Cift cikis paylasim sok bobini (OTLX1X)
Sekil 2-5 Cift sebeke giris sok bobini (INLX1X) W1 ~A~~~AAY2
Strtcd 1 Siiriicii 1 ———— 1~ \ NVD&— Siiriicii 2
— """
U1 U2
Besleme Y ° °

1

VI W

5] 8] 2]

Y Y 3B Sebeke giris sok bobinleri ve ¢ikis paylagim sok bobinlerinin fiziksel bir
gosterimi icin bkz. kisim 2.4 ve kisim 2.5.

NOT
Bu kdpruler arasi bir sok bobini degildir.

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 2
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2.6 Model numarasi

Unidrive M Griin grubunun model numaralarinin olusturulma sekli asagida gosterilmistir.

Sekil 2-8 Dogrultucu model numarasi

RECT 10 6 02480 A

Gerilim 2=200 V
4=400 V
6=690 V

Akim degeri
Dogrultucu bigimi

Sekil 2-9 Siiriicii model numarasi
Elektrik Teknik Ozellikleri Sdrucl Bigimi
Aralik ve Turev Govde ve . Fan X o
Gerilimler Akim Gug Kontrol D — Opsiyonel Uretim

Mxxx- | |[03]] 4]|/[00078 |[[A]l|[1] |0

100A] [BJ[1[0/[0

Ayrildi
Unidrive Serisi: Kasa Akim degeri: Fan giic —
M600- boyu Agir yik degeri kaynagi: Fren Transistori:
M700- x 10 0 = Takili B =Fren
M800- = 1 = Fan giig N = No
Sef'"f}'_] kaynagi yok
egert: Ayrildi
2=200V |
4=400 V Koruyucu
5=575V kaplama:
6=690 V 0 = Standart
| Ayrildi I
A . Giig e o
Kasalar | Aralik Kimligi Fonksiyon Aciklamasi Giig Bigimi 14| Kontrol |15
Paralel baglanti Harici §.°k pobipi
Tek surtcil kontrolii yok ve , (ayrica siparig edin) -
F oo | fan giic kaynag: ’j\%ﬁ’ee” 6P Dogrultucu Atanmamis Modiiler Siiriiciiler igin Kontrol Modiilii Araligi
her zaman takili v arti evirici E| Standart |1
09-11 . Mxxx - STANDARDO11100A0100
Modiler 1222%%#:2;0” T | Atanmamis | U Mxxx - MASTER00011100A0100
siiriiciler MOOO- | Paralel baglanabilir. M000 - FOLLOWERO011100A0100
(Kontrol takili | Fan gii¢ kaynagi ile . <
L - DC'den 18P Dogrultucu N Ana M
degilken veya fan glig . arti evirici
atanmamis kaynagi olmadan. ACye
glic kademesi) invertor D| Takipgi F
10 Unidrive M Modiiler Kurulum Kilavuzu
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Elektrik Kurulumu

Sekil 2-10  Sebeke giris sok bobini / ¢ikig paylagim sok bobini

INL ([ 4/0|1|G

A A A [y

INL: Girig sebeke sok bobini
OTL: Cikis paylasim sok bobini

Gerilim degeri:
4:380 Vila480V
6: 500 Vila 690 V

0: Tek
1: Gift

Akim gii¢c degeri basamagi }—

Tek sebeke giris sok bobini tipi:

Bos: Standart bakir folyo sargih
W:  Telsargi

Unidrive M Modiiler Kurulum Kilavuzu 11
Yayin No: 2




Guvenlik Bilgileri | Giris

Uriin bilgileri

Sistem konfigiirasyonu

Mekanik Kurulum Elektrik Kurulumu I

3
3.1

Uriin bilgileri
Gug Degerleri

Sdricu cift giic degerlidir.

Motor nominal akimi ayari, Agir Yik Calisma veya Normal Yk
Calismadan hangi gui¢ deg@erinin kullanilacagini belirler.

Her iki guic degeri de IEC 60034’e uygun olarak tasarlanan motorlara
uygundur.

Yandaki grafik, surekli akim degeri ve kisa sureli agiri yuk limitlerine
iliskin Normal Yuk Calisma ve Agir Yik Calisma arasindaki farki
gostermektedir.

Normal Yiik Calisma

Kendinden sogutmali (TENV/TEFC) asenkron motor kullanan ve disik
asir yuk kapasitesi gerektiren ve disuk hizlarda tam moment
gerektirmeyen uygulamalar igindir (6r., fanlar, pompalar).

Kendinden sogutmali (TENV/TEFC) asenkron motorlar, disik hizda
fanin sogutucu etkisinin azalmasi nedeniyle asiri yike karsi arttiriimis
korumaya ihtiya¢ duyar. Dogru koruma seviyesini saglamak igin 12t
yazilimi hiza bagimli bir seviyede ¢alisir. Bu durum asagidaki grafikte
gosterilmigtir.

NOT

Disuk hiz korumasinin etkinlestigi hiz, Disik Hiz Termal Koruma
Modunun (04.025) ayarlanmasiyla degistirilebilir. Pr 04.025 = 0
(varsayilan) degerine sahipken motor hizi temel hizin %15'in,

Pr 04.025 = 1 degerine sahipken %50’nin altina dustiginde koruma
baslar.

Motor 12t korumasi asagida gosterildigi gibi belirlenir ve agsagidaki
motorlar ile uyumludur:
» Kendinden sogutmali (TENV/TEFC) asenkron motorlar

it

Koruma bu alanda gergeklestirilir

r 3

Motor nominal akimi
ylizdesi olarak
motor toplam akimi
(Pr 04.001)

%100

4 /,":’
%70 7

Maksimum izin
verilen sirekli akim

—— Pr04.025=0
————— Pr04.025 = 1

Baz hiz ;iudesi olarak
motor hizi

%15 %50 %100

Motor It korumasinin caligmasi ‘

Mevcut ¢ikis akimi
Asirt yuk limiti -
A Agir Yik Galisma

Maksimum
surekli akim
(baz hizin %50
Uizerinde) -
Normal Yiik
Calisma

Asiri yUk limiti -
Normal Yiik Galisma

Maksimum
surekli akim -
Agir Yik
Calisma

Siiriictide
ayarl motor
» nominal akimi
Normal Yiik
Calisma

Agir Yik Galisma -
yuk asir yik kapasiteli

| Agir Yik Calisma (varsayilan)

Sabit moment uygulamalari veya yuksek asiri yik kapasitesi gerektiren
veya dusuk hizlarda tam moment gerektiren uygulamalar igindir

(6r., saricilar, vingler).

Termal koruma varsayilan olarak cebri sogutmali asenkron motorlari
ve kalici miknatish servo motorlari korumaya ayarhdir.

NOT

Uygulama kendinden sogutmali (TENV/TEFC) asenkron motor
kullantyor ve temel hizin %50 altindaki hizlar icin arttirlmis koruma
gerekiyorsa, bu durum Diisiik Hiz Termal Koruma Modunun (04.025) =
1 seklinde ayarlanmasiyla etkinlestirilebilir.

Motor 12t korumasi varsayilan degerleri asagidaki motorlar ile
uyumludur:

*  Cebri sogutmali asenkron motorlar

« Kalici miknatish servo motorlar

il

Koruma bu alanda gergeklestirilir

r 3

Motor nominal akimi
ylizdesi olarak
motor toplam akimi
(Pr 04.001)

%100

%70 [~
Maksimum izin
verilen sirekli akim

— Pr04.025=0
----- Pr 04.025 = 1

%50 %100 Baz hiz yiizdesi olarak

motor hizi

12
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I Guvenlik Bilgileri Girig Uriin bilgileri Sistem konfiglirasyonu Mekanik Kurulum Elektrik Kurulumu

Burada verilen surekli akim degerleri, maksimum 40 °C, 1000 m yukseklik ve 3,0 kHz anahtarlama frekansi igin gecerlidir. Daha yiksek anahtarlama
frekanslari, 40 °C’nin tzerindeki ortam sicakligi, ylksek irtifa ve paralel uygulamalar igin kapasite azaltimi gereklidir. Ayrintili bilgi igin, bkz. kisim 6.6
Gli¢ Degerleri.

Tablo 3-1 Boy 9 ve 10 200 V siiriicii giic degerleri (200 V ila 240 V £%10)

Normal Yiik Galisma Agir Yiik Galisma
" Maksimum | 554 5, 230 V'ta Maksimum Acik RFC tepe 230 V'ta 230 V'ta
odel siirekli cikig . . . .. | Tepe akimi siirekli cikig cevrim . . o
nominal gii¢ | motor giicii akimi nominal giic | motor giicii
akimi akimi tepe akimi
A kW hp A A A A kW hp
09201760 216 55 75 237,6 176 264 308 45 60
9D/ 9E
09202190 266 75 100 292,6 219 328 383,25 55 75
10202830 325 90 125 357,5 283 4245 495,25 75 100
10D / 10E
10203000 360 110 150 396 300 450 525 90 125
Tablo 3-2 Boy 9 ve 10 400 V siiriicii gii¢ degerleri (380 V ila 480 V £%10)
Normal Yiik Calisma Agir Yiik Galigma
Maksimum | 404 g, 460 V'ta Maksimum Acik RFCtepe | 400 V'ta 460 V'ta
Model siirekli cikig . . . .. | Tepe akimi siirekli cikig cevrim . . P
nominal gii¢ | motor guicii akimi nominal gii¢ motor glicii
akimi akimi tepe akimi
A kW hp A A A A kW hp
09402000 221 110 150 2431 200* 300 350 90 150
9D/ 9E
09402240 266* 132 200 292,6 224* 336 392 110 150
10402700 320 160 250 352 270 405 4725 132 200
10D / 10E
10403200 361 200 300 397,1 320* 480 560 160 250
Tablo 3-3 Boy 9 ve 10 575 V siiriicii glic degerleri (500 V ila 575 V £%10)
Normal Yiik Galisma Agir Yiik Galigma
Maksimum , , Maksimum Acik . ,
Model sirekli gikis 57.5 v ta" 575V Ea . | Tepe akimi | siirekli gikig cevrim RFC tepe 57.5 M ta" 575V Ea .
nominal gii¢ | motor guicii akimi nominal gli¢ motor glicii
akimi akimi tepe akimi
A kW hp A A A A kW hp
09501040 125 110 125 137,5 104 156 182 75 100
9D/ 9E
09501310 150 110 150 165 131 196,5 229,25 90 125
10501520 200 130 200 220 152 228 266 110 150
10D / 10E
10501900 200 150 200 220 190 285 332,5 132 200
Tablo 3-4 Boy 9 ve 10 690 V siiriicii glic degerleri (500 V ila 690 V £%10)
Normal Yiik Calisma Agir Yiik Galigma
Maksimum | 690 \rta | 690 V'ta Maksimum | Ack | prciene | 690 Vit 690 V'ta
Model siirekli cikig . .. . .. | Tepe akimi siirekli cikig cevrim X .. P
nominal gii¢ | motor glicii akimi nominal gii¢ motor glicli
akimi akimi tepe akimi
A kW hp A A A A kW hp
09601040 125 110 150 137,5 104 156 182 90 125
9D/ 9E
09601310 150 132 175 170,5 131 196,5 229,25 110 150
10601500 172 160 200 189,2 150 225 262,5 132 175
10D / 10E
10601780 197 185 250 216,7 178 261 311,5 160 200

iki veya daha fazla eviriciyi paralel baglarken %5 azaltma uygulanmalidir.

NOT
* Bu gu¢ degerleri 2 kHz anahtarlama frekansi i¢indir. 3 kHz anahtarlama frekansindaki gli¢c degerleri igin, bkz. Siirticii Kullanici Kilavuzu.

Tablo 3-5 Unidrive M Dogrultucu gili¢ degerleri

Gerilim degeri Maksimum AC giris akimi | Tipik siirekli DC ¢ikis akimi | Maksimum DC cikig akimi
Model v A A A
10204100 200 361 409 413
10404520 400 396 452 455
10502430 575 218 243 246
10602480 690 225 247 251
Unidrive M Modiiler Kurulum Kilavuzu 13
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Sistem konfigiirasyonu

Mekanik Kurulum Elektrik Kurulumu I

[ Guvenlik Bilgileri [ Giis
3.1.1 Tipik kisa sureli agiri yik limitleri

Asiri yUk limiti maksimum ylizde orani, segilen motora bagl olarak degisir. Motor nominal akimi, motor gui¢ faktori ve motor sizinti endiiktansindaki
degisikliklerin tiimii, maksimum olasi asiri yiikte degisikliklerle sonuglanir. Ozel bir motora ait kesin deger, Parametre Basvuru Kilavuzunda yer alan

Menu 4’teki denklemler kullanilarak hesaplanabilir.

RFC (RFC-A veya RFC-S) ve agik ¢evrim (OL) modlari icin tipik degerler asagidaki tabloda gdsterilmistir:

Tablo 3-6 Tipik agin yiik limitleri

Calisma modu

Soguktan itibaren | %100’den itibaren
RFC RFC

Soguktan itibaren
acik gevrim

%100°den itibaren agik
cevrim

Motor nominal akimi, siiricii nominal akimina esit Normal Yuk asir yiku

165 sn. igin %110

9 sn. i¢in %110 165 sn. i¢in %110 9 sn. igin %110

Motor nominal akimi, siirlici nominal akimina esit Agir Yuk asiri yaku
(boy 9 ve 10)

42 sn. icin %170

5 sn. igin %170 60 sn. igin %150 7 sn. igin %150

Genel olarak surlcu nominal akimi, varsayilan ayardan daha yiksek asiri yik seviyesine olanak taniyacak sekilde eslesen motor nominal akimindan

yuksek olur.

Asin yuk alaninda izin verilen sure, bazi surlicu giglerinde, gok dusuk ¢ikis frekansinda oransal olarak azaltilir.

NOT
Erisilebilecek maksimum asiri yiik seviyesi, hizdan bagimsizdir.

3.2 isletim modlan

Sdrlcu, asagidaki isletim modlarindan birinde galistiriimak tzere
tasarlanmistir:

1. Agik ¢evrim modu

Agik cevrim vektor modu

Sabit V/F modu (V/Hz)

Karesel V/F modu (V/Hz)
2. RFC-A

Konum geri besleme sensori ile

Konum geri besleme sensori olmadan (Sensdrsiiz)
3. RFC-S

Konum geri besleme sensori ile

Konum geri besleme sensori olmadan (Sensdrsiiz)

3.21 Acik ¢cevrim modu

Siruci, kullanici tarafindan degistirilen frekanslarda motora gii¢ verir.
Motor hizi, slrlcunin gikis frekansinin ve mekanik yiik nedeniyle
meydana gelen kaymanin bir sonucudur. Siriict, kayma
kompanzasyonu uygulayarak motorun hiz kontrollind iyilestirebilir.
Dusuk hizdaki performans,V/F modu veya agik ¢evrim vektdr modunun
secgimine baghdir.

Acik cevrim vektér modu

Motora uygulanan gerilim, akly dedisen yuk kosullari altinda sabit
tutmak igin dogru gerilimi uygulamak tzere surticiiniin motor
parametrelerini kullandigi dusuk hiz haricindeki frekansla dogru
orantildir.

50 Hz motor igin 1 Hz'ye kadar tipik olarak %100 moment mevcuttur.

Sabit V/IF modu

Motora uygulanan gerilim, kullanici tarafindan ayarlanan gerilim
yukseltmenin saglandidi disuk hiz haricindeki frekansla dogru
orantihdir. Bu mod, ¢oklu motor uygulamalarinda kullanilabilir.

50 Hz motor igin 4 Hz'ye kadar tipik olarak %100 moment mevcuttur.

Karesel V/IF modu

Motora uygulanan gerilim, kullanici tarafindan ayarlanan gerilim
yukseltmenin saglandigi duslk hiz haricindeki frekansin karesi ile dogru
orantilidir. Bu mod, karesel yuk 6zellikleri tagiyan fan veya pompa
galistirma uygulamalarinda veya ¢oklu motor uygulamalarinda

kullanilabilir. Bu mod, yuksek baglatma momenti gerektiren uygulamalar

icin uygun degildir.

3.22 RFC-A modu

Asenkron (indlksiyon) motorlar i¢in Rotor Flux Control (Rotor Aki
Kontrolu- RFC-A), konum geri besleme cihaziyla kapali ¢evrim vektér
kontrolii saglar.

Konum geri beslemeli

Geribesleme cihazi takili asenkron motorlarla kullanima yoneliktir.
Sdrlcu rotor hizinin tam istendigi gibi oldugundan emin olmak igin
geribesleme cihazini kullanarak dogrudan motorun hizini kontrol eder.
Motor akisi sifir hiza kadar tim aralikta tam tork saglamak icin her
zaman hassas sekilde kontrol edilir.

Konum geri beslemesiz (Sensorsiiz)

Sensorsiiz mod akim, gerilim ve motor hizini tahmin etmede kullanilan
ana motor parametrelerini kullanarak konum geri besleme yapilmasina
ihtiyac duymadan kapali gevrim kontrolu saglar. Karakteristik olarak agik
gevrim kontroluine iliskin dengesizlikleri giderebilir; 6rnegin disik
frekanslarda hafif ylkli biyik motorlari calistirirken meydana gelen
dengesizlikler.

3.23 RFC-S

Senkron (kalici miknatisli firgasiz) motorlar icin Rotor Flux Control
(Rotor Aki Kontroli- RFC-S), konum geri besleme cihaziyla kapali
gevrim vektdr kontroll saglar.

Konum geri beslemeli
Geribesleme cihazi takili kalici miknatish firgasiz motorlarla kullanima
yoneliktir.

Surici rotor hizinin tam istendigi gibi oldugundan emin olmak igin
geribesleme cihazini kullanarak dogrudan motorun hizini kontrol eder.
Aki kontroll gerekli degildir, cinku motor rotorun pargasi olan kalici
miknatislarla kendiliginden tahrik edilir.

Cikis voltajinin hassas bicimde motorun geri EMF’sine uygun
oldugundan emin olmak igin geribesleme cihazinin sagladigi mutlak
konum bilgisi gereklidir. Sifir hiza kadar olan tim aralikta tam tork
mevculttur.

14
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Sekil 3-1 Unidrive M’in 6zellikleri
Ana Pod Takipgi Pod
Kapak
©
O
¥2
©
O
5]
0
19
Takipgiye giden cikis
Ana/ Cikistan
@ takipgiye giris
FI2 1] L2 L3 @
(Q _ @
® ® [16)
L o (o] ) €
-] D). ol __Jol|®|e
A r
] =
|
| ES
& %D
[ ] = k| |
o1 Tele '©
Anahtar
1. Gug degeri etiketi 6. Opsiyon modill yuvasi 3 11. NV medya karti yuvasi 16. DC bara -
2. Tanimlama etiketi 7. Réle baglantilari 12. Tug takimi baglantisi 17. Motor baglantilari
3. Durum LED’i 8. Konum geribesleme baglantilari  13. AC gui¢ kaynagi baglantilari 18. Frenleme terminali
4. Opsiyon modiili yuvasi 1 9. Kontrol baglantilari 14. Topraklama baglantilari
5. Opsiyon modiili yuvasi 2 10. Haberlesme baglanti noktasi 15. DC bara +
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3.3 Bilgi plakasi agiklamasi
Sekil 3-2 tipik bilgi plakasi ve gui¢ degeri etiketlerini gostermektedir.

Sekil 3-2 Tipik siiriicli deger etiketleri

Agir Yik

Model Kasa akim degeri

Kontrol

e (L T ]

Kil
—[

M000-094 02240 EUO

N

Gerilim

—(110/1 32 kW 1710)— Tarih kodu

/P 380-480V 50-60Hz dph
QP 0-480V

Normal/Agir Yk
Calisma gl¢ degeri

Girig fazi sayisi
Girig gerilimi _—" ve giris akimi
—— Cikis fazi sayisi ve

Agir Yk / Normal

Cikis gerilimi/

UBA «——
2241266 A4
g Yk Calisma sinifi
C € nus S=
usEDsDu Q=
Ind. Cont. = ==
Onaylar ——» N'] 6527 Equipment o =—
E171230 S=
g
RoHS z=
_—— Compiiant ED"<—— Seri numarasi

Patents: www _ctpatents_info
K Designed in UK./ Made in UK. /

Bilyiik Etiket*

Girig frekansi

Gug blglml

Fan gucg
kaynagi

Onay anahtarlan

CE onayi

C

m

Avrupa

V]

C Isareti onay!

Avustralya

nus UL/cULonayl | ABD ve Kanada
Ro " S| | RoHS uyumlu Avrupa
Compliant
Tarih kodu

mosel —» M000-094 02240 EUO

|
o )

110/132kW
Girs geriim > 1P 380400V 5080Hz dph  MBA——
A\ 14D, op oy o 24—
Cikis gerilimi — Des|gned inUK. NT¥ e maae

— Giris fazi sayisi ve giris akimi

I Cikis fazi sayisi ve Agir Yik /
Normal Yiik Calisma sinifi

Made in U.K. c €
Serlal No: 3000005001 wem

IIIIIIIIIIIII|IIIIIIIIIII 0 o@s

\

Seri numarasi

Compliant;

ustEDspa E171 230/

Onaylar
Ind. Cont./
Equipment

* Bu etiket yalnizca Boy 7 ve Uzeri igin gegerlidir.
Etiketlere iliskin daha fazla bilgi almak igin bkz. Sekil 2-9 Siirticii model numarasi, sayfa 10.

NOT
Tarih kodu bigimi

Tarih kodu dért rakamdan olusur. ilk iki rakam siiriictiniin tretildigi yil, diger iki rakam ise lretim yilinin kaginci haftasinda siiriiciiniin dretildigini

gOsterir.

Ornek:
1710 tarih kodu, 2017 yilinin 10. haftasina karsilk gelir.
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[ Guvenlik Bilgileri Giris Sistem konfigirasyonu Mekanik Kurdlum
Sekil 3-3 Tipik Dogrultucu gii¢ degeri etiketi
Kasa Akim
Model boyu degeri
1. ] (]
Kullanici I' l l l
cawzra—[[[]] ~ RECT-106 02480 A /N
bakin l T T

|
Gerilim

1
Sirlc bigimi

Giris frekansi Tarih kodu
[ 5 Onay anahtarlan
Giris v 1714 Faz sayisi ve Normal
gerilimi — VP 50060V 500Kz %h  202A«——VYiik guig degeri igin C€ CE onay Avrupa
OP 640-1067V Whw | tipik giris akimi
Cikis / > c € - - ]
gerilimi c s S= Cikis akimi C isareti onayi Avustralya
W= N1652
_’0 USTED 8D14 o=
Ind. Cont. Q==
N1652 Equipment S = cus UL/cULonayl | ABD ve Kanada
o=
Onaylar K =
zZ=
'__ - inE'\\ Seri (Bl?plﬂiaﬁ RoHS uyumlu Avrupa
Designed in UK. / Made in UK. numarasi
Girig
MT e freka{ Tarih kodu
Giis [ RECT-106 02480 A\, 1714 ) - Ciris akimi
gerilimi~ & ml-»w 500-690V 50-60Hz 3ph 202A% |
Cikis__L 1\ ==y O/P 640-1067V 247A 45— Cikis akimi
gerilimi Designed in UK = .
Made in UK. /ﬁ\ c € {Compliant;
; Serial No: 3000005001 Ind. Cont.
Seri no. us Equipment
NNIENTIT Iy nes2 G E171230
Onaylar
Etiketlere iliskin daha fazla bilgi almak igin bkz. Sekil 2-8 Dogrultucu model numarasi, sayfa 10.
Sekil 3-4 Tipik ana pod gli¢ degeri etiketleri
Model
I
/ \ Onay anahtarlari
1714 < Tarih kodu
M700-ANA C€ CE onayi Avrupa
GI.IS o «—— Onaylar 0 C Isareti onayi Avustralya
LISTED 8D14 N1 652
UL / cUL onayi ABD ve Kanada
E171230 ““"
RoHS C€
{Compliant’ (Bogptiaﬁ RoHS uyumlu Avrupa

Serial No. 3000005001
(U |||;

Seri numaralari

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
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Sekil 3-5 Tipik takip¢i pod giic degeri etiketi

Model Tarihl kodu Onay anahtarlari
s L 2
1714
. g. € CE onayi Avrupa
o C Isareti onay! Avustralya
c@us i’ROHS“g o <«—— Onaylar g s v y
UsTSDepte  ComBlRn C€ N1652
E171230 Serial No: 3000005001 n,,s UL / cUL onayi ABD ve Kanada
(LR ROHS) |Rorsuumiu | Avupa
R ) Compliant
Seri no.
Sekil 3-6 Unidrive M igin mevcut gii¢ segenekleri

Tek sebeke giris sok bobini Cift sebeke giris sok bobini Tek sebeke giris sok bobini Paralel modullu sdricdler igin
(INLXO0X) (INLX1X) (INL4OXW) tek ¢ikis paylagim sok bobini
(OTLXO0X)

Paralel modullu sriculer igin EMC filtresi Parmak muhafazasi Kaldirma braketi
cift cikis paylasim sok bobini rondelasi cift girisi 6541-0073
(OTLX1X) 3470-0107

Dogrultucularla birlikte en az Tablo 6-2 ve Tablo 6-5, sayfa 56’te gdsterilen degere sahip ayri bir sebeke giris sok bobini kullaniimalidir.
Yeterli reaktans saglanamazsa dogrultucu veya evirici hasar gorebilir veya bunlarin hizmet 6mri azalabilir.

Tablo 3-7 Panel duvari montaj kitleri

Parga numarasi Aciklama
3470-0108 Evirici ylksek IP insorti
3470-0106 Dogrultucu ylksek IP Kiti
18 Unidrive M Modiler Kurulum Kilavuzu
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3.4 Suruciuyle birlikte verilenler

Surlcu bir kopya Unidrive M boy 9 ve 10 Evirici ve Dogrultucu Kurulum Sayfasi, bir giivenlik bilgi kitapgidi, Kalite Sertifikasi ve Tablo 3-8'de
gOsterilenleri iceren bir aksesuar kiti kutusuyla birlikte verilir.

Tablo 3-8

Boy 9E/D ve 10E/D ile birlikte verilen pargalar

Aciklama

Ana Pod

Takipgi Pod

Dogrultucu

invertor

Kontrol
baglantilari

Role
konnektori

24 V glg
kaynagi

Topraklama
braketi

Yiizey montaj
braketi

x2

Paralel
baglanti
kablosu
yonetim
braketi

Paralel
baglanti
kablosu

Unidrive M Modiiler Kurulum Kilavuzu
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4 Sistem konfiglirasyonu

Bu bdlimde ¢esitli Unidrive M boy 9E ve 10E sistem konfiglrasyonlari
aciklanmaktadir.

Sekil 41 3-fazli bir AC kaynakta calisan boy 9E veya 10E
modiiliin yerlegimi

Giris baglantilan

Toprak Sebeke
hatti Beslemesi

L1 L2 L3

|7' T 7 |

il

Opsiyonel
EMC filtresi

Cikis baglantilari

U v w

@ @ @ 61 62

(o) 1+

24 Vdc*

Motor

Opsiyonel topraklama
baglantist

* Opsiyonel - model numarasina baghdir
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Sekil 4-2 3 fazh bir AC kaynakta galisan boy 9E veya 10E modiiliin yerlegimi

—
L3
i~
L2
-
L1
=+

Sigortalar Sigortalar

A &= N

@ | | & ® .

Ana Takipgi
F H
:
L .
b= o —

A 4
@ []
Nl a
Y
+(u| v|w =| Ul vV|w
<4— Paralel baglanti kablosu
| 24 vdc*
OTLXXX OTLXXX
paylagim paylasim
sok bobinleri sok bobinleri

* Opsiyonel - Model numarasina baglidir
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Sekil 4-3 3 fazh kaynakta g¢aligan Unidrive M boy 9D ve 10D
modiiliin yerlesimi

Giris baglantilari

Toprak
hatti Sebeke
Beslemesi

J__ L1 L2 L3

[0

Opsiyonel EMC filtresi
| | |

Sebeke ok bobini
oolo

L1 L2 | L3
S t
PE
&
e

®
&

[+ Toc]nc iletisim| o v [ 24V

|
=

lod

]
=

Cikis baglantilan

u v w 61 | 62

Olee] B0

—
—T"1 24 vdc*
—

Opsiyonel topraklama
— baglantisi

* Opsiyonel - Model numarasina baglhidir
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Sekil 4-4 3 fazli AC kaynakta cgalisan bir veya daha fazla Unidrive M boy 9D veya 10D modiiliin yerlesimi

L3
L2
L1
+

-

—

] Sigortalar

INLXXX
Sebeke
sok bobini

[

Sigortalar

INLXXX
Sebeke
sok bobini

=
==

f=="=1
==
===

a4 = 4 a5==
® == ® ==
40 40
0 e ® =
Vi (=24 A t===1
L|od-oc| V||  L|+pd-pd Ev| |
0V 0V]
lletisim lletisim
A A ===
@ . = v TR TS -
Motor ¢ikisglari paralel bagh siirticiler
o arasinda akim paylagimi
Ana Takipgi 3 fazli bir kaynaktan kullanildiginda, DC ve her
evirici arasindaki empedans yalnizca ¢ikis sok
bobinlerinin empedansi oldugundan, DC baranin
baglanmamasi tercih edilebilir. Ayrica, giris
- tarafinda, giris akim paylasimi yalnizca iki
9D 10D D 10D dogrultucunun sicakliklari benzer hale getirilerek
= e ve iki dogrultucunun da hat sebeke gli¢
kaynaginda ayni empedansi gérmesi saglanarak
belirlenir.
e
A A
© ® il
' =
=(u| vl w = Ul vlw <4— Paralel baglanti kablosu
—
——— Sigortalar 24 Vdc*
——
OTLXXX OTLXXX
paylasim paylasim
sok bobinleri sok bobinleri

* Opsiyonel - Model numarasina baghdir
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5 Mekanik Kurulum

Bu bdlimde sirlciyu kurmak icin gereken tim mekanik ayrintilar
agiklanmaktadir. Sirlicii mahfaza igerisine kurulmak lizere
tasarlanmistir. Bu bélimiin ana baslklar asagidakileri igerir:

* Ylzey montaji ve panel disina dogru monta;j.

» Kontrol ana podunun uzak bir yere montaj.

* Mahfaza boyutlar ve yerlesimi.

*  G6zum Moduli kurulumu.

» Terminal konumu ve moment ayarlari.

* Unidrive M boy 9/10 D ve Dogrultucunun yerlestiriimesi.

5.1 Guvenlik bilgileri

Talimatlari izleyin
Mekanik ve elektrikli kurulum talimatlar titizlikle izlenmelidir.
Tam soru veya supheler icin ekipmanin tedarikgisiyle temasa
gegcilmelidir. surtictiniin ve herhangi bir dis opsiyonel tnitenin
kurulumunun ve igletme ve bakimini yapma bigiminin,
Birlesik Krallik'taki iste Saglik ve Giivenlik Yasasinin veya
ekipmanin kullanildigi herhangi bir tilkedeki gecerli yasa,
dizenlemeler ve uygulama kurallarinin gerekliliklerine
uymasini saglamak, cihaz sahibinin veya kullanicisinin
sorumlulugundadir.

Kurulumu yapan kisi/kisilerin yeterliligi

Siruci, guvenlik ve EMC gerekliliklerini bilen profesyonel

kisiler tarafindan kurulmalidir. Nihai triiniin veya sistemin,
kullanilacagi Ulkedeki ilgili tim yasalara uymasini saglamak,

montaji yapan kisinin sorumlulugundadir.

Bu Uruin sinifindaki struculerin agirliklari 15 kg tzerindedir.
Bu modelleri kaldirirken uygun glvenlik tedbirlerini alin.

Muhafaza
Bu suricu, egitilmis ve yetkili personel haricindeki kisilerin
erisimini ve kirlenmeyi engelleyen bir panelin igine monte
edilmek Uzere tasarlanmigtir. Ayrica, IEC 60664-1 uyarinca
kirlenme derecesi 2’ye uygun olarak siniflandirilan bir
ortamda kullanim igin tasarlanmigtir. Bu, yalnizca kuru,
iletken olmayan kirlenmenin kabul edilebilecegi anlamina
gelmektedir.

5.2 Kurulumu planlama

Kurulum planlanirken agagidaki hususlar dikkate alinmalidir:

5.21 Erisim

Erisim, sadece yetkili personelle sinirlandiriimalidir. Kullanim yerinde
gecerli glivenlik mevzuatina uyumlu olmasi gereklidir. Strtcinun IP
(Koruma Sinifi) derecesi kuruluma baghdir.

5.2.2 Cevresel koruma
Sdrlcu, asagidaki belirtilenlerden korunmalidir:

» Damlayan su veya su puskirtilmesi dahil nem ve yogusma.
Sdrlcu galisirken kapali olmasi gereken bir yogusma 6nleyici isitici
gerekli olabilir.

+ Elektrigi ileten madde ile kirlenme.

« Tozun her gesidi ile kilenme fanin galismasini engelleyebilir veya
cesitli pargalar Gzerindeki hava akimini zayiflatabilir.

+ Belirtilen igletim ve saklama aralidi digindaki sicaklik.

* Korozif gazlar.

NOT
Kurulum esnasinda suriicideki havalandirmalarin, atiklarin (6r. kesik
teller) striiclye girmesini dnleyecek sekilde kapatiimasi tavsiye edilir.

5.2.3 Sogutma

Surucu tarafindan Uretilen sicaklik, belirtilen isletim sicakligi asilmadan
ortadan kaldiriimalidir. Kapali mahfazalarin havalandirmali olanlar ile
karsilastirildiginda daha dusuk seviyeli sogutma sagladigini ve
mahfazanin daha genis ve/veya dahili hava dolagim fanlarina sahip
olmasi gerektigini unutmayin.

Daha fazla bilgi igin, lutfen bkz. kisim 5.6.4 Muhafaza boyutu, sayfa 41.
5.24  Elektrik giivenligi

Kurulum, normal ve ariza durumlarinda givenli olmalidir.
Elektrik kurulumu talimatlari Bolim 6 Elektrik Kurulumu, sayfa 52'de
verilmistir.

5.2.5 Yangina kargi korunma

Surucl muhafazasi, bir yangin muhafazasi olarak siniflandiriimamistir.
Ayri bir yangin muhafazasi saglanmalidir.

ABD’de kurulum igin, bir NEMA 12 muhafaza uygundur.

ABD disindaki kurulumlar igin, (IEC 62109-1’e dayali, PV eviriciler
standardi) asagidakiler 6nerilmektedir.

Pano, metal ve/veya polimerik olabilir. Polimer pano, minimum kalinlik
acisindan en az UL 94 sinif 5 VB'yi kargilayan malzemelerin kullanildigi
daha genis panolar icin 6zetlenebilecek gereklilikleri karsilamaldir.
Hava filtreleri, en az sinif V-2 olmalidir.

Tabanin konumu ve boyutu, Sekil 5-1'de goésterilen alani kapsamalidir.
Alan iginde 5° aglyla gizilmis yanlarin herhangi bir kismi da,
yangin panosu tabaninin bir pargasi olarak dikkate alinmalidir.

Sekil 5-1 Yangin panosu taban yerlesim plani

Surlcu

A

Taban, tabanin bir pargasi olarak dikkate alinacak yan kisimlar dahil
olmak Uzere, yanan malzemenin disari gikmasini 6nleyecek sekilde
tasarlanmalidir; ya hi¢ agikligi olmamalidir ya da bir kapakli veya
surgulu bir yapida olmalidir. Bu, kablo agikliklarinin ve benzerlerinin

5 VB gerekKliliklerini kargilayan malzemeyle veya yukarida belirtilen
kapak veya surgi sistemiyle, sizdirmazliklarinin saglanmasi anlamina
gelir. Kabul edilebilir kapak veya siirgu iskeleti icin bkz. Sekil 5-2.

Bu, beton zeminli kapali (sinirl erigim) bir elektrikli isletme alaninda
yapilan kurulumlar icin gegerli degildir.

Sekil 5-2 Yangin mahfazasi ara parga yapisi
2 kat
‘X'ten az N
degil Bélme plakalari (mahfazanin tabaninin
— — altinda veya Usttinde olabilir)
X1 [ |
I [ ] ] |
Yangin mahfazasinin alti
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5.2.6 Elektromanyetik uyumluluk

Kablo dizenine dikkat edilmeden yapilan yanhs kurulumlarda, cesitli
hizdaki suriiculerde elektromanyetik etkilesime sebep olabilecek guglu
elektronik devreler mevcuttur.

Tipik endustriyel kontrol ekipmanlarindan kaynaklanan parazit bazi basit
rutin dnlemler ile engellenebilir.

Belirli emisyon limitlerine uyulmasi gerekiyorsa veya yakin ¢evrede
elektromanyetik hassasiyeti olan cihaz varsa, tiim énlemler alinmalidir.
Siructu icerisine belli kogullarda emisyonu dustren dahili EMC filtresi
monte edilmistir. E§er bu kosullar asilirsa, surlcu giriglerine ¢ok yakin
konumlandiriimak suretiyle harici EMC filtresi yerlestirilebilir. Filtreler icin
bir alan olusturulmali ve kablolar igin ayrilan alan dikkatlice hesaba
katilmalidir. Her iki seviyedeki dnlemler kisim 6.13 M70X Konum
geribesleme baglantilari, sayfa 81’de agiklanmistir.

5.2.7 Tehlikeli alanlar

Sdrlcuyu, onayli bir mahfaza takmadan ve kurulumu onaylanmadan
tehlikeli alanlar olarak listelenen yerlere yerlestirmeyin.

5.3 Terminal kapagini ¢gikartma

Yalitim cihazi

AC besleme baglantisi surlctiden, herhangi bir kapak

sokulmeden veya herhangi bir servis galismasi yapiimadan
once, onaylanmis bir izolasyon cihazi kullanilarak

ayriimahdir.

Depolanan enerji
Sdrict, AC besleme kesildikten sonra, potansiyel olarak
olimcdl bir gerilimle yukli kalan kondansatorler igerir.
Siruclye gug verildiyse, AC gug¢ kaynagi, calismaya
baslamadan ez az on dakika 6nce kesilmelidir.
Normal olarak kondansatorler, dahili bir direng ile bosaltilir.
Belirli, olagan digi ariza kosullari altinda, kondansatérlerin
tahliyeyi gerceklestirememesi veya ¢ikis terminallerine
uygulanan bir gerilimle bosaltiimasinin engellenmesi
mumkinddr. Siriicl, ekrani aniden kararacak sekilde
kapanmiyorsa, kondansatérlerin bogalmamis olmasi
mumkindur. Bu durumda, Control Techniques veya yetkili
distribttorlerine danisin.

5.31 Terminal kapagini ¢ikartma

Unidrive M boy 9/10 D ve E (i¢ terminal kapagiyla birlikte kurulur:
Kontrol, giris ve ¢ikis terminali kapaklari.

Unidrive M Dogrultucu ise iki terminal kapagiyla birlikte monte edilir:
Giris ve ¢ikis terminali kapaklari. Tum terminallere ulasabilmek igin
terminal kapaklari ve muhafaza gikariimalidir.
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Sekil 5-3

Terminal kapaklarinin konumu ve taninmasi

Girig

1 <+

e
7
[N

X

<
>e

—-

Cikis

Girig

i

o>

Kontrol

@
=

o || €4—

Cikis Kontrol
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Sekil 5-4 Terminal kapaklarinin gikarilmasi (Unidrive M boy 9E /10E gosterilmistir)

X\

S

\

Bir terminal kapagini gikarmak igin vidayi sokiin ve terminal kapagini gosterildigi gibi kaldirin.
Terminal kapaklarini degistirirken, vidalar, maksimum 1 N m torkla sikilmalidir.

Sekil 5-5 Unidrive M Dogrultucu terminal kapaklarinin ve muhafazasinin ¢ikariimasi

Bir terminal kapagini ¢ikarmak icin vidayi s6kiin ve terminal kapagini gdsterildigi gibi kaldirin.
Terminal kapaklarini degistirirken, vidalar, maksimum 1 Nm torkla sikiimalidir.
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5.3.2 Parmak muhafazasi ve DC terminal kapag tesisatinin ¢ikarilmasi

Sekil 5-6 Parmak muhafazasi tesisatinin gikarilmasi

Tum boylar:

Parmak muhafazasini diiz ve sert bir zemin Uzerine yerlestirin ve gosterildigi (sekil 1’de) gibi ilgili tesisatlara cekig ile vurun. Tesisat gikartilirken
pense kullanilabilir, ilgili tesisati pense ile tutun ve gosterildigdi gibi (3) bikin. Gerekli tim tesisatlar gikana kadar devam edin (2).

Tesisatlar gikarildiktan sonra tim sert/keskin uglari sokun.

& IP20 koruma sinifini saglamak ve buyuk dahili bir ariza durumunda yangin riskini 6nlemek icin rondelalar takilmalidir.

Boy 9 ve 10 parmak muhafazasi igin rondela kiti mevcuttur.

Tablo 5-1 Rondela kitleri

Siiriicii boyu Parca Resim
Numarasi
Boy 9 ve .1.0 - 8 x gift girigli 3470-0107-00
rondela kiti
28 Unidrive M Modiiler Kurulum Kilavuzu
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5.4 Kontrol ana/takipgi/standart podunun
monte edilmesi

Kontrol ana/takipgi pod paralel baglantilari icin bkz. Sekil 5-10 Paralel
kontrol baglantilari, sayfa 30.

Sekil 5-8 Kontrol takip¢i podunun siiriiciilye monte edilmesi

Sekil 5-7 Kontrol ana veya standart podunun siiriiciiye monte
edilmesi
A
=
- - @
A
Cane - e © &
0] =3
Prne]
(=]
@ —
= 1| =
£
= 9
I——3
Tn gt
\A,h Bl O o

=

1. Ust montaj deligini ortaya gikarmak igin, terminal kapaklarinin
cikarilmasi gerekir. Bu, vurgulanan terminal kapagi sokulup
ardindan iki plastik kapak gikarilarak yapilr.

2. Ana kontrol podu kurulurken dikkatli olunmalidir. Bkz. Sekil 5-9.
Kontrol ana podunu gdsterilen konumda suricuye monte etmek igin
2 x M6 vidayi kullanin.

3. Ardindan terminal kapaklari yeniden takilabilir.

Montaj deliklerini ortaya gikarmak igin, kontrol takip¢i podu kapagini
¢ikarin. Bu, vurgulanan vidalar sokuldikten sonra kapak gekilip
cikarilarak yapilir.

Ana takipgi podu kurulurken dikkatli olunmalhdir. Bkz. Sekil 5-9.
Takipgi ana podunu gdsterilen konumda surlciye monte etmek igin
2 x M6 vidayi kullanin.

Ardindan kapak yeniden takilabilir.

Sekil 5-9 Kontrol ana/takipg¢i podu ve gii¢ modiilii taban plakasi konnektorleri

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 2
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Sekil 5-10 Paralel kontrol baglantilan

Kontrol ana podu Kontrol takipgi podu

/

Anadan
takipciye
giris

Sonraki
takipgiye
giden ¢ikis

Anadan
takipciye ¢ikig

Paralel baglanti kablosu*

* Yalnizca takipgi siriciyle birlikte verilir.

NOT

Paralel kablo, kontrol kablosu igin Sekil 6-18 Hassas sinyal devresi boslugu, sayfa 70'de gosterilen kurallara gére désenmelidir.
NOT

Paralel kablonun Uzerindeki vida kilitleri tamamen sikilmalidir.

30
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Sistem konfiglirasyonu

Sekil 5-11 Paralel kablo yonetim desteginin montaji

Topraklama baglanti vidalarini gevsetin ve kablo yonetim braketini
sekilde gosterildigi yone dogru kaydirin. Yerine yerlestikten sonra,
topraklama vidalar 2 Nm maksimum torkla sikilmahdir.

Elektrik Kurulumu

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 2
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5.5 Montaj yontemleri

Unidrive M boy 9, 10 ve dogrultucu montaji, uygun braketler kullanilarak, panel yizeyine veya panel disina dogru yapilabilir.

Yizey montajinda surtici yalnizca muhafaza duvarina/arka plakaya sabitlenir.

Panel disina dogru montajda ise siirici muhafaza panelinden gegerek disi ortama dogru ¢ikinti yapan sogutucu panelle sabitlenir.
Bu, muhafazanin igindeki sicakhgi duslricu etkide bulunur.

Arka plakanin hazirlanmasina imkan verecek sekilde her iki yontem igin gegerli strticti ve montaj delikleri boyutlari asagidaki gizimlerde gosterilmistir.

Sdricu belirli bir stre asin yiik seviyelerinde kullaniimissa sogutucu panel 70 °C'yi asan sicakliklara ulasabilir. Sogutucu panele kisilerin
temasi dnlenmelidir.
UYARI

Bu Urln sinifindaki striculerin agirliklar 15 kg tGzerindedir. Bu modelleri kaldirirken uygun guvenlik tedbirlerini alin.

> >

UYARI

5.5.1 Yiizey montaji
Sekil 512 Unidrive M boy 9E/10E’nin yiizey montaji

310 mm ‘
< q 288 mm
L 285 mm N > 26 mm — 259 mm
U _________________
4
®
B
13 - £
£ - £
3 e
o o
< 2 £
£
3
q
&
®
iy A
===\
A
A
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Uriin bilgileri Sistem konfigilirasyonu Mekanik Kurulum Elektrik Kurulumu

Sekil 513  Unidrive M boy 9D/10D’nin yilizey montaji
289 mm
310 mm >
285 mm
I
&
[}
E E E
E £ i 3
® < pr—— 0
N = = [
=
> L
o A
=== v Ul ==
n A —
Sekil 514  Unidrive M Dogrultucu’nun ylizey montaji
310 mm
289 29,0
| 285 mm — > 26 mm x4 el
N e o 9 mm
—_— _
e i ==
o = =
® E—— t==—=1]
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o
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Uriin bilgileri

Sistem konfiglirasyonu

Sekil 5-15

Kontrol ana podu boyutlari

Kurulumu |

92,5 mm

A

367,5 mm

139 mm

o o

60,4 mm
g--m--mmmmmmmmm—aad -===q
346,0 mm Montaj
delikleri
A b4
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Elektrik Kurulumu

5.5.2  Panel digsina dogru montaj
Sekil 516  Unidrive M boy 9E/10E’nin panel digina dogru montaji
327 mm
290 mm
340 mm 190 mm 99 mm
310 mm ©9,0mm 259 mm
285 mm ‘ x 4 delik
T &
4
e
@55mm
x 8 delik
d
B [
g —
E i E
g 8
- g 3
1) - 3
3 < 3
== N
8 3
4
® € 8
E 3
= 3
A A ~
P=—-\
I 3
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Girig

Uriin bilgileri

Sistem konfiglirasyonu

Elektrik Kurulumu

Sekil 5-17 Unidrive M boy 9D/10D’nin panel digsina dogru montaji
327 mm
340 mm 290 mm
310 mm 190 mm ‘ 99 mm | 259 mm
285 mm ! J i
M1 =
A ==
é = | gomm
T @55 x 4 delik
° ,5 mm
X 6 delik
£ N £ £ + -
E| o £ £
N = 04
5]
£ £
. g 3
8
== s
C| £ % s
8 3
S
a
® B £ .
£ 3
b 3
& 30 mi
e
Sekil 5-18 Unidrive M’in (Dogrultucu) panel digina dogru montaji
327 mm
290 mm
339 mm 259 mm N
310 mm 190 mm 99 mm ‘
285 mm | =
A :
> ,_J '\
o= == =1 @9,0
== 0 mm
=== - | x4 delik
=3
@5,5mm
c / x 2 delik
E £ £
8 g —1 8
™ E“ N ©
® —— £ 3
=== 2
& B == 3 l
8 T o o T

30 mm
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Sekil 519  Panel disina dogru montaj braketleri
Kasa Yiizey Adet Panel Adet
boyu
ol e
10 Delik b t' 9
(Dogrul- ﬁ <2 olik boyutu: 9 mm
tucu) ﬁ
x 2
Delik boyutu: 9 mm Delik boyutu: 9 mm
E I
9ve 10 ﬁ ﬁ Delik boyutu: 5,3 mm
S X2
(Evirici)
i é X 2
Delik boyutu: 9 mm Delik boyutu: 9 mm

Kitler ayrica tedarik edilir.

Tablo 5-2

Panel duvari montaj kitleri

Parga numarasi

Aciklama

3470-0108

Evirici yuksek IP insortu

3470-0106

Dogrultucu yuksek IP kiti

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
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5.6 Muhafaza
5.6.1 Muhafaza yerlesimi

Kurulumu planlarken, dider cihazlara / yardimci ekipmana uygun notlari da dikkate alarak, Sekil 5-20°deki mesafelere uyun. Asagidaki semada
Unidrive M boy 9E/10E gdsterilmektedir.

Sekil 5-20 Muhafaza yerlesimi Unidrive M boy 9E/10E Muhafaza

Gerektigi gibi

yerlestirin

Mahfaza /I AC besleme
kontaktori ve
sigortalar veya MCB

2100 mm
° °
l@® °

| [ Siiriici ve harici EMC filtresi icin,
minimum agikliklarin

X korundugundan emin olun.

Zorlanmis veya konveksiyon

pe L T il o) [l (s hava akisi, herhangi bir cisim
® | veya kablo ile kisittanmamalidir.

®=60mm
H :30mm

e Not

EMC uyumlulugu igin:

1) Harici bir EMC filtresi
kullanirken, her sirtct igin
bir filtre gereklidir.

2) Gug kablolamasi, suriictiden
tim yonlerde en az 100 mm
mesafede olmalidir.

¢
=

Sinyal kablolari

Tum sinyal kablolarinin surtictiden

ve herhangi bir gii¢ kablosundan

il en az 300 mm mesafede
© © = yénlenmesini planlayin.
U v W
VNN
lea) = L £
Opsiyonel fren direncini panel
disina yerlestirin (tercinen V Harici kontrol
panelin yanina veya lzerine). l cihazi
Asiri yik koruma cihazini 100
i&i qibi i 2100 mm
gerektigi gibi yerlestirin. — 24 Vdo"
— 3,3Afan
— beslemesi
Opsiyonel fren direnci
ve asir yik
[l
* Opsiyonel - model numarasina baghdir.
38 Unidrive M Modiiler Kurulum Kilavuzu
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Girig

Uriin bilgileri

Sistem konfiglirasyonu

Sekil 5-21

Yerlesim - Unidrive M Boy 9D/10D

Elektrik Kurulumu

disina yerlestirin (tercihen

Asiri yik koruma cihazini
gerektigi gibi yerlestirin.

Opsiyonel fren direncini panel

panelin yanina veya lzerine).

AC besleme

Muhafaza kontaktori ve
sigortalar veya MCB
2100 mm
Gerektigi gibi
° ° yerlestirin
EMC filtresi
o |lQ® °
ﬁ @ I'Suriicti ve harici EMC filtresi icin,
minimum agikliklarin
korundugundan emin olun.
2 Zorlanmis veya konveksiyon
==—=1 hava akisi, herhangi bir cisim
é E===4 veya kablo ile kisittanmamalidir.
e ==
[
/| A &=
===
==
=
p3 =
° Not

EMC uyumlulugu igin:

1) Harici bir EMC filtresi
kullanirken, her stirtic igin
bir filtre gereklidir.

2) Gug kablolamasi, stirtictiden
tum yonlerde en az 100 mm
mesafede olmalidir.

@ =60 mm
=30 mm
Sinyal kablolari
Tum sinyal kablolarinin siiriictiiden
ve herhangi bir gli¢ kablosundan
Q en az 300 mm mesafede
® yonlenmesini planlayin.
A Harici kontrol
T cihazi
2100 mm
— | Fan beslemesi:
:_l | 24 Vdc*
A4

Opsiyonel fren direnci
ve asir yik

* Opsiyonel - model numarasina baghdir.
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Girig

| Urdn bilgileri

Sistem konfiglirasyonu

Mekanik Kurulum

Sekil 5-22

Alternatif muhafaza yerlesimi: Dogrultucu ve boy 9D/10D

Elektrik Kurulumu

Mahfaza L é é

filtresi

istege bagh
harici EMC

AC besleme

kontaktord ve

sigortalar veya MCB

Gerektigi gibi
yerlestirin

I"suriicu ve harici EMC filtresi icin,

(o

© 0|

o

®
B e

2100 mm

o>

minimum agikliklarin
korundugundan emin olun.
Zorlanmis veya konveksiyon hava
akisi, herhangi bir cisim veya
kablo ile kisittlanmamalidir.

Not
EMC uyumlulugu igin:

1) Harici bir EMC filtresi kullanirken,
her suricu igin bir filtre gereklidir.

2) Gug kablolamasi, strtictiden tim
yonlerde en az 100 mm
mesafede olmalidir.

@ 260 mm

Sinyal kablolari

Tum sinyal kablolarinin
surtcliden ve herhangi

bir gu¢ kablosundan en az
300 mm mesafede
ybnlenmesini planlayin.

Harici kontrol

i cihazi

Fan beslemesi:
24 Vdc*

disina yerlestirin (tercihen

Asiri yik koruma cihazini
gerektigi gibi yerlestirin.

Opsiyonel fren direncini panel

panelin yanina veya Uzerine).

Opsiyonel fren direnci ve

asir yuk

KRR

* Opsiyonel - model numarasina baghdir.

NOT

Unidrive M dogrultucu 9D / 10D’den daha yiiksek bir yere monte edilmemelidir. Bunun amaci, dogrultucu araciligiyla dolastirilan havanin
Unidrive 9D/ 10D’den disari atilmasini énlemektir.

40

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 2



[ Guvenlik Bilgileri [ Giis | Urdn bilgiler Sistem konfigirasyonu M Elektrik Kuralumu
5.6.2 Muhafaza ortam s|cak||g| Sekil 5-24  Ortam sicakligi diizeltme faktori
Yilksek ortam i1sisinda isletim igin strlicl sayisinin azalmasi gereklidir 1,035
Tamamen kapali olan veya panel digina dogru montaj araciligi ile 1,03
sizdirmaz kabine (hava akimi olmayan) veya havalandirmali kabine \
yerlestirilmis siriicli, siiriicii sogutmada énemli farkliliklar yaratir. g 0%
Secilen metot, slriicinin tamami igin etkili sogutmayi saglamak lizere g 1,02
gerekli azalma igin kullanilacak ortam sicakligi degerini (T ae) = 1015
etkileyecektir. é '
Ortam sicakligi igin dort farkli kombinasyon asagida tanimlanmistir: i 1.01
E=1
1. Slriict Gzerinde hava akimi olmayan tamamen kapali (<2 m/s) 8 1,005
Trate = Tint +5°C 1
2. Surucu Uzerinde hava akimi olan tamamen kapali (>2 m/s) 0.995
Trate = Tint 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40
3. Sdriicii tizerinde panele montajli hava akimi olmayan (<2 m/s) Sicaklik (°C)
Trate = €n ylksek Tgy; +5 °C veya Ty
NOT

4. Sdricul uzerinde panel disina dogru montajli hava akimi olan (>2 m/s)
Trate = €n ylksek Tgy veya Ting
Bu formiilde:
Text = Kabin digindaki sicaklik
Tint = Kabin igerisindeki sicaklik
Trate = Gegerli glic degerini segmek igin kullanilan sicaklik

5.6.3 Yiikseklik azaltma

Maksimum nominal ¢ikis akimini Sekil 5-23’teki azaltma faktort (Df)
ve Sekil 5-24’teki ortam diizeltme faktoriyle (Cf) garpin.

Nominal ¢ikig akimi = Df x Cf x Oc

Sekil 5-23  Yiikseklik azaltma faktori
1
0,95
8 \
p=1
5 09
9
&8
g 085
S
N
<
0,8
0,75
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Yiikseklik (m)

»  Ortam sicakhg dizeltme faktori yalnizca ylkseklik hesaplamasi
icin kullanihr. Ortam sicakligi 40 °C’den duslikse surlclye fazla
deger verilmis olamaz. izin verilen maksimum ¢ikis akimlari at
40 °C’de verilenlerle ayni kalmalidir.

*  Slricinin 40 °C’nin izerinde galismasi gerekiyorsa 50 °C’deki
azaltmalar uygulanmahdir.

* Aynisi 1000 m’nin altindaki yukseklikler igin de gecerlidir.

Dusuk yukseklikte agiri deger verilmemelidir

NOT
3000 m’nin Gzerindeki uygulamalarda, siriictiniin tedarikgisiyle iletisime
gegin.

5.6.4 Muhafaza boyutu

Bu bélimde orta gii¢ yogunluklu bir muhafazayi sogutma yontemi ele
alinmaktadir. Bélimde islenmis bir drnegin tUzerinden gegilerek
tamamen bir muhafazanin iginde monte edildiklerinde surlculeri
sogutmayla ilgili sorunlar ortaya cikariimaktadir.

Bu 6rnekte, yalnizca bir olasi suriici muhafazasi 6rnegi dikkate
alinmakta olup bir muhafazanin icinde dolasan sicak havanin
olusturdugu termal sorunlarin vurgulanarak ¢ézilmesine ¢aligiimaktadir.
Bu bdlimde ele alinan sorunlarin gogunu gideren panel disina dogru
montaj gibi bagka muhafaza tasarimi yontemleri de mimkiinddir.

Bkz. kisim 5.5.2 Panel digina dogru montaj, sayfa 35.

Muhafaza tasarimi 6rneginde asagidaki kosullar kullanilacaktir:

+ 30 °C ortam sicakhgi ve <1000 m yiikseklikle bir odaya yerlestirilmis
muhafaza
«  Sistemin surekli ¢cikis akimi ihtiyaci = 650 A

Sistem modelinde kullanilan pargalar:

»  Girig ve gikis havalandirmali 1800 mm x 800 mm x 500 mm muhafaza
+  2x10402700

* 2 xgiris hat reaktord (L1)

* 2 Xxcikis paylagim sok bobini (L2)

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
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Sekil 5-25

Muhafaza tasarimi 6rnegi

Sicak hava dolagimini engellemeye yonelik muhafaza

tasarimi
Sekil 5-26 Onerilen muhafaza tasarimi
%;\é%%g&%@%‘;& %\‘\‘\‘k\§§f§§§%\\*\§ Dolastirilan
NI N AN )))- hava
NN R
llllllll> Sli:ghava g
Cikis hava L
akisi — ﬁ
/) Muhafaza
/////% havalandirma
deligi
— _
= —=
0ES ] 0 ] =
H (O
[ ]
: A
@ @ I
| |
Nl » il e = * |===7]
= R Al T
® ® @® @® ® @
S s B m— S o B
= D D= [ D D—
L2 L2 1
(=] (=] (= (=] =] (=
C T C T |- C T
o @ ® @ o @ ®
b
"‘
Siiriicii segimi o
istediginiz cikis akimina ulasmak igin gereken siiriiciileri yiikseklik “‘ o F
hesaplamasina ve diger siiriicli azaltmalarina (6r. paralel baglanti I .> Kl
azaltmalari, anahtarlama frekansi azaltmalari, ortam azaltmasi vb.) / Cams L2
gére segin. % =
Muhafazanin énden goérunusi icin bkz. Sekil 5-25.
Birimler ve muhafazanin yan taraflari arasindaki bogluklar: >60 mm
42 Unidrive M Modiler Kurulum Kilavuzu
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Muhafaza girislerinde sicaklik artigi hesabi

Sicaklik artigini hesaplama

Tablo 5-3 Ornek veriler Tablo 5-4 Hava akis hizlan

Tek birim (L2) altinda ¢ikis paylasim sok bobini kaybi 250 W Modiiller Akis hizi (m3/sa.)
Tek siriciideki toplam kayip 4290 W Invertor 402
Muhafazadaki siriicl sayisi 2 Dogrultucu 266
Muhafazanin genisligi 0,8 m R o

Muhafazanin dennigi 05m Muhafazanin igindeki sicaklik ylikselmesini hesaplama

Tavan havalandirma deliginin (¢ikis) agik alani 0,27 m® dT = 3kPriV

Giris havalandirma deliginin acik alani 0,15 m3 Bu formlde:

’ V = m%sa. olarak hava akisi (Unidrive akis hizi = 305)

Dig ortam 30°C dT = Sicaklik yiikselmesi

Yikseklik azaltma faktori (Cf x Df) 1 Pr = Sirlict sicakligini etkileyen kayip

Bu 6rnekte, strticinin 1000 m’nin altinda bir yukseklikte ve monte
edilen muhafazanin giris ve gikis havalandirmali oldugu
varsayllmaktadir.

Havalandirma ve dolagim faktoriiniin acgik alan %’si

Acik gati alani + acik girig alan1 x 100
2 x kiibik geniglik x kiibik derinlik

=(0,27 + 0,15) x 100 / (2 x 0,8 x 0,5)
= %52,5
Sekil 5-27°de dolasim faktori = 0,76°dr.

Sekil 5-27

Acik havalandirma alani % =

Dolagim faktori

1,2

0,8

0,6

Dolasim faktorii

0,4

0,2

O T T T T T
0 20 40 60 80 100 120

Acik alan (%)

Bu, giris ve ¢ikis havalandirma kisitlamalari nedeniyle muhafaza iginde
dolastirlan hava miktarina iligskin bir tahmindir. Faktérde guvenli bir
sonug saglamak icin eklenmis bir glivenlik faktori vardir. Faktor,
CFD yazihmiyla farkli havalandirma kisitlamalari verildiginde yeniden
suricundn igine dogru akan 1s1 miktari test edilerek hesaplanmistir.
Ayrica faktor bir Unidrive M boy 9/10 E ve ayrilmis Unidrive M boy 9/10
D’ye de uygulanabilir.
Siiriicu girigs hava sicakhgini etkileyen kaybin hesaplanmasi
Siiriicii sicakhigini etkileyen kayip (Pr) = Alt sok bobini kaybi (Pc) +
(Toplam tek siiriicii kaybi (Dp) x Dolasim faktorii (Rf))

=250 + (4290 x 0,76)

=3510 W

NOT
Similasyonlar hat igine ve simetrik bir sistemde monte edilen
surtictlerde kayiplarin esit bir sekilde paylasildigini gésterdiginden bu,
yalnizca 1 suricu birimine ait kayiptir.

k = 1/ Yikseklik azalmasi

Bu nedenle ortam sicaklidi artisi (dT):

=(3x1x3510,4)/ 305

=34,5°C
Bdylece,
Muhafazanin igindeki ortam sicakligi artigi = Dig ortam + sicaklik
artis1 = 64,5 °C
Bu, izin verilen maksimum ortam siriici sicakhgi olan 40 °C ile
muhafazanin asiri 1sinacagini géstermektedir.

islem sonuglari

1. segenek: Muhafazanin igindeki mutlak sicaklik 50 °C’den dusukse
50 °C’de dogru gli¢ degerine sahip bir suriicl segin.

2. segenek: Mimkunse dolagsimi azaltmak ve yeniden hesaplamak icin
daha fazla havalandirma ekleyin.

3. segenek: Muhafaza fani ekleyin.

4. segenek: Muhafazayi panel digina dogru monte edilebilecek sekilde
yeniden tasarlayin. Bu, 1sinin gogunun ana muhafazanin disina
cikabilecegdi ve sogutucu panelin igine dogru akan giris havasinin dis
ortamda kalarak dolagimdan etkilenmeyecegdi anlamina gelir.

Bkz. kisim 5.5.2 Panel digina dogru montaj, sayfa 35.

NOT
Yine de surlcunin énidnden kaynaklanan isi kaybi dikkate alinmalidir.

Muhafaza fani ekleme
Gerekli akig hizinin hesaplanmasi
* Fanin dolagimin etkisini ve eklenen sok bobini kaybini gidermesi
gerekir.
« Siricu sicakhgini etkileyen kayip (Pr) = 3510,4 W
* Yukaridaki kayip olan 3510,4 W yalnizca bir slrlye aittir, bdylece 2
birimden olusan bir muhafazada giderilmesi gereken kayip =
7020,8 W olur
Muhafazanin iginde izin verilen sicaklik artiginin hesaplanmasi:
Sicaklik artisi (dT) = (izin verilen siiriicii ortami -
5 {giivenlik faktorii}) - Dig ortam
=(40-5)-30
=5°C
Ardindan asagidakileri kullanarak:
V = 3kPr/ (dT)
Kaybi gidermek igin gereken akis hizi = (3x1x7020,8) / 5
=4212,5 m%/sa.

Fandaki geri basincin hesaplanmasi

Acik cgati alani + acik girig alan1 x 100
2 x kiibik genislik x kiibik derinlik

Acik havalandirma alani % =

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
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Sekil 5-28  Basing diigmesi Sekil 5-29  AC beslemeli 400 mm gapli koriik performansi
500
450 \ E 3
400 \ E—_‘
5 350 \ e ~
a [
E 300 —
g \ 500 St ~
& 250 AN
o \ N, A
g 200 \ 400 ) Nt \‘
# o \ N K | N
100 “':'""*\_\ N ~
300 N B
50 :3_ \§ \
° 200 \
0 20 40 60 80 100 80 |
Toplam agik alan (%) \ \ \
o | N 1
En iyi uygulama: Muhafaza hava giris ve ¢ikis havalandirma deliklerini \\ \
en az kullanilan fanin venturi agzi kadar buyuk olacak sekilde A N \
boyutlandirin. Bu, ihmal edilebilir bir geri basing saglar. = . . . . N\ . \
(=15
%52,5 acik alanla: Basing diigmesi = 34 | 0 500 1000 1500 2000 200 [CR]
Fan segme V> 1000 2000 3000 4000  [m¥n]
Fan segilirken dikkate alinacaklar: —50H = =60Hz
* Boyutlar ve alan siniri.
*  Gerekli akis hizi. Son oOzet

»  Statik basing.
+ Gurdlta seviyesi.
+  Gug kaynagi.

Tablo 5-5 Fan tipi

Geriye dogru egimli koriik (santrifiijli)

+ g akisa dik disa dogru akis.

* Yuksek ve duslk geri basinclarda iyi.

* Pervane tasarimi sayesinde toza ve kire
kars! iyi direng.

+ lg kaplama gerektirmez.

* Yuksek hava akigl igin gereken nispeten
kiiclk caplar.

ileriye dogru egimli koriik (santrifiijlii)
+ g kaplama gerektirir.
* Akigl ydnlendirmede iyi.

Eksensel Fan

*  Yiksek basingta iyi degildir, ancak oda
havalandirma veya kanallar gibi dugiik
basing uygulamalari igin iyidir.

+ lge ve disa dogru akis ayni yéndedir.

» Diz hatli kanal uygulamalarinda iyidir.

* Yuksek hava akislari icin buyuk ¢aplar
gereklidir.

Fan egrileri
Fan tipi secildikten sonra sonraki adim, muhafazanizin sistem
ozellikleriyle fan performans egrisini eslestirmektir.

Sistem galisma noktasi:
Statik basing = 34 Pa

Akis hizi = 4212,5 m®/sa.

Segilen fan tavana yerlestirmek ve dik akis ile yuksek akis hizi
ozelliklerinden yararlanmak icin geriye dogru egimli santrifGjli bir
koraktar.

1. Sistem sinirlarina bagli olarak muhafaza fanlari girise ve ¢ikisa
yerlestirilebilir.
2. Cikistaki fanla ilgili dikkate alinacaklar:
* Fani gevreleyen Yuksek Ortam sicakligi fan édmrini etkileyebilir.
* Her turll agiklik araciliiyla igeri toz gekebilecek muhafazanin
basincinin alinmasi.
3. Girigteki fanla ilgili dikkate alinacaklar:
» Toz filtresinin fana yakinligi fanin tzerinde fazla geri basing
olusturabilir.
« Dahili bilesenler arasindaki es bigimli olmayan akis.
4. Toz filtreleri:
Asagidakileri yapmak igin mimkiin olan en buyuk filtreyi kullanin:
a. Toz kapasitesini artirma
b. Basing diigmesini azaltma.

5. Suricd giriglerinin muhafaza hava girisine mimkin oldugunca yakin
oldugundan emin olun.

6. Surucu hava akisi giris ve ¢ikislarini kapatmayin. Suarlculer ve
muhafazadaki diger pargalar arasindaki en iyi uygulama niteligindeki
araliklari koruyun.

7. Kablo déserken hava girislerini veya cikiglarini kapatmamaya dikkat
edin.

5.7 Sogutucu panel faninin galigmasi

Unidrive M boy 9E/D, 10E/D ve Dogrultucu sogutucu panele monte
edilen bir fan ve suriici kutusunu havalandirmak igin yardimci bir fanla
havalandirilir. Fan muhafazasi, havayi kanallarla sogutucu panel
araciligiyla yonlendiren bir bélme plakasi olusturur.

Bdylece, montaj yonteminden (ylzey montaji veya panel digina dogru
montaj) bagimsiz olarak ek bélme plakalarinin kurulumu gerekli degildir.

Havanin surucil etrafinda rahatga akisini saglamak tzere minimum
acikligin birakildigindan emin olun.

Unidrive M boy 9E/D, 10E/D ve Dogrultucu’nun sogutucu panel fani
degisken hizl bir cihazdir. Siricl, sogutucunun sicakhigina ve
surtictiniin termal model sistemine bagl galisan fanin hizini kontrol eder.
Unidrive M boy 9E/D, 10E/D kapasitér grubunu havalandirmak igin
degisken hizl fanlarla da kurulur.
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5.8 Yiiksek ¢evre korumasi amagl
siirici muhafazasi

Standart surict IP20 kirlilik derecesi 2 (sadece kuru, yalitkan, kirlenme)
(NEMA 1) olarak siniflandiriimistir. Ancak, strtct panel digina dogru
montaj i¢in sogutucu panelin arkasinda IP55 sinifina (NEMA 12)
ulagsmak igin yapilandirilabilir.

Bu, suricunin 6n yuzu ile birlikte anahtarlama tertibatinin,

harici ortamda panel boyunca disari ¢gikik olan sogutucu fan ile IP55
(NEMA 12) muhafazasinda yer almasini saglayacaktir. Boylece,

suricu tarafindan dretilen 1sinin gogunlugu muhafazanin disinda dagilir,
bu sayede muhafaza igerisinde daha dusiik 1si korunur. Bu da,
sogutucu fan ve verilen contalar kullanilarak mahfazanin arkasinda
olusturulan sizdirmazhgda dayanir.

Sekil 5-30 IP55 (NEMA 12) panel digina dogru yerlesim 6rnegi

IP55 (NEMA 12)
muhafaza

IP20
(NEMA1)

N

== -
==

Standart olarak
IP54 fanla
donatiimig
sdruci

iLES

Sizdirmaz
conta

Ana conta Sekil 5-30'da gosterildigi gibi takiimalidir. Montaj igin
kullanilan her tirll vida / civata, vida deligi etrafinda sizdirmazlik
saglamak igin kit kutusunda verilen pullarla birlikte monte edilmelidir.
IP54 korumasiyla ilgili ayrintilar igin bkz. Sekil 5-31.

Ust ve alt montaj braketleri arasindaki daha biiyiik mesafe ve conta
Uzerindeki basinci koruma ihtiyaci nedeniyle panel disina dogru montaj
yuzeyinin sertligini artirmak gerekebilir.

Sdrlcl monte edilirken, sirici flangi (contanin bulundugu)

ve muhafazanin arka duvari arasindaki bogluk sirtictiniin etrafindaki
herhangi bir yede >6 mm ise contaya daha da fazla basing uygulamak
icin asagidaki yontemler kullanilabilir:

1. Suricinin monte edilecedi muhafazanin montaj duvari icin kalin bir
panel kullanin.

2. Muhafazanin arka duvarini siriicii contasina dogru gekmek igin
dahili bir arka plaka kullanin. Ayrintilar igin bkz. Sekil 5-31.
(Panelin arka duvarindan ¢ikan her turli somun ve civata montajinin
sizdirmazhdini saglamak icin standart surtcu kitinde verilenler
arasinda naylon pullar bulunur).

3. Dahili arka plaka bulunmuyorsa 2. segenegi simule etmek icin ayri
bir kelepce kullanilabilir. Bkz. Sekil 5-32, sayfa 47. Surtcu kiti
kutusunda 4 dis sizdirmazlk kelepgesi sunulur.

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
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Arka plaka —wnw—__

Mahfaza

Sekil 5-31 IP55 (NEMA 12) panel disina dogru montaja ulagmak igin 2. segenek

arka panel Q <—H 50 mm maks.
; e ¢ : 4? A
| }
253 mm,
- 9 @ uzunluk
I boyunca
ortaya 817 mm
yerlestiril
mis
# S #} A 4
‘ s —=
\
A
5]
. \
] =\
T 5mm e
M 817 mm R
A
Sogele
@3\ 7l @/@
W
I
(A] M8 v
Tablo 5-6 Tespit parcalarinin agiklamasi Tablo 5-7 Kit kutularinda bulunan naylon rondela miktari
Parca Aciklama Boy M8 (A) miktar M6 (B) miktar
1 Civata Tumu 4 4
2 Duz rondela
3 Naylon rondela
4 Duz rondela
5 Yayli rondela
6 Somun
46 Unidrive M Modiler Kurulum Kilavuzu
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Sekil 5-32 IP55 (NEMA 12) panel disina dogru montaja ulagmak igin 3. segenek
Muhafaza
& arka panel
NN
. o]
@: =
Sizdirmazhk ]
braketleri == (]|
(6 yer)
Gl
©
E/ \

Tablo 5-8'de agiklanan kilavuz bilgiler takip edilmelidir.

NOT

IP55 (NEMA 12) Panel Digina Dogru Montaijla ilgili ayrintili bilgi igin

bkz. Sekil 5-17 Unidrive M boy 9D/10D’nin panel digina dogru montaji,

5.9

Harici EMC filtresi

Musterilerimize bir derece esneklik saglamak igin, iki Ureticiden harici EMC
filtreleri tedarik edilmigstir: Schaffner ve Fuss.

sayfa 36. Her siirlict gli¢ degeri icin filtre ayrintilar asagidaki tablolarda
Tablo 5-8 Cevreyle ilgili hususlar verilmistir. Hem Schaffner hem de Epcos filtreler ayni 6zellikleri karsilar.
Cevre Fan Agciklamalar Tablo 5-10  Tek siiriicii EMC filtresi bilgileri
Temiz Standart Schaffner Fuss
Kuru, tozlu Duzenli temizlik tavsiye edilir. Fan Gerilim CT parga . CT parga .
(iletken olmayan) Standart omri azalabilir. no. Agiriik no. Agirlik
Kuru, tozlu Standart / Diizenli temizlik tavsiye edilir. Fan 200 V
(iletken) IP55 émri azalabilir. 400 V 4200-4460
IP54 uyumu IP55 Diizenli temizlik tavsiye edilir. 575V 4200-2210
690 V 4200-2210
NOT

IP55 (NEMA 12) muhafaza (Sekil 5-30) tasarlarken, siriiciiniin 6niinden
1s1 yayillmasina dikkat edilmelidir.

Tablo 5-9

kismindan gii¢ kayiplari

Unidrive M Modiiler suriculer icin harici EMC filtreleri, Sekil 5-33'te

gosterildigi gibi stirlicintn st kismina monte edilmek tzere

tasarlanmistir.

Panel disina dogru montaj durumunda siiriiciiniin 6n

Sekil 5-33

Harici EMC filtresinin montaji

Model

Gli¢ kaybi

Dogrultucu

9E

9D

10E

10D

(] |
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Sekil 5-34  Harici EMC filtresi
Tablo 5-11  Opsiyonel harici EMC filtresi bilgileri

CT parga no. Uretici A B C E F G Y | J w \")
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5.10 Sok bobini montaj boyutlari 5.10.2 Gikis paylagim sok bobinleri
5.10.1 Giri§ §ebeke §°k bobinleri Sekil 5-38 Tek cikis paylasim sok bobini (OTLX0X)
Sekil 5-35  Tek sebeke giris sok bobini (INLX0X) %
187 mm & M8
o o 5 mm L Tyl
Y | " PN ﬁ}// — //M\@{
L ‘
130 mm 10mm—y 9 110 mm
kil Al R 4
T~
Sekil 536 Gift sebeke giris sok bobini (INLX1X) 80 mm
227 1 mm < 222 mm »
Sekil 5-39  Cift cikis paylasim sok bobini (OTLX1X)
[ O] [ Vo] [ W]
155 +1 mm 335 +5 mm
B 30 mm
s s 0 o ,
?75,5 +2 mm
155 mm
sl ISHIRSHINS
A
Sekil 5-37 Zorla sogutmali tek sebeke giris sok bobini (INLX0XW) 15 T Q 8,€ mm
+1T mm
222+1 mm K 3355 mm
142+1 mm @ F WL
Genel boyutlar ve diger ayrintilar igin bkz. kisim 6.3 Cikis paylasim sok
1081 mm

)

8,510,5 mm —p|

Y Y Y

Genel boyutlar ve diger ayrintilar igin bkz. kisim 6.2.2 Giris sebeke sok
bobini 6zellikleri, sayfa 56.

Unidrive M Modiiler Kurulum Kilavuzu
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511 Elektrik terminalleri

5.11.1 Giig, kontrol ve topraklama terminallerinin konumu

Sekil 5-40 Unidrive M gii¢ ve topraklama terminalleri

pEJl (L1l (o2 (L8l (T3

EX:|

ogll o ¥

| == |

i

A0 o U

[ = = .
= 9D/10D H
: I -
- el () 1181 oz) 1Ll (s
b= =4 2 o @ =l &
=5 s
) O
5 A B . L
5] Jo 1
U 2
@ © SN @ -L ©
oc Iy | ense ) | & == |63 e
o= =——=:"}

Anahtar

1. Kontrol terminalleri 4. Topraklama baglantilari 7.DC bara -

2. Role terminalleri 5. AC gug terminalleri 8. DC bara +

3. Ek topraklama terminalleri 6. Motor terminalleri 9. Frenleme terminali
50 Unidrive M Modiiler Kurulum Kilavuzu

Yayin No: 2



l Giivenlik Bilgileri | Giris |  Urin bilgileri |

Sistem konfiglirasyonu

Elektrik Kurulumu

5.11.2 Terminal boyutlari ve moment ayarlari

Yangin tehlikesinden kaginmak ve UL listesinin gegerliligini

muhafaza etmek icin, glic ve topraklama terminalleri igin

belirlenen sikma momentlerine bagl kalinmalidir.
Asagidaki tablolara bakin.

5.12 Rutin bakim

Surlcl soduk, temiz ve ¢ok iyi havalandirilan bir yerde kurulmalidir.
Sdrlclinin nem ve toz ile temasi dnlenmelidir.

Suruci / kurulum guvenilirliginin en Ust seviyede oldugundan emin
olmak icin asagidakilerin duizenli kontrolt gereklidir:

evre
Tablo 5-12  Ana kontrol ve réle terminali verileri ¢
- — Ortam sicaklidi Muhafaza isisinin belirtilen maksimum degerde
Model Baglant: tipi Moment ayari 9" | veya altinda oldugundan emin olun
Tumu Takilabilen terminal blogu 05N m Siirliclide toz olmadigindan emin olun; sogutucu ve
P, . o surucu fanlarinin toz toplayip toplamadigini kontrol
Tablo 5-13  Sirticil giig terminali verileri Toz edin. Fanin kullanim suresi tozlu ortamlarda
AC Yiiksek akimli Topraklama kisalacaktir.
Model . . R
terminalleri DC ve fren terminali Nem Siirlicii mahfazasinda yogusma belirtileri
. M10 baglanti civatasi olmadigindan emin olun
Timi M10 baglanti civatasi t
ima 15N m veya C|\1/a5 ?\lve somun Mahfaza
m
Momentiolerans: T010 Kapl filtreleri F|Itrele[|n havamq serbest dolagimina engel
mahfazasi olmadigindan emin olun
Tablo 5-14  Opsiyonel harici EMC Filtresi terminal verileri Elektrik
b “?uil Topraklama baglantilari Vida baglantilari | Bitun vida terminallerinin siki oldugundan emin olun
CT parca Uretici aglantiari Sikistirma Tam sikistirma terminallerinin siki oldugundan emin
humarasi Maks. Topraklama Maks. term§inalleri olun; asiri isi isareti olabilecek herhangi bir renk
moment pimi boyu moment degisimi icin kontrol edin
Kablolar Hasarlara yonelik tim kablolari kontrol edin

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
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6 Elektrik Kurulumu

Kablo ydnetimi 6zelliklerinin birgogu Urtin ve aksesuarlar iginde
birlestirilmistir; bu bélimde bu 6zelliklerden ne sekilde yararlanilacagi
aciklanmigtir. Onemli 6zellikler sunlardir:

+  GUVENLI MOMENT KAPAMA fonksiyonu

+ Dahili EMC filtresi

+ Ekranlama / topraklama aksesuarlarinda EMC uyumlulugu
+  Uriin gii¢ degeri, sigorta ve kablolama bilgileri

» Fren direnci bilgileri (segimi/ glii¢ degeri)

Elektrik garpmasi riski
Asagidaki konumlarda bulunan gerilimler, ciddi elektrik
carpmalarina ve belki de 6lime neden olabilir:

* AC besleme kablolari ve baglantilari.
+ DC ve fren kablolari ve baglantilar.
*  Cikis kablolari ve baglantilari.
*  SurlcUnin birgok i¢ pargasi ve dis opsiyonel Uniteler.
Aksi belirtiimedigi surece, kontrol terminalleri tek yalitimhidir
ve dokunulmamalidir.

Unidrive M - Dogrultucu digindaki dogrultucularin
kullaniimasi
Unidrive M boy 9D/10D ile Unidrive M Dogrultucu disinda bir
dogrultucu kullanilirsa bu dogrultucu asiri gerilim gegislerini
kategori llI'ten kategori Il degerlerine dusurebilen sebeke
toprak arasi varistorlerle birlikte kurulmalidir.
(ref. EN 61800-5-1). Bunun amaci L-E gegcici degerlerinin
4 kV’u gegmemesidir, ¢lnku bir D modultne higbir varistor
takili degildir ve glic-toprak arasi yalitim sistemi kategori II'ye
uygun olarak tasarlanmistir.
Control Techniques disi herhangi bir dogrultucu Unidrive M
dogrultucu igin belirtilenlere karsilik gelen AC sebeke
sigortalariyla birlikte kurulmalidir. Bu mimkiin degilse
Unidrive M boy 9D/10D igin DC sigortalar belirtiimelidir.
Bunun amaci, 6zellikle DC barada kisa devre bara kapagi
bulunmasi durumunda givenlik dosyasini doldurmak ve UL
sertifikasyonu icgin yapilan guvenlik testlerinin gegerliligi
oldugundan emin olmaktir.

Yalitim cihazi

AC besleme baglantisi striictiden, herhangi bir kapak

sOkulmeden veya herhangi bir servis galismasi yapiimadan
once, onaylanmis bir izolasyon cihazi kullanilarak

ayriimaldir.

Hem Unidrive M boy 9E/D hem de 10E/D stricllerdeki 0 V
kontrol baglantilari dahili olarak topraklanmistir ve kesilemez.
Ara baglantili kontrol devresine sahip bir sistemin pargalari
arasinda uygun es potansiyel baglantisi bulundugundan

DIKKAT )
emin olun.

DURDUR fonksiyonu
STOP fonksiyonu, tehlikeli olabilecek gerilimleri siiriiciden,
motordan veya herhangi bir harici opsiyonel Giniteden

UYARI kaldirmaz.

GUVENLI MOMENT KAPAMA fonksiyonu

GUVENLI MOMENT KAPAMA fonksiyonu, tehlikeli

olabilecek gerilimleri siirliciden, motordan veya herhangi bir
harici opsiyonel Gniteden kaldirmaz.

Depolanmis enerji
Siruci, AC besleme kesildikten sonra, potansiyel olarak
6lumcul bir gerilimle yUkli kalan kondansatérler icerir.
Siruclye gig verildiyse, AC gu¢ kaynagi, ¢alismaya
baslamadan ez az on dakika 6nce kesilmelidir.
Normal olarak kondansatérler, dahili bir direng ile bosaltilir.
Belirli, olagan digi ariza kosullari altinda, kondansatérlerin
tahliyeyi gergeklestirememesi veya cikis terminallerine
uygulanan bir gerilimle bosaltiimasinin engellenmesi
mumklnddr. Siriicl, ekrani aniden kararacak sekilde
kapanmiyorsa, kondansatérlerin bosalmamis olmasi
mumkindur. Bu durumda, Control Techniques veya yetkili
distributorlerine danisin.

Fis ve prizle temin edilen ekipman
Sdrict, fig ve prizle bir AC beslemeye bagli ekipmanin igine
kuruluyorsa, 6zel dikkat sarf edilmelidir. Stricinin AC gu¢
kaynagi terminalleri dahili kapasitérlere, guvenlik izolasyonu
saglamayi amaglamayan dogrultucu diyotlar (izerinden
baglanir. Fis, prizden gikarildiginda fig uglarina dokunulmasi
gerekiyorsa, fisi surtictiden otomatik olarak izole eden bir
arag kullaniimalidir (6r. bir mandalh réle).

Daimi miknatish motorlar

Daimi miknatisli motorlar déndiiklerinde, surticii beslemesi
kesilse bile, elektrik enerjisi Uretirler. Bu meydana gelirse,
7 Surlict motor terminalleri lzerinden enerjilenecektir.

Motor yiku, besleme kesildiginde motoru déndirmeye
yeterliyse, herhangi bir hareketli pargaya erisim saglamadan
6nce motor, sirtictuden izole edilmelidir.

>

NOT
Suriclniin dogru sekilde agilmasini saglamak igin birden fazla modil
bulunan bir sistemdeki tim moduillere ayni anda gli¢ beslemesi
uygulanmalidir. Aksi takdirde surici bir donanim arizasi (HF)

hata koduyla agilabilir.
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6.1 Gug bag|ant||ar| Sekil 6-2 Unidrive M boy 9D/10D gii¢ baglantilari
6.1.1  AC ve DC baglantilan T oo

Beslemesi hatt

Sekil 6-1 Unidrive M boy 9E/10E gii¢ baglantilan

L1 L2 L3 |
Girig baglantilar -
Toprak hatti

_I__ L1 L2 Ls Bgsll;ifsi |/ """ 7' """ f |

) Sigortalar I::| I::| I:]
Sebeke sok bobini
Sigortalar I:] |::| [:l (INLXXX)

Opsiyonel sebeke
sok bobini

| | |
Opsiyonel
EMC filtresi

ORNONTO

L1 L2 | L3

© ©

PE +DC

o>

=
| D Dogrultucu
D

el

PE +DC | -DC
[ [ ]
© ]
PE +DC | -DC

*

Dahili EMC
filtresi T

Opsiyonel
sogutucu fan

besleme Sogutucu fan

besleme

baglantilari

baglantilar™*
opsiyonel
U v w
e u| v | w
| Istege Bagli | ———— i ———— |
i I : . | istege Baglt |
—= +DC | BR |
° 1 o = e |
I
| O |
| | ! © L) ) |
I
| | o | i Li !
I I
| Termal . |
" Opsiyonel | ] T | .
| fon | | s oronel
L] o direnci | | o drenci |
— I
: ! ! l
I ! ! |
Motor | @ @mmmmmm—m————— Motor -
—L_ Opsiyonel topraklama Opsiyonel topraklama
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* Bkz. kisim 6.1.3 Topraklama baglantilari.
** Opsiyonel - model numarasina baghdir
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6.1.2 RJ45 iletisim kablosunun ve 24 V besleme
kablosunun Evirici ve Dogrultucu arasina
baglanmasi

Dogrultucu ile evirici arasina bir RJ45 iletisim kablosu ile bir 24 V
besleme kablosu baglanmalidir. RJ45 kablo kontrol sinyali ile baslatma

komut sinyalini eviriciden dogrultucuya tasir.

Sekil 6-3 Baglanti kablolarinin baglanti noktalari
4 | ==
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©
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: - e
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=)
=D? A 6
2,
Aili]
N T
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1. RJ45 baglantisi.
2. 24 Vdc besleme baglantisi.

6.1.3  Topraklama baglantilan

Topraklama terminallerinin (uglarinin) elektrokimyasal
asinmasi

Topraklama terminallerinin aginmaya karsi korunmasini
saglayin, ér. yogunlagsmanin neden oldugu asinma.

Bir Unidrive M boy 9E/10E veya 9D/10D ile Dogrultucuda, besleme ve
motor topraklama baglantilari striictinin Ustiinde (besleme) ve altinda
(motor) bir M10 civatayla yapilir. Bkz. Sekil 6-4 Unidrive M boy 9E/10E
topraklama baglantilari, sayfa 54.
Siriclye giden besleme topraklama ve motor topraklama baglantilari,
asagida belirtilen kesit alanina sahip bakir kabloyla dahili olarak
baglanir:

9E/10E: 75 mm?

9D/10D: 120 mm?

Dogrultucu: 128 mm?

Sekil 6-4 Unidrive M boy 9E/10E topraklama baglantilan
Toprak
hatti
] 2 3

)

=
olUoltlo
U V W

a A
Ll 2 F===N
Motor

toprak hatti
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Sekil 6-5 Unidrive M boy 9D/10D topraklama baglantilari

Toprak hatti

9D_10D

[=]
=
=2
& n
S B
B
U V W
®
e HRAE @ Il B
Motor toprak

hatt

Sekil 6-6 Unidrive M dogrultucu topraklama baglantilari

Toprak
hatti

Dogrultucu

6.2 AC gii¢ kaynagi gereklilikleri

Gerilim:
200 V siirlicti: 200 V - 240 V £%10
400 V suriict: 380 V - 480 V £%10
575V siirlici: 500 V - 575V £%10
690 V siriicti: 500 V - 690 V +%10
Faz sayisi: 3
Maksimum besleme dengesizligi: %2 negatif faz siralamasi
(fazlar arasinda %3 gerilim dengesizligine esittir).
Frekans araligi: 48 - 62 Hz
Maksimum besleme simetrik hata akimi 100 kA ile sinirli olmalidir
(UL uyumlulugu icin de gereklidir).

6.2.1 Besleme tipleri

575 V’a kadar olan besleme gerilimi igin siniflandirilan surticuler nétr, orta
veya kose (“topraklanmis delta”) gibi herhangi bir potansiyeldeki TN-S,
TN-C-S, TT, IT gibi herhangi bir besleme tiryle birlikte kullanima uygundur.
575 V'tan kuguk topraklanmis delta beslemelere izin verilmez.
Sdricdler, IEC 60664-1 uyarinca, kurulum kategorisi Ill ve altindaki
besleme sistemlerinde kullanima uygundur. Bu, bir binadaki besleme
kaynaginda daimi olarak baglanabilmeleri anlamina gelir, ancak dig
mekan kurulumunda, kategori IV’ kategori lIl'e dustrmek igin, ek asin
gerilim 6nleme (gegici gerilim ani ylikselme énlemesi) saglanmalidir.

IT (topraklanmamis) besleme sistemleri ile galistirma:
Topraklanmamig besleme sisteminde dahili ve harici EMC
filtreleri kullanilirken azami dikkat gosterilmelidir; ginki motor
devresinde bir topraklama (topraklama hatti) hatasi meydana
geldiginde suriictide trip durumu meydana gelmeyebilir ve bu
da filtrede asin gerilime sebep olabilir. Bu durumda,
filtre kullanilmamalidir (¢ikariimalidir) veya ilave bagimsiz
motor topraklama kagagi korumasi temin edilir, bkz. Tablo 6-1.
Topraklama kagagi korumasi igin surlcu tedarikginiz ile
irtibata gecin.

Besleme sistemindeki topraklama kacaginin higbir durumda etkisi yoktur.
Motorun kendi devresi iginde yer alan topraklama kagag ile birlikte
calistinlmasi gerekiyorsa dahili yahitim transformatéri saglanmalidir ve bir
EMC filtresi gerekiyorsa primer devreye yerlestiriimelidir.

Birden fazla gii¢ kaynagi bulunan topraklanmamis besleme sistemlerinde
drnegin gemilerde beklenmedik tehlikeler meydana gelebilir. Ayrintil bilgi igin,
sUrliclnin tedarikgisi ile irtibata gecin.

Tablo 6-1 IT beslemeli bir topraklama hatasi durumunda
siiriiciiniin davranisi
Suricd Yalnizca dahili filtre Harici filtre ( dahili ile)
boyu
Hata vermeyebmr - 6nlem Hata vermeyebilir - 6nlem
(Tim gerekir: gerekir:
boylar) »  EMC filtresini gikarin +  EMC filtresi kullanmayin
4 » Topraklamakagak rolesi |+ Topraklama kagak rélesi
kullanin kullanin

:?J <) ® : i e
® +0C o -0C {8
Motor toprak

hatti
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6.2.2 Giris sebeke sok bobini 6zellikleri
Dogrultucularla birlikte en az Tablo 6-2 ila Tablo 6-5'te
gosterilen dedere sahip ayri bir sebeke giris sok bobini
kullaniimalidir. Yeterli reaktans saglanamazsa dogrultucu veya
evirici hasar gorebilir veya bunlarin hizmet 6mri azalabilir.
Sekil 6-7 Sebeke giris sok bobini/gikis paylasim sok bobini
boyutlari
Tablo 6-2 400 V giris sebeke sok bobini degerleri
Akim | Endiiktans Toplam Toplam Toplam Agirlik | Maks. ortam Min. hava Gerekli
Model genislik (G) | derinlik (D) | yukseklik (Y) sicakhgi akisi miktar Parca No.
A uH mm mm mm kg (°C) (m/sn.)
INL 401 245 63 240 190 225 32 50 1 1 4401-0181
INL 402 370 44 276 200 225 36 50 1 1 4401-0182
INL 401W* | 245 63 255 235 200 27 40 3 1 4401-0208
INL 402W* | 339 44 255 235 200 27 40 3 1 4401-0209
* Calisma sicakhgina ve sogutma gerekliliklerine uyuldugu durumlarda daha ekonomik bir ¢6zim sunabilir.
Tablo 6-3 400 V cift giris sebeke sok bobini degerleri
Akim | Endiiktans Toplam Toplam Toplam Agirlik | Maks. ortam Min. hava Gerekli
Model genislik (G) | derinlik (D) | yukseklik (Y) sicakhgi akisi miktar Parca No.
A uH mm mm mm kg (°C) (m/sn.)
INL411 224); 2x315 320 220 360 55 50 1 1 4401-0206
INL412 532 2x22 320 220 360 55 50 1 1 4401-0207
Tablo 6-4 690 V giris sebeke sok bobini degerleri
Akim | Endiiktans Toplam Toplam Toplam Agirhik | Maks. ortam Min. hava Gerekli
Model genislik (G) | derinlik (D) | yukseklik (Y) sicakhgi akisi miktar Parca No.
A uH mm mm mm kg (°C) (m/sn.)
INL 601 145 178 240 190 225 33 50 1 1 4401-0183
INL 602 192 133 276 200 225 36 50 1 1 4401-0184
Tablo 6-5 690 V cift giris sebeke sok bobini degerleri
Akim | Endiiktans Toplam Toplam Toplam Agirlik | Maks. ortam Min. hava Gerekli
Model genislik (G) | derinlik (D) | yukseklik (Y) sicakhgi akisi miktar Parca No.
A uH mm mm mm kg (°C) (m/sn.)
INL611 [2x 145 2x89 320 220 360 40 50 1 1 4401-0190
INL612 [2x192| 2x66,5 320 220 360 55 50 1 1 4401-0191
NOT Tim surici degerleri icin, %2 ek reaktans izinli surlicller, %3,5’e kadar

INLX1X paralel sebeke sok bobinleri bir sok bobininin iki ayri dogrultucu
birimiyle birlikte calismasini saglayacak sekilde Unidrive M
dogrultucuyla baglantili olarak ¢alismak lzere tasarlanmistir.

6.2.3 Ek sebeke reaktansi gerektiren beslemeler
Ek sebeke reaktansi, zayif faz dengesi veya besleme agindaki ciddi
arizalar sebebiyle surticide meydana gelebilecek hasar riskini azaltir.
Ayrica harmonik akim emisyonunu da azaltir.

Ek sebeke reaktansi kullaniimasi gereken yerlerde, ek reaktans
degerlerinin yaklasik %2 olmasi tavsiye edilir. Gerekli oldugu takdirde
daha yuksek degerler kullanilabilir ancak gerilim azalmasi nedeniyle
suricu gikiginda kayiplar (ylksek hizda moment azalir) yasanabilir.

negatif faz siralamasi olan (fazlar arasi %5 gerilim dengesizligine esit)
dengesiz besleme ile kullanilacak suriiculere izin verir.

Asagidaki faktorler nedeniyle ciddi arizalar meydana gelebilir; érnegin:

» Sirlclye yakin gug faktorl diizeltme ekipmaninin baglanmasi.

*  Glg kaynagina bagli sebeke sok bobini olmayan veya yetersiz olan
buyiik DC sduruciler.

» Dogrudan sebekeden galigtirilan (yol verilen) motor/motorlar,
bu motorlardan herhangi biri calistiginda gerilim duslsu %20'’yi
asacak sekilde gluc kaynagdina baglanir.

Bu tir arizalar, surlicunln giris guicu devresinde asir yuksek tepe
akimlarin akigina sebep olabilir. Bu gereksiz tripe veya asiri durumlarda
suriict arizasina neden olabilir.
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Duslk glic degerine sahip suriciller, yiksek gl¢ dederine sahip glig
kaynaklarina baglandiginda arizaya elverigli hale gelebilirler.

intiyag duyuldugunda her siiriiciiniin kendi sebeke sok bobini/bobinleri
olmalidir. Ug sok bobini veya bir (ig fazli sok bobini kullaniimalidir.

Sok bobini akim degerleri
Sebeke sok bobinlerinin akim degeri asagidaki gibi olmalidir:

Sirekli akim degeri:
Sdrlcunin surekli giris akim degerinden az olmamalidir.

Tekrarlanan tepe akim degeri:
Sdrlcunin surekli giris akim degerinin iki katindan az olmamalidir.

6.2.4  Ek giris endiiktans hesabi
istenen ek endiiktansi hesaplamak igin (% Y degerinde),
asagidaki denklemi kullanin:

LY V. 1
100 /3" 2rnfl
Bu formiilde:
I = surtict nominal giris akimi degeri (A)
L = endUktans (H)
f = besleme frekansi (Hz)
V = sebekeler arasi gerilim

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
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6.3 Cikis paylasim sok bobini ozellikleri

Paralel bagli Unidrive M moddiller arasinda mimkun olan en iyi akim paylasimina ulasmak igin, motor ¢ikis baglantilari ile surtictiniin motor
baglantilar arasinda paylasim sok bobinleri takilmahdir.

Tablo 6-6 400 V cikis paylagim sok bobini degerleri
Akim Endiiktans | Genislik Derinlik | Yiikseklik Agirhik Maks. ortam | Min. hava

Model (G) (D) (Y) sicakhgi akisi Siiriicii boyu | Parga No.
A uH mm mm mm kg °C m/sn.

OTL401 221 40,1 240 220 210 20 50 1 09402000 4401-0197

OTL402 267 34 242 220 205 20 50 1 09402240 4401-0198

OTL403 313 28,5 242 220 205 25 50 1 10402700 4401-0199

OTL404 378 23,9 242 220 205 25 50 1 10403200 4401-0200

Tablo 6-7 600 V cikis paylasim sok bobini degerleri
Akim Endiiktans | Genislik Derinlik | Yiikseklik Agirhk Maks. ortam | Min. hava

Model (G) (D) (Y) sicakhgi akisi Siriicii boyu | Parca No.
A uH mm mm mm kg °C m/sn.

OTL601 | 135 103,9 242 170 203 20 50 1 Soaoioas | 44010201

OTL602 156 81,8 242 170 203 20 50 1 82281218 4401-0202

OTL603 | 181 70,1 242 200 203 20 50 1 Tooro2) | 4401-0203

OTL604 207 59,2 242 200 203 20 50 1 1 gggl 323 4401-0204

6.3.1 Cift cikis paylasim sok bobinleri

OTLX1X paralel ¢ikis paylasim sok bobinleri yalnizca Unidrive M Moduler suriculer paralel baglandiginda kullanilabilir. TGm diger
kombinasyonlar igin OTLX0X ¢ikis paylasim sok bobini kullaniimahdir.

Tablo 6-8 400 V cift ¢cikis paylagim sok bobini degerleri
Akim | Endiiktans Genislik Derinlik Yiikseklik Agirhik Maks. ortam Min. hava
Model (G) (D) (Y) sicakhig: akisi Parca No.
A uH mm mm mm kg °C m/sn.
OTL411 390 42,8 300 150 160 8 50 1 4401-0188
OTL412 470 36,7 300 150 160 8 50 1 4401-0189
OTL413 551 31,1 300 150 160 8 50 1 4401-0192
OTL414 665 26,6 300 150 160 9 50 1 4401-0186
Tablo 6-9 600 V cift cikis paylasim sok bobini degerleri
Akim | Endiiktans Genislik Derinlik Yiikseklik Agirhik Maks. ortam Min. hava
Model (G) (D) (Y) sicakhgi akigi Parca No.
A uH mm mm mm kg °C m/sn.
OTL611 238 110,4 300 150 160 8 50 1 4401-0193
OTL612 274 88,4 300 150 160 8 50 1 4401-0194
OTL613 319 76,7 300 150 160 8 50 1 4401-0195
OTL614 365 65,7 300 150 160 8 50 1 4401-0196
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6.3.2  Yiksek cikis frekanslar i¢in sogutma 6.4.1 Tasarim verileri
gereksinimleri Kapasitans

Tek OTL cikis paylasim sok bobinleri - OTLX0X

300 Hz'e kadar olan gikis frekanslari, 1 m/sn. hava akisi yeterli sogutma
sadlar.

300 HZ'in Uzerinde, gerekli hava akisini hesaplamak igin asagidaki
denklem kullaniimalidir:
s = (f075/72)

Bu formiilde:
S saniyede metre olarak hava akisidir
f Hz olarak suriici ¢ikis frekansidir

Ornek:
Cikis frekansi 450 Hz'dir

S = (45007%72)
=1,4 m/sn.

Cift OTL cikis paylagim sok bobinleri - OTLX1X

OTLX1X ¢ift ¢ikis paylasim sok bobini kablosu, bu sok bobini akim
engelleyici bir sok bobini oldugundan suricu ¢ikis frekansindaki
degisikligi gérmez. Yalnizca frekans degistiren striicilerin kablo kaybi
Uzerinde etkisi vardir.

Bu nedenle, motor frekansi ylksek frekanslar yiizey etkisi nedeniyle
yuksek bakir kayiplarina neden oluncaya kadar sorun degildir.

Bu nedenle, ¢ift OTL sok bobinlerinde yalnizca 1 m/sn.’lik hava akisi
gereklidir.

OTL sok bobinlerinin maksimum ¢ikis frekansi

Tek veya cift OTL gikis paylasim sok bobinleri igin izin verilen maksimum
frekans 550 Hz. ile sinirli olmahdir.

6.4 Unidrive M boy 9E/10D suriiculeri
DC / DC paralel baralarla besleme
Sdricu 3 fazh AC yerine DC ile beslenebilir.

Birkag suriicu arasina DC bara baglanmasi yontemi tipik olarak
asagidakiler icin kullanilir:

1. Enerijiyi yiik tarafindan ikinci bir motorizasyon surticlstne revize
edilmekte olan bir suriicuden geri dondirmek

2. Rejeneratif enerjiyi birka¢ suriciden dagitmak igin bir frenleme
direnci kullaniimasini saglamak.

Bu konfiglirasyonda kullanilabilecek siirici kombinasyonlari sinirlidir.

Daha fazla bilgi igin, DC bara paralel baglantisi Uygulama Notunu
edinmek amaciyla surlcinin tedarikgisiyle iletisime gegin.

Unidrive M boy 9E/10D siirlculer igin DC bara kapasitans degerleri ve
izin verilen tepe besleme akimi agagidaki gibidir.

Tablo 6-10 DC bara kapasitans ve tepe besleme akimi degerleri
Toplam DC bara Izin verilen maksimum
Model kapasitansi tepe besleme akimi
uF A

6.5 24 V dc kontrol beslemesi

Kontrol terminallerine bagl 24 VVdc besleme asagidaki fonksiyonlari
sunar:

* Bu, birden fazla opsiyon moduli kullanildiginda ve bu modiller
tarafindan gekilen akim suructiniin besleyebileceginden ylksek
oldugunda, slricinun dahili 24 V beslemesini takviye etmek i¢in
kullanilabilir.

* Bu besleme, sebeke gli¢ kaynagi ¢ikartildiginda suricindn kontrol
devresinin galismasini saglamak tzere yedek gli¢c kaynagi olarak
kullanilabilir. Bu, veriyolu moddlleri, uygulama modiilleri,
enkoderler veya seri iletigimin calismalarini devam ettirmelerine
imkan saglar.

» Ekran diizgln galistigi strece sebeke gii¢ beslemesi
bulunmadiginda, suriicliyl devreye almak icin kullanilabilir.
Ancak, sebeke gu¢ kaynagi veya distk gerilimli DC ¢alisma
etkinlestiriimedigi stirece slrlict diigiik gerilim hata durumunda
olacaktir, bu sebeple ariza teshisi mimkin olmayabilir. (24 V yedek
glc kaynagi girisi kullanildiginda, gu¢ kapandiinda parametreleri
kaydetme fonksiyonu gergeklesmez).

» DC bara gerilimi siiricideki ana SMPS'yi galistirmak igin gok
dusukse suriictinin tum distk gerilim guic gereksinimlerini
beslemek i¢in 24 V besleme kullanilabilir. Bunun meydana gelmesi
icin Diiglik Gerilim Egik Segimi (06.067) de etkinlestirilmelidir.
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6.6 Gug Degerleri

Girig akimi, besleme gerilimi ve empedansindan etkilenir.

Tipik girig akimi

Tipik girig akimi degerleri, gli¢ akisi ve gli¢ kaybi igin yapilan hesaplamalara yardimci olmak igin verilmistir.

Tipik giris akimi deg@erleri, dengeli bir besleme igin belirtiimistir.

Maksimum siirekli girig akimi

Maksimum strekli giris akiminin degerleri, kablo ve sigorta segimine yardimci olmak amaciyla verilmektedir. Bu degerler, dengesiz beslemeye neden
olabilecek, en kétu kosullar igin belirtilmistir. Maksimum surekli giris akimi igin belirtilen deger, giris fazlarinin sadece birinde gorulur. Diger iki fazdaki
akim, gok daha diisiik olacaktir.

Maksimum giris akiminin degerleri, %2 negatif faz siralama dengesizligine sahip bir besleme i¢in belirtiimis ve Tablo 6-11’de verilen besleme kagak
akiminda derecelendirilmigtir.

Tablo 6-11  Maksimum giris akimlarini hesaplamak igin kullanilan besleme kagak akimi

Model Simetrik kagak akim seviyesi (kA)
9E / 10E
9D /10D 100
Dogrultucu
Sigortalar
Siriciye giris sebeke beslemesi, asiri yiik ve kisa devreye karsi uygun korumayla kurulmalidir. Tablo 6-12 ve Tablo 6-13,
tavsiye edilen sigorta degerlerini gostermektedir. Bu gereklilige uymamak, yangin tehlikesine yol agacaktir.
Tablo 6-12 Boy 10 AC Dogrultucu akim ve sigorta degerleri
Tipik Maksimum | Maksimum Sigorta degeri
giris siirekli girig asin yuk
Model akimi akimi giris akimi IEC UL/USA
Nominal Maksimum Nominal Maksimum
Sinif Sinif
A A A A A A A
10204100 333 361 494 450 450 gR 450 450 HSJ
10404520 370 396 523 450 450 gR 450 450 HSJ
10502430 202 225 313 250 250 gR 250 250 HSJ
10602480 202 225 313 250 250 gR 250 250 HSJ
Tablo 6-13  Boy 10 Dogrultucu icin kablo degerleri
Kablo kesiti (IEC) Kablo kesiti (UL)
mm? AWG veya kcmil
Model Girig Cikig Girig Cikis
Nominal | Maksimum KHrqun? Nominal | Maksimum KHrUIu".‘ Nominal | Maksimum | Nominal | Maksimum
yontemi yontemi
10204100 2x 150 2x 150 C 2x120 2x120 C 2 x 300 2 x 300 2 x400 2 x 400
10404520 2x 150 2x 150 C 2x150 2x 150 C 2 x 350 2 x 350 2 x 500 2 x 500
10502430 2x95 2x95 B2 2x95 2x95 B2 2x3/0 2x3/0 2x3/0 2x3/0
10602480 2x95 2x95 B2 2x95 2x 95 B2 2x3/0 2x3/0 2x3/0 2x3/0
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Tablo 6-14 Boy 9 ve 10 evirici i¢in kablo degerleri
Kablo kesiti (IEC) Kablo kesiti (UL)
mm? AWG veya kcmil
Model Girig Cikis Girig Cikis
Nominal | Maksimum ')(lg:\ltlcl;:nn: Nominal | Maksimum I;g:tl:::: Nominal | Maksimum | Nominal | Maksimum

09201760 2x70 2x70 B1 2x95 2x95 B2 2x2/0 2x2/0 2x2/0 2x2/0
09202190 2 x 95 2x95 B1 2x120 2x120 B2 2 x 4/0 2 x 4/0 2 x 4/0 2 x 4/0
10202830 2x120 2x120 B1 2x120 2x120 C 2 x 300 2 x 300 2 x 250 2 x 250
10203000 2x120 2x120 C 2x120 2x120 2 x400 2 x 400 2x 250 2 x 250
09402000 2x70 2x70 B1 2x95 2x95 B2 2 x 4/0 2 x 4/0 2x2/0 2x2/0
09402240 2x95 2x95 B1 2x120 2x120 B2 2x 250 2x 250 2 x 4/0 2 x4/0
10402700 2x120 2x120 2x120 2x120 B2 2 x 350 2 x 350 2x 250 2 x 250
10403200 2x 150 2x 150 2x 150 2x150 B2 2 x 500 2x 500 2x300 2x300
09501040 2 x50 2 x50 B2 2x35 2x35 B2 2x1/0 2x1/0 2x3 2x3
09501310 2x50 2 x50 B2 2 x50 2 x50 B2 2x1/0 2x1/0 2x1 2x1
10501520 2x70 2x70 B2 2x70 2x70 B2 2x2/0 2x2/0 2x2/0 2x2/0
10501900 2x95 2x95 B2 2x70 2x70 B2 2x3/0 2x3/0 2x2/0 2x2/0
09601040 2x50 2 x50 B2 2x35 2x35 B2 2x1 2x1 2x3 2x3
09601310 2 x50 2 x50 B2 2 x50 2 x50 B2 2x1/0 2x1/0 2x1 2x1
10601500 2x70 2x70 B2 2x70 2x70 B2 2x2/0 2x2/0 2x1/0 2x1/0
10601780 2 x 95 2x95 B2 2x70 2x70 B2 2x3/0 2x3/0 2x2/0 2x2/0

NOT NOT

Tablo 6-13 ve Tablo 6-14’te belirtilen kablo kesitleri UL508C ve
IEC 60364-5-52:2001’i esas alan tipik kablo kesitleridir. Maksimum kablo

boyutlari kutup basina 2 x 240 mm? veya 2 x 400 kcmil'dir.

Kullanici, yerel devre ydnetmeliklerine gore belirtilen herhangi bir
uygulamada hangi boy kablonun kullanilacagdina karar vermelidir.
Tipik kablo gizelgesinde ifade edilenlerden daha ince yiiksek sicaklik
kablolarinin kullaniimasi mimkinddr, tavsiye igin strtcinun
tedarikgisiyle iletisime gegin.

Kurulum yoéntemi (ref: IEC 60364-5-52:2001)

B1 - Kablo kanali igerisindeki ayri kablolar

B2 - Kablo kanali igerisindeki gok damarli kablolar

C - Acik havadaki gok damarli kablolar

NOT
B2 kablo montaj yontemine (kablo kanali igcinde cok damarli kablo)
yonelik 40 °C sicakhktaki ortam i¢in dogrulama faktért 0,87 olan
(tablo A52.14'te gosterilen) IEC 60364-5-52:2001 standardina uygun
kablo kesitleri tablo A.52.C’de gosterilmistir.

Farkh bir kurulum metodu kullanilacak ise veya ortam sicakligi distikse
kablo kesiti azaltilabilir.

NOT

Yukaridaki 6nerilen kablo ebatlari, sadece bir rehber niteligi tagir.
Kablolarin montaji ve gruplamasi, akim tagima kapasitelerini etkiler;
bazi hallerde kuguk kablolar kabul edilebilir ancak diger durumlarda asiri
sicaklik veya gerilim dusustnu engellemek icin daha blyuk kablolara
ihtiya¢ duyulabilir. Kablolarin dogru ebatlari konusunda, yerel kablo
dizenlemelerine basvurun.

Onerilen gikis kablo kesitlerinin siiriiciiniin maksimum motor akimina
uygun oldugu kabul edilmistir. Disuk nominal gugli bir motor
kullanildiginda, kablo degeri motorun degeriyle eslesecek sekilde
segilebilir. Motorun ve kablonun asiri yike karsi korunmasini saglamak
icin, stiriict, dogru motor nominal akimiyla programlanmaldir.

AC beslemeye giden tim yikli baglantilarda, bir sigorta veya diger
koruma mutlaka kullaniimalidir.

Sigorta tipleri

Sigorta geriliminin nominal degeri, suriicinin besleme gerilimine uygun
olmalidir.

IEC Sigorta tipleri

* |EC sinif gG - Genel uygulamada tam aralikta kopma kabiliyeti.
Yavas devreye giren.

+ IEC sinif gR - Cift oranli: Yari iletken korumasi (ultra hizli devreye
giren) ve kablo korumasi.

+ IEC sinif aR - Yari iletken Korumasi, hizli devreye giren.

Yavas, klguk asiri yliklerden koruma saglamaz, bu nedenle kablo
bir gG sigorta ya da devre kesici kullanilarak korunmalidir.

* HRC- High Rupturing Capacity (Yuksek Kirilma Kapasitesi):
Sigorta baglantisinin asiri derecede yuksek hata akimlarini kesme
kabiliyetini gosterir.

Kuzey Amerika’daki Sigorta Tipleri

* UL sinif J: Genel uygulamada tam aralikta kopma kabiliyeti.
Yavas devreye giren. Yalnizca 600 V'a kadar.

* Ferraz HSJ -Ylksek hiz sinifi J sigortalari. Cift oranli: Yari iletken
korumasi (ultra hizli devreye girer) ve kablo korumasi.

Yalnizca 600 V’a kadar ve yalnizca Ferraz Urind.
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Topraklama baglantilar

Sdrici, AC gug kaynaginin topraklama sistemine baglanmalidir.
Topraklama kablo sistemi, yerel mevzuata ve uygulama kurallarina
uygun olmalidir.

Topraklama terminallerinin (uglarinin) elektrokimyasal
asinmasi

Topraklama terminallerinin asinmaya karsi korunmasini
saglayin, 6r. yogunlasmanin neden oldugu asinma.

6.6.1  Ana AC gii¢ kaynagi kontaktoru
Onerilen AC besleme kontaktérii tipi AC1’dir.

6.7 Cikis devresi ve motor koruma

Cikis devresinin, hata akimini nominal ¢ikis akiminin bes katindan daha
fazla olmayacak sekilde sinirlayan ve akimi ortalama 20 uys degerinde
kesen hizli yanit veren elektronik kisa devre koruyucusu vardir.

ilave kisa devre koruma cihazina ihtiyag bulunmamaktadir.

Siricl, motor ve kablosu igin asir yiik korumasi saglar. Bunun etkili
olmasi igin, Pr 0.46 Motor nominal akimi motora uyacak sekilde
ayarlanmalidir.

Motorun asir ylklenmesi durumunda yangin riskini énlemek
icin Pr 0.46 Motor nominal akimi dogru ayarlanmalidir.

Tablo 6-17 Maksimum motor kablosu uzunluklari
(575 V siiriiciiler)
575 V Nominal AC gii¢ kaynag gerilimi
Asagidaki anahtarlama frekanslarina izin verilen
Model maksimum motor kablosu uzunlugu
2kHz | 3kHz | 4 kHz | 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz
09501040 250 m
09501310
1
0501500 250 m
10501780
Tablo 6-18 Maksimum motor kablosu uzunluklari
(690 V siiriiciiler)
690 V Nominal AC gii¢ kaynagi gerilimi
Asagidaki anahtarlama frekanslarina izin verilen
Model maksimum motor kablosu uzunlugu
2kHz | 3kHz | 4kHz | 6 kHz | 8 kHz | 12 kHz | 16 kHz
09601040 250 m
09601310
10601500
250 m
10601780

Sogutmanin zayifladigi durumlarda oldugu gibi motorun asiri iIsinmasina
engel olmak icin motor termistérinin kullaniimasina iligkin bir kuralda
bulunmaktadir.

6.7.1 Kablo tipleri ve uzunluklar

Motor kablosundaki kapasitans surlcu gikisinda asiri yike sebep
oldugundan, kablo uzunlugunun Tablo 6-15-Tablo 6-18’de verilen
uzunluklardan fazla olmadigindan emin olun.

Asagidaki gli¢ baglantilari igin, uygun gerilim degeri elde etmek lzere
105 °C (UL 60/75 °C 1s1 artigh) PVC-yalitimli bakir iletkenli kablo
kullanin:

* AC gl¢ kaynagindan harici EMC filtresine (kullanildiginda)

» AC gl¢ kaynagindan (veya harici EMC filtresinden) suriiclye
» Suricltden motora

» Surlcuden fren direncine

» Belirtilen degerleri asan kablo uzunluklari, sadece 6zel teknikler
uygulandiginda kullanilabilir; konu hakkinda surictnln tedarikgisine
bagvurun.

» Varsayllan anahtarlama frekansi agik ¢cevrim ve kapali ¢cevrim igin
3 kHz, servo icin ise 6 kHz'dir.

Yiiksek kapasitansh kablolar

Yuksek kapasitansh motor kablolari kullanildigi takdirde, maksimum
kablo uzunlugu Tablo 6-15 ve Tablo 6-18’de belirtilenlerden daha az olur.

Cogu kabloda, kablo ile zirh veya ekran arasinda bir izolasyon kilifi
bulunur; bu kablolar disuk kapasitanslidir ve kullanimi tavsiye edilir.
izolasyon kilifi bulunmayan kablolar yiiksek kapasitanshdir; bu tir kablo
kullanilirsa maksimum kablo uzunlugu tablolarda belirtilenlerin yarisi
olacaktir. (Sekil 6-8 iki tipin nasil ayirt edilecegini gostermektedir.)

Sekil 6-8 Kapasitansi etkileyen kablo yapisi

® AON

Tablo 6-15 Maksimum motor kablosu uzunluklari Olo O‘O
(200 V siiriiciiler) O NOY,
200 V Nominal AC besleme gerilimi
— - — A Normal kapasitansl Yiksek kapasitansh
Asagidaki anahtarlama frekanslarina izin verilen Kablo damarlarindan Kablo damarlarina
Model maksimum motor kablosu uzunlugu ayrilmig ekran veya zirh yakin ekran veya zirh
2kHz | 3kHz | 4kHz | 6kHz | 8kHz |12kHz |16 kHz} 1) ¢ 15 Tapi0 6-18 icin kullanilan kablo ekranlidir ve dért tel igerir.
09201760 250 m Bu tiir kablolar igin tipik kapasitans degeri 130 pF/m’dir (6r. bir kablodan
09202190 digerlerine ve ekran bagliyken).
10202830 I
15503000 250 m 6.7.2 Motor sargisi gerilimi
PWM cikis gerilimi motordaki sargi ici izolasyonuna ters etki yapabilir.
Tablo 616 Maksimum motor kablosu uzunluklari Buna, motor kablosunun empedansi ve motor sargisinin dagilim yapisi
(400 V siiriiciiler) ile birlikte gerilimdeki yiiksek degisim degeri sebep olur.
400 V Nominal AC besleme gerilimi 500 Vac’a kadar olan AC beslemelli ve |y| kaJite izolasy.on. sistemli
- - — - standart motorun normal ¢alisimi igin, 6zel 6nlemlere ihtiyag yoktur.
Asagidaki anahtarlama frekanslarina izin verilen Tereddit duyuluyorsa motor tedarikgisine danisiimalidir.
Model maksimum motor kablosu uzunlugu
2kHz | 3kHz | 4 kHz | 6 kHz | 8 kHz |12 kHz | 16 kHz
402
09402000 250 m
09402240
10402700
250 m
10403200
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Motor kablo uzunlugu 10 m’yi astigi durumlarda asagidaki kosullarda

Ozel 6nlemler tavsiye edilmistir:

* AC glg kaynagi gerilimi 500 V'yi astiginda

« DC gug kaynag gerilimi 670 V'yi astiginda

* 400V surlcu surekli veya yuksek siklikta devam ettirilebilen
frenleme ile calistirildiginda

« Birden fazla motor tek bir siriciiye bagl oldugu durumlarda

Birden fazla motorda, kisim 6.7.3 Coklu motorlarda verilen énlemlere
uyulmalidir.

Belirtilen diger durumlarda, evirici sinifi bir motorun kullaniimasi 6nerilir.
Bu, hizla yiikselen darbeli gerilim igletimi igin Uretici tarafindan
tasarlanmis bir takviyeli izolasyon sistemidir.

575 V NEMA nominal motor kullanicilari, NEMA MG1 bélim 31'de
eviricili motor ile ilgili olarak verilen 6zelliklerin motoru galistirmak igin
yeterli olacagini ancak frenleme igin motorun énemli streler harcadigi
yerlerde yetersiz olacagini bilmelidir. Bu durumda, izolasyon tepe
gerilimi degeri olarak 2,2 kV tavsiye edilmistir.

Eviricili motor kullanma pratik degilse, bir harici sok bobini (endiiktor)
kullanilabilir. Tavsiye edilen tir %2’lik reaktansh basit demir gekirdekli bir
bilesendir. Tam deger ¢ok 6nemli degildir. Bu bilesen, motor terminal
geriliminin ylikselme siresini arttirmak ve asiri elektriksel zorlamaya
engel olmak igin motor kablosunun kapasitansi ile birlikte galigir.

6.7.3  Coklu motorlar

Sadece agik gevrim

Sdrlcu birden fazla motoru kontrol ediyorsa, Sabit V/F modlarindan biri
secilmelidir (Pr 5.14 = Fd veya SrE). Motor baglantilarini Sekil 6-9 ve
Sekil 6-10’de gosterildigi gibi yapin. Tablo 6-15 ve Tablo 6-18’deki
maksimum kablo uzunluklari striiciden her motora giden tim kablo
uzunlugunun toplamidir.

Sirict her motoru ayri ayri koruyamayacagi igin her motorun bir koruyucu
roleye baglanmasi tavsiye edilir. Kablo uzunlugu izin verilen maksimum
uzunluktan daha az olsa bile, A baglantisi igin, Sekil 6-10’de gosterildigi
gibi bir sinlizoidal filtre veya bir harici endiiktor baglanmalidir. Endiktor
boyutlari ile ilgili detayh bilgi almak icin tedarikginiz ile irtibata gegin.

Sekil 6-9 Coklu motorlar i¢gin tercih edilen zincir baglanti
g B
Ana

Motor koruma
rolesi

Zincir baglanti (tercih edilen)

Sekil 6-10  Goklu motorlar igin alternatif baglanti

Motor koruma
rélesi

Yildiz baglant

Endiiktor

6.7.4 A/ A motoru galistirma
A ve A motor baglantilarinin gerilim degeri motor galistiriimadan dnce
daima kontrol edilmelidir.
Motor nominal gerilim parametresi varsayilan degeri, siriicii nominal
gerilimi ile aynidir; or.

400 V suricu 400 V nominal gerilim
Tipik bir 3 fazli motor 400 V'ta ¢alisma igin A’ya veya 200 V'ta calisma
icin ise A noktasina baglanir, ancak burada degisiklikler siklikla gorilir
ér. A690V A400V.

Sargilarin yanhs baglantilari, motor akisinin ciddi sekilde artisina veya
azalmasina sebep olurken sirasiyla zayif ¢ikis momentine veya motor
satlirasyonuna ve asiri Isinmaya yol agacaktir.

6.7.5 Cikis kontaktori

Sdrict ve motor arasindaki kablo bir kontaktér veya devre
kesici ile kesintiye ugrayacaksa, kontaktor veya devre kesici
aglimadan veya kapanmadan 6nce sirlicinin devre disi

birakildigindan emin olun. Bu devre, motor en yiksek
akimda ve en dusuk hizda galistirilirken kesintiye ugratilirsa
ciddi ark atlamalari olusabilir.

Glvenlik 6nlemleri igin bazen siirlicl ile motor arasina bir kontaktor
yerlestiriimesi gerekebilir.

Tavsiye edilen motor kontaktori tipi AC3'tur.

Harici kontaktoriin kapatilimasi sadece surici gikigi devre digi
birakildiginda gergeklesebilir.
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Sirucu etkinlestiriimisken kontaktoriin agiimasi veya kapatiimasi
asagidakilere sebep olabilir:

1. OIL.AC hatalari (10 saniye iginde sifiranamaz).
2. Yuksek seviyeli radyo frekansi gurilti emisyonu.
3. Kontaktériin yipranmasinda ve bozulmasinda artis.

Acildi§inda Siiriicii Etkinlestirme terminali (T31) GUVENLI TORK
KAPAMA fonksiyonu sunar. Bu birgok durumda ¢ikis kontaktorlerinin
yerine geger.

6.8 Frenleme

Sdrlclt motoru yavaslattiginda veya mekanik etkilerden dolayr motorun
hiz kazanmasini engellemek istediginde frenleme meydana gelir.
Frenleme esnasinda enerji motordan sirticliye geri doner.

Sdrici tarafindan motorda frenleme gergeklestirildiginde, strticiiniin
absorbe edebilecedi maksimum rejeneratif gu¢, stricinin gug¢ kaybina
(eksilme) denk olacaktir.

Rejeneratif gli¢c bu kaybi asacak durumdaysa, surtcinin DC bara
gerilimi artacaktir. Varsayilan kosullar altinda, stirticti, motoru Pl kontrol
ile frenleyip yavaslama zamanini gerektigi gibi uzatarak kullanici tanimli
DC bara geriliminin ayar noktasinin tstline gikmasini engeller.

Sdricunin hizla bir yuk yavaslatmasi bekleniyorsa veya bir yuku kontrol
etmek icin tutmasi gerekiyorsa, bir fren direnci takiimalidir

Tablo 6-19'da surlcinin frenleme transistértni etkinlestirdigi,
DC gerilim seviyesi gosterilmistir.

Minimum direncgler ve gii¢ degerleri

Tablo 6-20 40 °C’deki minimum direng degerleri ve en yiiksek
fren direnci gii¢ degeri
Minimum Anlik gii¢ Sirekli gli¢
Model direng* degeri** degeri
Q kw kW
09201760 1,2 144,5 59,4
09202190 1,2 1445 79,7
10202830 1,3 130 98,6
10203000 1,5 130 116,7
09402000 24 282,9 118,6
09402240 24 282,9 156,9
10402700 2,6 260,0 198,2
10403200 2,8 260,0 237,6
09501040 3,3 291,3 97,7
09501310 3,3 291,3 116,7
10501520 3,3 291,3 155,6
10501900 2,5 384,4 155,6
09101040 4,2 3319 116,3
09601310 4,2 331,9 139,1
10601500 4,2 331,9 166,7
10601780 3,3 422,4 193,0

Tablo 6-19  Frenleme transistorii agma gerilimi
Siiriicui gerilim degeri DC bara gerilimi
200V 390 V
400V 780V
575V 930 V
690 V 1120V
NOT

Fren direnci kullanildiginda, Pr 00.015 parametresi “Hizli rampa”
moduna ayarlanmalidir.

Yuksek sicakliklar
Fren direncleri yuksek sicakliklara ulagabilir. Fren direnci
konumlandirilarak hasar olusumu engellenebilir.

Yuksek sicakliklara karsi koyabilecek yalitima sahip kablo
kullanin.

6.8.1 Harici fren direnci

Asin yiik koruma

Harici fren direnci kullanildiginda, asiri yuk koruma cihazinin

fren direnci devresine takilmis olmasi gereklidir; bu husus
Sekil 6-11, sayfa 65'te agiklanmistir.

Bir fren direnci mahfazanin disina takilacaksa, asagidaki fonksiyonlari
yerine getirecek sekilde havalandirilan metal gdvdeye monte
edildiginden emin olun:

+ Direng ile istenmeyen temasi engellenmeli

« Direng i¢in uygun bir sogutma saglanmali

EMC emisyon standartlari ile uyumluluk istendiginde, tamamen metal
mahfaza igine yerlestiriimediginden, harici baglanti igin zirhli veya
korumali kablo gerekmektedir. Daha fazla bilgi igin bkz. kisim 6.10.4
Jenerik emisyon standartlarina uyumluluk, sayfa 70.

Dahili baglantilarda zirhli veya korumali kabloya ihtiya¢g duyulmaz.

* Direng toleransi: +%10

** SlirGcu ortak bir DC bara sisteminin pargasiysa surekli deger. DC bara
bagli olmayan paralel sistemlerde direncler +%5 dahilinde uygun
olmalidir.

Yuksek eylemsizlik yUkleri icin veya sirekli frenleme altinda, fren
direncindeki dagitilmig surekli gui¢, strlicinin gu¢ degeri kadar ylUksek
olabilir. Fren direncindeki toplam dagitiimis enerji, yukten ayristirilacak
enerji miktarina baglidir.

Anlik glic degeri, darbe genislik modilasyonlu frenleme kontrol
dongisinin agik araliklari esnasinda dagitilan kisa sureli maksimum
gli¢c anlamina gelir. Fren direnci, kisa araliklar (milisaniye) igin bu
dagihma dayanabilmelidir. Yiiksek direng degerleri orantili olarak daha
dusuk anhk giic degerleri gerektirir.

Cogdu uygulamada frenleme sadece ara sira ortaya ¢ikar.

Bu, fren direncinin surekli glic degerinin, surtictiiniin gii¢ degerinden
daha az olmasini saglar. Bu nedenle, anlik gli¢c deg@eri ve fren direnci
enerji degerinin karsilasilabilecek muhtemel en asiri fren gorevi igin
yeterli olmasi 6nemlidir.

Fren direncinin optimizasyonu, frenleme gérevinin dikkatlice
degerlendiriimesini gerektirir.

Belirtilen minimum diren¢ degerinden daha kiiglik olmayacak sekilde
fren direnci igin bir direng degeri secin. Buyik direng degerleri,
frenleme sisteminde bir ariza meydana geldiginde daha fazla giivenlik
saglamasinin yani sira maliyet azaltici bir unsur olabilir.

Frenleme kapasitesi daha sonra azaltilacaktir; bu durum, secilen deger
¢ok blytiikse frenleme esnasinda siirliciiniin trip durumuna sebep
olabilecektir.
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Fren direnci i¢in termal koruma devresi

Bir hatadan dolay! direng asiri yiklenirse, termal koruma devresi AC gli¢
kaynagini siiriciden ayirmalidir. Sekil 6-11, tipik devre diizenlemesini
gOstermektedir.

Sekil 6-11 Fren direnci igin tipik koruma devresi
kL = oL
1.2 ! — Opsiyonel
— RFI filtresi L2
& = @ L3

[
Ana kontaktor

i
b

gli¢ kaynagi
Surtcu
—
Termal
Baglat / koruma
Sifirla cihazi
o @ DC
H 1@ BR
YT ey (RETERERRON H
Fren direnci

3. Toplam gli¢ dederi maksimum tahmini rejeneratif gligten diisiik
olmamalidir.
DC baralar ayriysa ve modiillerin hepsi ayni giic degerine sahipse
fren direncleri tim glg akislarinda %5ten daha iyi sekilde uygun
olmalidir. (Sicaklik katsayisi ve/veya direngteki sicaklik artigi
blyukse direnglerin benzer sicakliklarda ve bu sekilde benzer direng
degerlerinde olmasini saglamak i¢in sogutma da uygun olmalidir.)

5. DC baralar ortaksa fren direnclerinin birbirine uygun olmasi
gerekmez. Ancak fren direncinin koruma algoritmasini kullanmak
icin en hassas direnci koruyacak sekilde ayarlanmasi gerekir.

6.9 Topraklama kagagi

Topraklama kagak akimi, dahili EMC filtresinin takili olup olmadigina
baglidir. Suruc, filtre takili vaziyette temin edilir.

Dahili filtre takili halde:
400 V 50 Hz’'de 56 mA AC (besleme gerilimi ve frekansi ile orantili)
600 V DC bara ile 18 yA DC (33 MQ)

Dahili filtre gikariimig halde:

<1 mA
iki durumda da topraga bagl dahili bir ani gerilim yiikselmesine karsi
koruma cihazi bulunduguna dikkat edin. Normal kosullar altinda bu
ihmal edilebilir bir akim tagsir.

+DC ve fren direnci baglantilarinin konumu igin bkz. Sekil 6-1 ve
Sekil 6-2, sayfa 53.

6.8.2  Fren direnci yazilmi asi yiik korumasi

Unidrive SPM yaziliminda fren direnci igin bir asiri yik koruma

fonksiyonu vardir. Bu fonksiyonu etkinlestirmek ve ayarlamak icin

suriicuye iki degerin girilmesi gerekir:

» Direng kisa sureli asir yiklenme siresi (Pr 10.030)

» Tekrar eden asiri yiklenmeler arasindaki minimum direng suresi
(Pr10.031)

Bu veriler, fren direnci Ureticisinden elde edilebilir.

Pr 10.039 parametresi, basit termal modele dayali fren direnci isisinin
gbstergesidir. Sifir, direncin ortam sicakligina yakin oldugunu ve %100
ise direncin dayanabildigi maksimum isiy1 gosterir. Bu parametre %75’in
Uzerine ¢iktiginda ve frenleme IGBT’si aktif oldugunda OVLd alarmi
verilir. Pr 10.307 parametresi 0 (varsayilan deger) veya 1 olarak
ayarlandiginda, Pr 10.039 parametresi %100’e ulasirsa It.br hata
durumu meydana gelir.

Pr 10.037 parametre degeri 2 veya 3’e esitse Pr 10.039 parametresi
%100’e ulastiginda It.br hata durumu meydana gelmez, bunun yerine
Pr 10.039 parametresi %95’in altina distnceye kadar frenleme IGBT’si
devre disgi birakilir. Bu segenek, birden fazla fren direnci olan, ancak her
biri tam DC bara gticline devamli olarak dayanamayacak paralel
baglantih DC baralari igin olusturulan bir segenektir. Bu tur bir uygulama
ile her sUrlicl arasindaki gli¢ 6lgim toleransi yiziinden frenleme
gliciinun direngler arasinda esit olarak paylasiimasi beklenmez.

Bu sebeple Pr 10.037 parametresi 2 veya 3 olarak ayarl oldugunda,
direng maksimum isisina erigir erismez surucl frenleme IGBT’sini devre
digi birakacak ve bir bagka surtcldeki bir bagka direng frenleme glicinu
alacaktir. Pr 10.039 parametresi %95’in altina diistiginde suric,
frenleme IGBT sinin yeniden c¢alismasina izin verir.

Pr10.030, Pr 10.031, Pr 10.037 ve Pr 10.039 parametreleri hakkinda
daha fazla bilgi igin Unidrive SP lleri Kullanici Kilavuzu'na bakin.

Bu asin yik koruma yazilimi, harici asirn yiuk koruma cihazina ek olarak
kullaniimalidir.

Fren Direnci Baglantilan

Bu béliimde frenleme direnglerinin paralel bir uygulamaya baglanmasini
dizenleyen kurallar ayrintilariyla sunulmaktadir. Frenleme direnci fren
ve +DC terminalleri boyunca baglanmalidir.

1. Fren terminalleri birbirine baglanmamalidir. Gerekirse her modulin
kendi direnci olmalidir.

2. Her module baglanan direng s6z konusu moduil boyu igin énerilen
minimum degerden dusik bir degere sahip olmamalidir.

Dahili filtre takildiginda kagak akim yiiksek olur. Boyle bir
durumda, kalici sabit bir topraklama baglantisi saglanmali
veya baglantinin kopmasi halinde meydana gelebilecek

guvenlik tehlikelerini 6nlemek igin diger uygun 6nlemler
alinmalidir.

6.9.1 Rezidiel akim koruma cihazi (RCD) kullanimi
ELCB / RCD’nin Ug tipi bulunur:
1. AC - AC kagak akimlarini tespit eder
2. A-AC ve atimh DC kagak akimlarini tespit eder (Her yari déngide
DC akiminin sifira ulagmasi kosuluyla)
3. B-AC, atimh DC ve dlzgiin DC kagak akimlarini tespit eder.
» AC tipi asla surtciler ile birlikte kullaniimamalidir.
« Atipi sadece tek fazl suriciuler ile birlikte kullanilabilir.
+ B tipi sadece Ug fazli strticiler ile birlikte kullaniimaldir.

Sadece tip B ELCB / RCD, 3 fazh evirici surlculer ile
kullanima uygundur.

Harici bir EMC filtresi kullanilirsa, gergek olmayan triplerin
gorilmemesini saglamak igin en az 50 ms’lik bir gecikme hesaba
katilmalidir. Tim fazlara es zamanl olarak gl¢ verilmedigi takdirde
kacak akimin trip seviyesini agmasi muhtemeldir.
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6.10 EMC (Elektromanyetik uyumluluk)

EMC icin gerekli olanlar agagidaki Gi¢ bolimde Ug¢ seviyeye ayriimistir:

Boliim 6.10.2, Genel gereklilikler, tim uygulamalar icin, siriicinin
glvenilir sekilde isletimini ve gevresindeki cihazlar etkileme riskini en
aza indirmeyi amaglar. Bolim 11°de belirtilen bagisiklik standartlar
karsilanmalidir, ancak 6zel bir emisyon standardi uygulanmayacaktir.
Kontrol kablolarinin uzatildigi yerlerdeki artan kontrol devreleri gerilim
darbesi bagisikhidi icin Kontrol devrelerinin gerilim darbesi bagisikhigi -
bina digindaki uzun kablolar ve badlantilar, sayfa 72 béliminde verilen
Ozel gerekliliklere ayrica dikkat edin.

Bo6liim 6.10.3, Gii¢ siiriicii sistemleri icin EMC standartlarini
karsilayan gereklilikler, IEC 61800-3 (EN 61800-3:2004).

Boliim 6.10.4, Endiistriyel gevre icin jenerik emisyon standartlarini
kargilayan gereklilikler, IEC 61000-6-4, EN 61000-6-4:2007.

kisim 6.10.2 Genel EMC gereklilikleri, sayfa 67’de verilen tavsiyeler
endustriyel ortamlarda kullanilan cihazlarda parazit olusumuna engel
olunmasi igin yeterli olacaktir. Hassas bir cihazin yakininda veya
endustriyel olmayan bir ortamda kullanilacaksa, radyo frekansi
emisyonunu azaltmak tzere kisim 6.10.3 EN 61800-3:2004 ile
uyumluluk (Glg Siirticii Sistemleri igin standart), sayfa 69 veya
kisim 6.10.4 Jenerik emisyon standartlarina uyumluluk, sayfa 70’da
verilen talimatlar takip edilmelidir.

Kurulumun, agagida agiklanan gesitli emisyon standartlarini
karsiladigindan emin olmak igin:

»  EMC veri bilgileri formu surtci tedarikgisinden alinabilir

*  Uygunluk Beyani bu kilavuzun arkasinda yer almaktadir

Dogru harici EMC filtresi kullaniimalidir ve kisim 6.10.2 Genel EMC
gereklilikleri ve kisim 6.10.4 Jenerik emisyon standartlarina uyumluluk
bélimlerinde verilen kilavuz bilgiler takip edilmelidir.

NOT

Unidrive M boy 9E ve 10E’deki Dahili EMC filtreleri gikarilamaz. Ozel bir
neden yoksa, dahili EMC filtresinin yerinden gikariimamasi énerilir.
Dahili EMC filtresiyle ilgili daha fazla bilgi i¢in, bkz. Sdiriicti Kullanici
Kilavuzu.

Dahili EMC filtresi ¢ikariilmadan énce gug kaynaginin
baglantisi kesilmelidir.

UYARI

Sekil 6-12  Unidrive M boy 9 ve 10 Evirici dahili EMC filtresinin

cikariimasi

Yiiksek topraklama kagak akimi

Bir EMC filtresi kullanildiginda, konnektor veya esnek giig

kablosundan gegmeyen kalici olarak sabitlenmis topraklama
baglantisi saglanmalidir. Buna dahili EMC filtresi dahildir.

NOT

Surucinin kullanilacagi yerlerde EMC yonetmeliklerine uygunlugun
saglanmasi surlcl kurulumunu gergeklestiren kisinin
sorumlulugundadir.

6.10.1 Dahili EMC filtresi
Ozel bir neden yoksa, dahili EMC filtresinin yerinden gikarilmamasi
Onerilir.

Siricl topraksiz (IT) beslemelerle kullanildiginda, ek motor
toprak arizasi korumasi takilmadikga dahili EMC filtresi
cikariimalidir.

Cikarma ile ilgili bilgiler igin bkz. Sekil 6-12 Unidrive M boy 9
ve 10 Evirici dahili EMC filtresinin ¢ikariimasi.
Topraklama kagagi korumasi igin surlicu tedarikginiz ile
irtibata gegin.

Sdrlcd, regen sisteminin bir pargasi olarak kullanilirsa, dahili EMC
filtresi ¢ikariimahdir.

Dahili EMC filtresi, besleme kaynagini etkileyen radyo frekansi girisimini
azaltir. Motor kablosunun kisa oldugu durumlarda, ikinci ortam igin

EN 61800-3:2004 gerekliliklerinin kargilanmasi gerekir;

bkz. kisim 6.10.3 EN 61800-3:2004 ile uyumluluk

(Gug Sdriicii Sistemleri i¢in standart), sayfa 69. Daha uzun motor
kablolari icin, filtre, girisim seviyesinde faydal bir azalis saglamaya
devam eder ve sirlicunin limitine kadar olan herhangi bir uzunluktaki
ekranli (zirhl) kablo ile birlikte kullanildiginda, ortamdaki endustriyel
ekipmanlarin sorun yasamasi pek olasi degildir. 56 mA toprak kagak
akimi uygun olmadig: ya da yukaridaki kosullar gegerli olmadig strece
tim uygulamalarda filtre kullaniimasi énerilir. Dahili EMC filtresinin
ctkariimasi ve takilmasiyla ilgili ayrintilar igin bkz. Sekil 6-12, sayfa 66.

Dahili EMC filtresini elektriksel olarak s6kmek igin, vidayi yukarida
gOsterildigi gibi ¢ikarin (1).
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6.10.2 Genel EMC gereklilikleri
Topraklama (topraklama hatti) baglantilar
Topraklama ayarlamalari, ilave mahfazasi olsun veya olmasin arka plaka lzerindeki bir stirlicuyl gosteren Sekil 6-13’a gére yapilmahdir.

Sekil 6-13 ekransiz motor kablosu kullanilirken EMC’nin nasil yonetilecegini gostermektedir. Ancak ekranl kablo tercih edilir ve bu sartlarda
kisim 6.10.4 Jenerik emisyon standartlarina uyumluluk, sayfa 70 bélimiinde gosterildigi gibi takilmasi gerekir.

Sekil 6-13  Topraklama baglantilarini gosteren genel EMC mahfazasi plani

Metal arka plaka

Topraklama baglantilar
ayri bir kablo kullanilarak

1 Opsiyonel
7*** EMC filtresi

o|loe °

yapilacaksa, emisyonlari /A /A /‘
azaltmak icin uygun gl¢ 7 g g
kablosuna paralel n ‘n n

yapilmalidir.

0V kontrol devresi

topraklanacaksa, bu islem, Harici kontrol
0V devresine gurilta cihazi
akimlarinin girmesini

6nlemek igin sistem — QY HE

kontrolériinde yapilmalidir.

3 fazl AC giic ~
kaynagi PE

Topraklama

Gelen topraklama beslemesi,
barasi

tek gli¢ devreli topraklama
barasina veya kabin igindeki
disiik empedansli toprak
terminaline baglanmalidir.
Kabin igindeki tim bilesenler
icin ortak “temiz” toprak hatti
olarak kullaniimalidir.

Gic topraklama
barasina baglanmis
metal arka plaka

Motoru surictye baglamak

icin dortl kablo kullanin.

Motor kablosundaki topraklama
teli, stirticintiin ve motorun
toprak terminaline dogrudan
baglanmalidir.

Gug topraklama barasina
dogrudan baglanmamalidir.

— Opsiyonel topraklama
baglantisi
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Kablo plani

Sekil 6-14, surlcu gevresinde tespit edilebilecek bosluklari ve buna bagl
tim hassas kontrol sinyalleri / ekipmanlari ile iligkili “guraltu” gic
kablolarini gosterir.

Sekil 6-14  Siiriicii kablo bosluklan
~
7
P 2
/
/ \
!
v
o o
@ o
& £
@ f==21
a
Ana
Hassas (ekransiz) sinyal =
devrelerini Suriict, motor
kablosu, RFI filtresinden
gelen girig kablosu ve
ekransiz frenleme direnci
kablosunun (kullanilirsa)
cevresinde 300 mm'ye kadar L
olan bir alana yerlestirmeyin. =
OES =
=
=l ———»
&
e
300 mm

ve agiri yuk

=

NOT
Motor kablosu i¢erisinden gegen herhangi bir sinyal kablosu (6r. motor
termistorii, motor freni) kablo kapasitansi araciliiyla daha genis darbe
akimi alir. Gurdltd akiminin kontrol sistemi boyunca dagilmasina engel
olmak i¢in bu sinyal kablolari ekrani motor kablosuna yakin
topraklamaya baglanmalidir.

Geribesleme cihazi kablo ekranlamasi

Genellikle 0 ile 20 MHz arasinda olmak Uzere son derece genis bir
frekans araligina sahip ¢ikis (motor) devresindeki yuksek gerilimler ve
akimlardan dolayli PWM siricl kurulumlar igin ekranlamayla ilgili
hususlar énemlidir.

Asagida bulunan kilavuz niteligindeki bilgiler iki bélime ayriimigtir:

1. Surucuden veya disaridan gelen elektriksel glriltiden kaynaklanan
kesinti olmadan dogru veri aktarimi saglama.

2. Radyo frekansi guriltisunun istenmeyen emisyonunu énleme
amagli ek tedbirler. Bunlar istege baglidir ve yalnizca kurulum radyo
frekansi emisyon kontrolu igin 6zel gerekliliklere tabiyse gereklidir.

Verilerin dogru aktarilmasini saglamak icin asagidakilere

uyun:

CGozicii baglantilari:

*  Cozucu sinyalleri icin genel bir ekrani ve bukulmus ciftleri bulunan
bir kablo kullanin.

» Kablo ekranini mimkiin olan en kisa baglantiyla (“domuz kuyrugu”)
suriicu 0 V baglantisina baglayin.

*  Genellikle kablo ekraninin ¢ézlicliiye baglanmamasi tercih edilir.
Ancak ¢oziicl gévdesinde olaganusti seviyede bir ortak mod
gurdlta gerilimi bulunan durumlarda, ekrani buraya baglamak yararli
olabilir. Bu yapilirsa iki ekran baglantisinda da mutlak minimum
“domuz kuyrugu” uzunlugunu saglamak ve muhtemelen kablo
ekranini ¢6zicl gévdesine ve slricl topraklama braketine
dogrudan kelepgelemek son derece énemli hale gelir.

» Kablonun tercihen kesintisiz olmasi gerekir.

Kesintilerden kaginilamiyorsa her kesintide ekran baglantilarinda
mutlak minimum “domuz kuyrugu” uzunlugunu saglayin.

Kodlayici baglantilari:

* Dogru empedansli bir kablo kullanin

*  Ayri ayn ekranl bukulmus ciftleri bulunan bir kablo kullanin

» Kablo ekranlarini, mimkin olan en kisa baglantilari
(“domuz kuyruklan”) kullanarak hem suriicide hem de enkoderde
0 V’a baglayin.

» Kablonun tercihen kesintisiz olmasi gerekir. Kesintilerden
kaginilamiyorsa her kesintide ekran baglantilarinda mutlak minimum
“domuz kuyrugu” uzunlugunu saglayin. Tercihen, kablo ekrani
sonlandirmalari igin biylik metal kelepgeler sunan bir baglanti
yontemi kullanin.

Yukaridaki enkoder gévdesinin motordan, enkoder devresinin ise

enkoder gévdesinden yalitildigi durumlarda gecerlidir. Enkoder devreleri

ve motor gévdesi arasinda yalitim bulunmuyorsa ve siiphe durumunda
asagidaki ek gereklilige uyulmahdir. Bu, mimkin olan en iyi gurilta
bagisikligini saglar.

»  Ekranlar dogrudan enkoder govdesine ( domuzkuyrugu yok)
ve sirlicli topraklama braketine kelepgelenmelidir. Bu, ayri ekranlar
kelepgelenerek ya da kelepgelenmis ek bir genel ekran saglanarak
elde edilebilir.

NOT
Enkoder baglantilari igin enkoder ureticisinin 6nerilerine uyulmalidir.

NOT

Herhangi bir uygulama i¢in maksimum guriltt bagisikhgini garanti
etmek amaciyla, gosterildigi gibi ¢ift ekranli kablo kullaniimalidir.

Bazi durumlarda diferansiyel sinyal kablolarinin her giftinin tek
ekranlamasi veya termistor baglantilarinda ayri ekrana sahip tek bir
genel ekran yeterlidir. Béyle durumlarda tum ekranlar iki ugta topraga ve
0 V’a baglanmalidir.

0 V’un yuzer durumda birakilmasi gerekiyorsa ayri ekranlari bulunan bir
kablo ve genel bir ekran kullaniimalidir.

Sekil 6-15 ve Sekil 6-16 tercih edilen kablo yapisini ve kelepgeleme
yontemini gostermektedir. Kablonun dis kaplamasi kelepgelerin
takilabilmesini saglayacak sekilde yeterince soyulmalidir. Bu noktada
ekran yirtiimamal ya da agiimamalidir. Topraklama baglantilari bir
topraklama plakasina veya benzer metal topraklama ylizeyine yapiimisg
durumdayken kelepgeler slriclye veya geribesleme cihazina
takilmahdir.
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Sekil 6-15  Geribesleme kablosu, biikiilmiig cift

Kablo genel ekrani

Bukalu
cift Kablo
kablo

Bukull kablo ekrani

Sekil 6-16  Geribesleme kablosu baglantilan

6.10.3 EN 61800-3:2004 ile uyumluluk

(Gli¢ Siiriicu Sistemleri icin standart)
Bu standardin gerekliliklerini karsilama, asagida agiklanan surticinin
calistirilacagdi ortama baglhdir:

ilk ortamda galistirma
kisim 6.10.4 Jenerik emisyon standartlarina uyumluluk, sayfa 70’da
verilen kilavuz bilgileri inceleyin. Harici EMC filtresi her zaman gereklidir.

Bu urun, IEC 61800-3 standardina goére sinirli dagitim
sinifina sahip bir Griinddr.

Bu Uriin, mesken olarak kullanilan ortamlarda kullanicinin
gerekli 6nlemleri almasini gerektirecek radyo girisimine
neden olabilir.

Sdricude
baglanti

0 V'a ekran
baglantisi

N a”

Bukulu
kablo
ekrani

Kablo
ekrani

Ekran Gizerinde —

4\/_7 Kablo
74\/_7

topraklama
kelepgesi
Kablo ] Bukalu
ekrani t kablo
ekrani
M 0 V'a ekran
baglantisi

Motorda
baglanti

ikinci ortamda cgalistirma
Tim kosullarda, ekranl motor kablosu ve tim Unidrive M siricilerde
nominal giris akimi 100 A’dan daha dusuk EMC filtresi kullaniimalidir.

Basit emisyon kontrolu igin strticide monte edilmis bir filtre bulunur.
Bazi durumlarda motor kablolarinin ferrit halkasi ile beslenmesi (U, V ve
W), daha uzun kablo boyuna uyum saglanmasina imkan saglar.

ikinci ortamda galisma kosullari Tablo 6-21’de ifade edildigi gibi 3 kHz
anahtarlama frekansi igin motor kablo uzunluguna bagli olarak
karsilanir.

Tabloda, standart 6nerilen konfiglirasyonda monte edildiklerinde,
Unidrive M boy 9/10E suructler ve tek Unidrive M boy 9E/10D suriici
giftleri ve Uni-M Dogrultucularla kullanilirken dabhili filtrelerin
performansini 6zetlemektedir.

Radyo frekansi emisyonunun bastiriimasini saglamak igin,

asagidakilere uyun:

*  Genel ekranli bir kablo kullanin

* Genel ekrani, Sekil 6-16'da gosterildigi gibi hem enkoder hem de
surucudeki topraklanmis metalik ylzeylere kelepceyle tutturun

Tablo 6-21  Ikinci ortam emisyon uyumlulugu
e . - Motor kablo uzunlugu
Siiriicii boyu Filtre Gerilim 0-100 (m)
9/10E Dahili Herhangi bir Kisitsiz
9/10D Dahili Herhangi bir Kisitsiz
Anahtar:
Kisitsiz: EN 61800-3:2004 ikinci ortam, kisitsiz dagitim

Daha uzun motor kablolar igin harici filtre gereklidir. Filtrenin gerekli
oldugu yerlerde, kisim 6.10.4 Jenerik emisyon standartlarina
uyumluluk bélumuinde verilen kilavuz bilgileri takip edin.

Filtrenin gerekli olmadidi yerlerde, kisim 6.10.2 Genel EMC gereklilikleri,
sayfa 67’da verilen kilavuz bilgileri takip edin.

ikinci ortamlar, yerlesim amagli binalarda kaynak olarak yer
almayan tipik endustriyel disuk gerilim gu¢ kaynag agini
igerir. Surlictiyl boyle bir ortamda EMC filtresi olmaksizin
calistirmak, hassasiyeti tespit edilmemis yakinlardaki
elektronik ekipmanlarda parazite sebep olabilir. Bu durum
olusursa, kullanici dizeltici 6nlemler almahdir. Beklenmeyen
bozulmanin sonuclari ciddiyse kisim 6.10.4 Jenerik emisyon
standartlarina uyumluluk’ta anlatilan kilavuz bilgilerin takip
edilmesi tavsiye edilir.

DIKKAT

Detayli talimatlar ve EMC bilgileri Unidrive M EMC Veri Formu’nda
verilmistir ve slrtcu tedarikgisinden temin edilebilir.
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6.10.4 Jenerik emisyon standartlarina uyumluluk Sekil 6-18  Hassas sinyal devresi boglugu
Tavsiye edilen filtreyi ve korumali motor kablosunu kullanin.

Sekil 6-17’de gosterilen yerlesim diizenine bakin. AC gl¢ kaynaginin ve
topraklama kablolarinin gu¢ modulinden ve motor kablosundan en az
100 mm uzakta oldugundan emin olun.

N
\,
Sekil 6-17 Besleme ve topraklama kablosuz mesafesi \
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Gu¢ modulinun tim gevresinde 300 mm’lik bélgeye hassas sinyal
devrelerini yerlestirmekten kaginin.
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6.10.5 EMC topraklamasinin giivenli oldugundan emin olun.

Sekil 6-19  Siiriiciiyii, motor kablo korumasini ve filtreyi

topraklama

N

Surticude ve filtre
(gosterilmemistir)

| montaj noktalarinda
dogrudan metal
temasini saglayin
(tim boyalar
cikariimahdir).

N

Fiziksel olarak arka
plakaya sabitlenen
motor kablosu ekrani
(kinlmamisg)

Motor kablosunun ekranini, motor gévdesinin toprak ucuna, mimkin
oldugunca ve 50 mm uzunlugu gegmeyen kisa bir baglanti kullanarak
baglayin. Ekranin, motorun terminaline tam 360° sonlanmasi yararldir.

EMC amaciyla motor kablosunda dahili (glivenlik) topraklama teli olmasi
veya ayrica harici topraklama telinin olmasi veya topraklamanin sadece
ekran yolu ile yapilmasi gereksizdir. Dahili topraklama kablosu yuksek
gurultd akimini tagiyacaktir; be sebeple ekran terminasyonuna mimkun
olan en yakin sekilde sonlandiriimalidir.

Sekil 6-20 Motor kablosu korumasini topraklama

-

Kablolarin muhafazaya disaridan girmemesi sartiyla opsiyonel fren
direncinde/direnglerinde ekransiz kablolar kullanilabilir. Sinyal kablosu
ve harici EMC filtresinin AC gli¢ kaynagi kablosu arasindaki minimum
araligin 300 mm oldugundan emin olun. Aksi takdirde bu kablolar ekranli
olmalidir.

Sekil 6-21 Opsiyonel harici fren direnci ekranlama gereklilikleri
Mahfaza Muhafaza
H = H B
Ana | D Ana | D
— [
VEYA
|| ||
\-=:4 \-=:J
el el
[] L]
= =
+DC| |BR +DC| | BR

Opsiyonel harici
fren direnci

Opsiyonel harici
fren direnci

Kontrol kablolari mahfazadan disar gikiyorsa, kablolar ekranlanmal
ve ekran/ekranlar Sekil 6-22'de gosterildigi gibi topraklama braketleri
kullanilarak surlcuye kelepgelenmelidir. Ekranlarin tutucu ile temas
edebilmesi i¢in, kablonun dis yalitim kilifini séklin, ancak ekranlara,
uglara mimkiin oldugunca yaklasana dek dokunmayin

Alternatif olarak, kablo, parga no. 3225-1004 olan ferrit halkadan
gecebilir.
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Sekil 6-22 Topraklama braketi kullanarak sinyal kablo ekranlarini

topraklama

6.10.6 EMC kablolarindaki degisiklikler

Motor kablosundaki kesintiler

Motor kablosunun kesintisi olmayan tek bir uzunluktaki ekranl veya
zirhli kablo olmasi idealdir. Asagdidaki 6rneklerde oldugu gibi bazi
durumlarda kablolarin kesilmesi gerekli olabilir:

*  Motor kablosunu siriici mahfazasindaki terminal bloguna baglama

* Motordaki is tamamlandidi zaman guvenlik igin motor yalitici / ayirici
anahtarini takma

Bu durumlarda asagidaki talimatlar takip edilmelidir.

Mahfazadaki terminal blogu

Motor kablo ekranlari, terminal bloga en yakin olacak pozisyonda
yalitimsiz metal kablo kelepgeleri kullanilarak arka plakaya
baglanmalidir. Gig iletkenlerinin uzunlugunu asgaride tutun ve tim
hassas ekipmanlarin ve devrelerin terminal bloktan en az 0,3 m uzakta
oldugundan emin olun.

Sekil 6-23  Motor kablosunu mahfazadaki terminal bloguna

baglama

KX} Siirticiiden gelen

Arka plaka

Mahfaza

Motora giden

Motor yalitici / ayirici anahtari kullanma

Motor kablo ekranlari, disiuk endiktansli cok kisa iletken ile
baglanmalidir. Diiz metal baglanti barasi tavsiye edilir; klasik kablo
uygun degildir.

Ekranlar yalitimsiz metal kablo kelepgeleri kullanilarak dogrudan
eslesme barasina baglanmalidir. A¢iga c¢ikan guigc iletkenlerinin
uzunlugunu asgari uzunlukta tutun ve tim hassas ekipmanlarin ve
devrelerin en az 0,3 m uzaklikta oldugundan emin olun.

Baglanti barasi yakinlardaki disiik empedansli olarak bilinen
topraklama baglantisi ile topraklanmis olabilir; drnegin surucu
topraklamasina yakin olarak baglanmis genis bir metalik yapi gibi.

Sekil 6-24  Motor kablosunu bir yalitici / ayirici anahtara baglama

Yalitici

Siricuden
gelen

Baglanti barasi

(gereﬁi ise)

Kontrol devrelerinin gerilim darbesi bagisikhg: -

bina digindaki uzun kablolar ve baglantilar

Kontrol devrelerinin giris/cikis portlar 6zel 6nlem gerektirmeyen
makinelerde ve kuglk sistemlerde genel kullanim igin tasarlanmigtir.

EN 61000-6-2:2005 (1 kV gerilim) gerekliliklerini kargilayan 0 V baglanti
saglayan bu devreler topraklanmamistir.

Yiksek eneriji gerilim darbesinin olustugu uygulamalarda, arizanin veya
hasarin 6nlenmesi icin bazi 6zel 6nlemler gerekebilir. Gerilim darbesi,
nominal topraklama noktalarinda yiiksek gecici gerilimlere izin veren
topraklama dizenlemeleri ile baglantili olarak meydana gelen yildirim
veya ciddi gu¢ kagaklari sonucu olusabilir. Bu, bina korumasi disina
kadar cikan devrelerin oldugu yerlerde gortlen bir risktir.

Genel bir kural olarak, devreler siriiciiniin bulundugu binadan digari
cikiyorsa veya kablo bina igerisinde 30 m’den daha uzak bir noktaya
uzaniyorsa, bazi ilave tedbirlerin alinmasi tavsiye edilir. Asagidaki
tekniklerden biri uygulanmalidir:

1. Galvanik yalitim; 6r. kontrol 0 V terminalini topraklamayin.
Kontrol baglantilarindaki gevrimlerden kaginin; 6r.her kontrol
baglantisinin nétr baglantisi (0 V) oldugundan emin olun.

2. Ek gug topraklama baglantisi olan ekranli kablo. Kablo ekrani her iki
ugtan topraklamaya baglanabilir, ancak ilave olarak kablonun her iki

ucunda bulunan topraklama iletkenleri en az 10 mm? kesit alani olan
bir gli¢ topraklama kablosu (es potansiyel baglama kablosu) ile veya
sinyal kablosu ekran alaninin 10 kati uzak bir alanda birbirlerine
baglanmalidir veya tesisin elektriksel guvenlik gerekliliklerine
uyulmalidir. Bu kagak veya dalgali akimin sinyal kablo ekrani
boyunca degil topraklama kablosu boyunca gegmesini saglar.
Binanin veya tesisin iyi tasarlanmis ortak baglanmis bir agi varsa
bu énlem gerekli degildir.

3. Analog ve dijital girigler ve gikislar igin ek asiri gerilim baskilamasi,
bir zener diyot adi veya ticari gerilim darbesi baskilayici ile
Sekil 6-25 ve Sekil 6-26'de gosterildigi gibi giris devresi ile paralel
sekilde baglanabilir.

Dijital portta ciddi gerilim darbesi meydana gelirse, portun koruyucu tripi

baslatilabilir (O.Ld1 hata kodu 26). BAyle bir durum meydana geldikten

sonra devam eden isletimlerde, trip durumu Pr 10.034 parametresi

5 olarak ayarlanarak otomatik olarak sifirlanabilir.
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l Giivenlik Bilgileri | Giris |  Urin bilgileri
Sekil 6-25  Dijital ve iki kutuplu (bipolar) giris ve cikiglar igin
gerilim darbesi 6nleme
Tesisten gelen sinyal Surlcuye gelen sinyal
30 V zener diyodu
or. 2xBZW50-15
oV oV
Sekil 6-26  Analog ve iki kutuplu (bipolar) giris ve cikiglar igin

gerilim darbesi 6nleme

Tesisten gelen sinyal Siruciye gelen sinyal

2 x 15V zener diyot
or. 2xBZW50-15

oV oV

Gerilim darbesi baskilama cihazlari ray montaj modiilleri olarak
mevcuttur; 6r. Phoenix Contact Grtnleri olan:

Tek kutuplu TT-UKK5-D/24 DC
iki kutuplu TT-UKK5-D/24 AC

Diyot kapasitanslari sinyali ters yonde etkilediginden bu cihazlar enkoder
sinyalleri veya hizli dijital veri agdlari igin uygun degildir. Cogu enkoder
motor gévdesinde sinyal devresinin galvanik yalitimi oldugundan bu
durumda bir 6nleme gerek yoktur. Veri aglari igin, bahse konu ag igin
belirtilmis olan tavsiyeleri takip edin.

6.11 Haberlesme baglantilari

Unidrive M700 / M702 Griini Ethernet endUstriyel ag sistemi
haberlesmesi ve Unidrive M701 ise 2 kablolu 485 seri arayuz sunar.
Bu, surucu kurulumunun, calismasinin ve takibinin gerekirse bir
bilgisayar veya kontrol6r tarafindan yapilmasini saglar.

Sekil 6-27 iletisim konnektorlerinin yeri

6.11.1  Unidrive M700 / M702 Ethernet veri yolu
iletigimi

Ethernet segcenegi kolay ag olusturma igin Ethernet anahtarli iki RJ45
baglanti sunar.

Standart UTP (ekransiz bukilmis ¢ift) veya STP (ekranh bikilmus gift)
kablolar desteklenir. Yeni kurulumlarda minimum &zelliklere sahip
CAT5e kullaniimasi 6nerilir. Striici “Otomatik gegis algilamasi’'ni
desteklediginden gegis kablosu gerekli degildir.

NOT
RJ45 konnektorun kabugu surucu kontrol terminallerinin 0 V’'undan
yahtilmistir, ancak topraga baghdir.

6.11.2 Unidrive M701 485 seri iletigimi

485 opsiyonu kolay zincirleme baglanti saglayan iki paralel RJ45
konnektor sunar. Siriicii sadece Modbus RTU protokoliinii destekler.
Baglanti ayrintilari igin bkz. Tablo 6-22.

NOT
Sdiric, 485 seri iletisim agina bagliyken dogru cift buklimli seri iletisim
portu kablo islev semasi bulunmadidindan standart Ethernet
kablolarinin kullaniimasi tavsiye edilmez.

Tablo 6-22  Seri iletigsim portu pin bilgileri

Pin Fonksiyon

1 120 Q Terminasyon direnci

2 RX TX

3 Yalitilmis 0 V

4 +24 'V (100 mA)

5 Yalitimh O V

6 TX etkin

7 RX\ TX\

8 RX\ TX\ (sonlandirma direngleri gerekiyorsa, pin 1’e baglayin)
Shell | Yalitimig O V

Minimum baglanti sayisi 2, 3, 7 ve ekran.
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6.11.3  Unidrive M701 485 seri iletisim portunun
yalitimi

Seri PC iletisim portu ¢ift yalitimlidir ve EN 50178:1998'deki SELV

gereklilikleri kargilar.

Tum dijital terminal fonksiyonlari (réle dahil) meni 8'de programlanabilir.

IEC 60950°deki SLV gerekliliklerini karsilamak igin

(IT ekipmani) kontrol bilgisayarinin topraklanmasi gerekir.

Alternatif olarak, topraklama gerektirmeyen bir dizistu
bilgisayar veya benzer bir cihaz kullanildiginda iletisim

kablosuna bir yalitim cihazi eklenmelidir.

Sadece basit yalitimla (tek yalitim) kontrol devreleri surtict
icerisindeki glic devrelerinden ayrilir. Montaji yapan kisi,
harici kontrol devrelerinin, insan temasindan kaginmak
v Uzere AC glic kaynagi geriliminde kullaniimak lzere
siniflandirilan en az bir yalitim katmani ile (tamamlayici
yalitim) yahtildigindan emin olmalidir.

Yalitilmis seri iletisim baglanti kablolar surtict araciligrile IT
ekipmanlarina (diz Ustu bilgisayarlar gibi) baglanmak Gizere
tasarlanmiglardir ve suriici tedarikgisinden temin edilebilirler. Detayli
bilgi icin asagidakilere bakin:

Kontrol devreleri Ekstra Guvenli Duslik Gerilim (SELV)

gibi siniflandirilan diger devrelere baglanmigsa (6r. bir
kisisel bilgisayara), SELV siniflandiriimasini saglamak tzere
M7 ilave yalitim bariyeri dahil edilmelidir.

Tablo 6-23  Yalitilmig seri iletisim baglanti kablosu bilgileri
Parca numarasi Aciklama
4500-0096 CT USB lletisim kablosu

“Yahtilmis seri baglanti” kablolari IEC 60950 standartlarinda belirtildigi
gibi 3.000 m yukseklige kadar guglendiriimis yalitima sahiptir.

Herhangi bir dijital giris (slricu etkinlestirme girisi dahil)
enduktif ylkler ile paralel olarak baglanmigsa (6r. kontaktor
veya motor freni), yiikiin bobininde uygun bastirma (¢r. diyot
veya varistor) kullanilmalidir. EGer bastirma kullaniimaz ise,
yuksek gerilim sicramalari surcunin dijital giriglerinde ve
cikislarinda hasara sebep olabilir.

>k b

Lojik alginin kullanilacak kontrol devresi icin dogru
oldugundan emin olun. Yanls lojik algi motorun beklenmedik
bir anda baslatiimasina sebep olabilir.

Pozitif lojik surticu i¢in varsayilan durumdur.

6.12 Kontrol baglantilari
6.12.1 Unidrive M600 / M700 / M701 kontrol
baglantilan
Tablo 6-24  Kontrol baglantilar agsagidakilerden olusur:
Fonksiyon Adet Kullanilabilir kor_ltrol Terminal
parametreleri numarasi
Diferansiyel analog Mod, ofset, evirme,
- 1 N . 5,6
girig olceklendirme
- Mod, ofset, evirme,
Tek uglu analog girig 2 Olgceklendirme, hedef 7.8
Analog ¢ikis 2 Kaynak, dlgeklendirme 9,10
Dijital giris 3 Hedef, evirme, lojik segimi 27,28, 29
Giris / Cikis modu segimi,
Dijital giris / ¢ikis 3 hedef / kaynak, evirme, 24,25, 26
lojik segimi
Roéle 1 Kaynak, evirme 41, 42
Siricu Etkinlestirme
(GUVENLI 1 31
MOMENT KAPAMA)
+10 V Kullanici gikisi 1 4
+24 V Kullanici gikigi 1 Kaynak, evirme 22
1,3, 11,
0V ortak 6 21,23, 30
+24 V Harici giris 1 Hedef, evirme 2
Anahtar:

Terminal / fonksiyon tarafindan kontrol edilen

Hedef parametre: parametreyi belirtir

Kaynak parametre: Terminal tarafindan ¢ikartilan parametreyi belirtir

Analog, terminalin isletim modunu belirtir; or.
gerilim 0-10 V, akim 4-20 mA vb.

Dijital, terminalin isletim modunu belirtir, or.
pozitif / negatif lojik (Striict Etkilestirme terminali
pozitif lojikte sabittir), agik kollektor.

Mod parametresi:

Tum analog terminal fonksiyonlari meni 7°de programlanabilir.

NOT
Motor kablosu icerisinden gegen herhangi bir sinyal kablosu (6r. motor
termistorl, motor freni) kablo kapasitansi araciligiyla daha genis darbe
akimi alir. Bu gurdltd akiminin kontrol sistemi boyunca dagiimasina
engel olmak igin bu sinyal kablolari ekrani motor kablosu ¢ikigina yakin
topraklamaya baglanmalidir.

NOT

GUVENLI TORK KAPAMA siiriicii etkinlestirme terminali, sadece bir
pozitif lojik girisidir. Girig Lojik Polaritesi (08.029) ayarindan etkilenmez.

NOT
Analog sinyallerdeki ortak 0 V mimkin oldugu durumlarda dijital
sinyallerdeki ortak 0 V ile ayni 0 V terminaline baglanmamalidir.
Terminal 3 ve 11 analog sinyallerin, terminal 21, 23 ve 30 ise dijital
sinyallerin ortak 0 V'unu baglamak igin kullaniimalidir. Bunun amaci
terminal baglantilarinda analog sinyallerde yanlsliklara yol agan kiigik
gerilim dismelerini 6nlemektir.
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6.12.2 Unidrive M600/M700/M701 kontrol terminali

Sekil 6-28  Varsayilan terminal fonksiyonlari

ko

1

Polarize

nnektorler

1

Siirticu etkinlestirme*

)

Siirticti SAGLIKLI

41|«

O42[«

Réle
(Asiri gerilim
kategorisi 1)

ozellikleri

0 V ortak

Fonksiyon

Tum harici cihazlar igin ortak
baglanti

+24 V harici girig

|®®®®®®®®®®® - -
= 41 42 Fonksivon Kontrol devresini giic kademesine
|®®®®®®®®®®® i®® y besleme yapmadan besleme
21 31
Programlanabilirlik Harici 24 V besleme kullanildiginda dijital
0V ortak NES giris olarak kullanilabilir
Harici 24 V besleme Of2|» Ornek / glincelleme 2ms
Analog frekans /
hiz referansi 1 Nominal gerilim +24,0 Vdc
0V ortak L . R —
Tek uglu girig o S| 3 Minimum surekli igletim gerilimi +19,2 Vdc
sinyali baglantilari 5(»
nyall badiantian l> O Maksimum strekli isletim gerilimi | +28,0 Vdc
Ny Ols|»
Minimum baslatma gerilimi 21,6 Vdc
0V ortak
Diferansiyel giris \ a;ﬁ%=> Onerilen giig kaynagi 40 W 24 Vdc nominal
sinyali baglantilar
@ I A—A Ol s |» Tavsiye edilen sigorta 3 A, 50 Vdc
+10V
= e
Analog frekans /
hiz referansi 2 ) ®> 0V ortak
"""" . Tium harici cihazlar igin ortak
Fonksiyon o
baglanti

* GUVENLI TORK KAPAMA / Siiriicii etkinlestirme terminali, sadece bir

pozitif lojik girisidir.

Analog giris 3 ﬁﬁ —Hh P
Motor termistord == —% - +10 V kullanici gikisi
=== Sl 9|« Harici . . .
. arici analog cihazlar igin
Hiz / frekans \ ( \ Fonksiyon
" t é\) J ) Ol1oj« Y besleme
omen
; —>
(aktif akim) S Gerilim 10,2 V nominal
0 V ortak
oV Ortak Gerilim toleransi +%1
orta
V(S
+24 V @. Nominal gikis akimi 10 mA
Ol22]«
0V ortak Koruma Akim siniri ve 30 mA'de hata
Sifir hizda —-4
Sifirlama ¢—s o NES
ileri gahistir '-—/>
Geri galistir ,,_/>
. Analog giris 1
Analog giris 1/ | ~
) giris 2 segimi >
lleri kisa siireli ¢__— -29 >
calisma (Jog) secimi 0V ortak @.
GUVENLI MOMENT KAPAMA / @.
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Hassasiyet referansi Analog giris 1

Ters gevirici olmayan girig

Ters gevirici giris

Varsayilan fonksiyon

Frekans/hiz referansi

Iki kutuplu diferansiyel analog gerilim

Giris tipi veya akim, termistor girisi
Mod kontrolii: Pr 07.007

Gerilim modunda ¢aligma

Tam 6lgek gerilim araligi +10 V %2

Maksimum ofset +10 mV

Mutlak maksimum
gerilim arahg:

0 V’a gore +36 V

Ortak ¢alisma modu gerilim
arahgi

0 V'a gére +13V

Giris direnci >100 Q
Monotonik Evet (0 V dahil)
Ol bant Yok (0 V dahil)
Atlamalar Yok (0 V dahil)

Maksimum ofset

20 mv

Maksimum lineerlik digi kalma

Girigin %0,3'0

Analog giris 2

Varsayilan fonksiyon

Frekans/hiz referansi

Iki kutuplu tek uglu analog gerilim veya tek

Gris tipi kutuplu akim
Mod kontroli... Pr 07.011
Gerilim modunda calisma

Tam o6lgek gerilim araligi +10 V %2
Maksimum ofset +10 mV

Mutlak maksimum gerilim arahgi 0 V’a gore +36 V
Giris direnci 2100 kQ

Akim modunda isletim

Akim araliklari

0-20 mA + %5, 20 - 0 mA £%5,
4 -20 mA £ %5, 20 - 4 mA %5,

Maksimum ofset

250 LA

Mutlak maksimum gerilim
(tersine 6n gerilim)

0 V’a gére £36 V

Mutlak maksimum akim

+30 mA

Es giris direnci

<300 Q

Tim modeller igin ortak

Gozunurlik

12 bit (11 bit arti isaret)

Ornek / glincelleme

RFC-A veya RFC-S'de Pr 01.036,

Pr 01.037 veya Pr 03.022, Pr 04.008
hedefleriyle 250 ps. Agik gevrim modu ve
RFC-A veya RFC-S modundaki tim diger
hedefler igin 4 ms.

n Analog giris 3

Varsayilan fonksiyon

Termistor girigi

Maksimum kazang asimetrisi

%0,5

Giris filtresi bant genisligi tek
kutbu

~3 kHz

Akim modunda igletim

Akim araliklari

0-20 mA £ %5, 20 - 0 mA £%5,
4 -20 mA £ %5, 20 - 4 mA %5,

Maksimum ofset

250 pA

Mutlak maksimum gerilim
(tersine 6n gerilim)

0 V’a gore +36 V

Es giris direnci

<300 Q

Mutlak maksimum akim

+30 mA

Termistor giris modunda galisma (analog giris 3 ile baglantili olarak)

Dahili gekme gerilimi

25V

Hata esik direnci

Pr 07.048’de tanimlanan kullanici

Kisa devre algilama direnci

50 Q £%40

Tim modeller igin ortak

Cozunarlik

12 bit (11 bit arti isaret)

Ornek / giincelleme siiresi

RFC-A ve RFC-S modlarinda Pr 01.036,
Pr 01.037, Pr 03.022 veya Pr 04.008
hedefleriyle 250 ps. Agik ¢evrim modu ve
RFC-A veya RFC-S modlarindaki tim
diger hedefler igin 4 ms.

Iki kutuplu tek uglu analog gerilim veya

Girig tipi termistor girisi
Mod kontrol... Pr07.015
Gerilim modunda ¢aligsma (varsayilan)
Gerilim araligi +10 V %2
Maksimum ofset +10 mV

Mutlak maksimum gerilim arahgi 0 V’a gore +36 V
Girig direnci 2100 kQ

Termistor giris modunda galigma

Desteklenen termistor tipleri

Din 4408, KTY 84, PT100, PT 1000,
PT 2000

Dahili gekme gerilimi

2,5V

Hata esik direnci

Pr 07.048'de tanimlanan kullanici

Sifirlama direnci

Pr 07.048'de tanimlanan kullanici

Kisa devre algilama direnci

50 Q +%40

Tiim modeller igin ortak

Cozinarlik

12 bit (11 bit arti isaret)

Ornek / glincelleme siiresi

4 ms
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Analog cikis 1 Dijital /O (Giris/Cikig) 1
Analog cikis 2 Dijital /O (Giris/Cikis) 2

Terminal 9 varsayilan
fonksiyon

OL> Motor FREKANSI cikis sinyali

RFC> HIZ ¢ikis sinyali

Terminal 10 varsayilan
fonksiyon

Motor aktif akimi

Cikis tipi

iki kutuplu tek uglu analog gerilim

Gerilim modunda galisma (varsayilan)

Gerilim arahgi +10 V %5

Maksimum ofset +120 mV

Maksimum ¢ikis akimi +20 mA

Yk direnci 21 kQ

Koruma 20 mA maks. Kisa devre korumasi

Tim modeller igin ortak

Cozunirlik

10 bit

Ornek / glincelleme siiresi

250 ps (cikis yalnizca yavassa kaynak
parametrenin hizi glincellendiginde degisir)

Dijital I/O (Giris/Cikis) 3

Terminal 24 varsayilan
fonksiyon

SIFIR HIZDA cikigi

Terminal 25 varsayilan
fonksiyon

SURUCU SIFIRLAMA girisi

Terminal 26 varsayilan
fonksiyon

ILERI GALISTIRMA girisi

Tip

Pozitif veya negatif lojik dijital girigleri, pozitif
lojik gerilim kaynag: cikislari

Giris /gikis mod kontrol...

Pr 08.031, Pr 08.032 ve Pr 08.033

Girig olarak calisma

Lojik mod kontrolu...

Pr 08.029

Mutlak maksimum uygulanan
gerilim aralig

-3V-+30V

15V >2 mA, IEC 61131-2 standardina gére,

Empedans tip 1, 6,6 kQ
Giris esikleri 10 V £0,8 V IEC 61131-2 standardina gére,
tip 1
0V ortak ___ ®
Cikis olarak igletim
. Tiim harici cihazlar igin ortak i i 100 mA (DIO1 ve 2 birlesik)
Fonksiyon baglant ¢ Nominal maksimum gikis akimi | 456 1A (DIO3 ve 24 V Kullanici Cikist Birlesik)
. 100 mA
Maksimum ciki akimi 200 mA (tim Dijital 1/O dahil toplam)
Tiim modeller igin ortak
0V ortak Gerilim aralign 0V-+24V
- o . » " - 2 ps (cikis yalnizca kaynak parametrenin
Fonksiyon Tiim harici cihazlar igin ortak Omek / Glincelleme sresi giincelleme hizinda degisir)
baglanti

+24 V kullanici cikigi (segilebilir)

Terminal 22 varsayilan
fonksiyon

+24 V kullanici gikisi

Kaynak Pr 08.028 ve kaynak evirme

Programlanabilirlik

Pr 08.018 olarak ayarlanarak dordiincii
dijital cikis (yalnizca pozitif lojik) olarak
gorev yapacak sekilde agilabilir veya

kapatilabilir

Nominal gikis akimi

DIO2 ile birlikte 100 mA

Maksimum ¢ikis akimi

100 mA
200 mA (tum Dijital 1/0O dahil toplam)

Koruma

Akim limiti ve trip

Ornek / glincelleme siiresi

Cikis olarak ayarlandiginda 2 ms (gikis
yalnizca yavagsa kaynak parametrenin

guincelleme hizinda degisir)

0 V ortak

Fonksiyon

Tum harici cihazlar igin ortak
baglanti

7Y@l Dijital Giris 4

rX 3l Dijital Giris 5

Terminal 27 varsayilan
fonksiyon

GERI GALISTIRMA girisi

Terminal 28 varsayilan
fonksiyon

Analog GIRIS 1/ GIRIS 2 segimi

Tip

Negatif veya pozitif lojik dijital girisleri

Lojik mod kontrolu...

Pr 08.029

Gerilim araligi

0V-+24V

Mutlak maksimum uygulanan
gerilim aralig

-3V-+30V

Empedans

15V >2 mA, IEC 61131-2 standardina gére,
tip 1, 6,6 kQ

Giris esikleri

10 V 0,8 V IEC 61131-2 standardina gore, tip
1

Ornek / Giincelleme siiresi

Pr 06.035 veya Pr 06.036 hedefleri ile giris
olarak ayarlandiginda 250 ps. Pr 06.029
hedefi ile giris olarak ayarlandiginda 600 ps.
Tim diger durumlarda 2 ms.

n Dijital Giris 6

Terminal 29 varsayilan

KISA SURELI GALISMA (JOG)

gerilim arahg

fonksiyon SEGIMI girigi

Tip Negatif veya pozitif lojik dijital girigleri
Lojik mod kontroli... Pr 08.029

Gerilim aralig 0V-+24V

Mutlak maksimum uygulanan 3V-+30V

Empedans

15V >2 mA, IEC 61131-2 standardina gore,
tip 1, 6,6 kQ

Girig esikleri

10 V 20,8 V IEC 61131-2 standardina gore,
tip 1

Ornek / Glincelleme siiresi

2ms

Unidrive M Moduler Kurulum
Yayin No: 2
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[ Guvenlik Bilgileri Giris Urdn bilgileri Sistem konfigirasyonu Mekanik Kuralum m
0 V ortak Bir ariza sirasinda yangin tehlikesini 6nlemek icin, réle
devresine bir sigorta veya asiri gerilim koruyucusu
Fonksivon Tiim harici cihazlar igin ortak takilmahdir.
y baglanti

Daha fazla bilgi i¢in bkz. kisim , sayfa 87.

6.12.3 Unidrive M702 kontrol baglantilar

Tablo 6-25 Kontrol baglantilar agsagidakilerden olusur:

GUVENLI MOMENT KAPAMA fonksiyonu (siiriicii i Kullanilabilir kontrol Terminal
. . Fonksiyon Adet .
etkinlestirme) parametreleri numarasi

Tip Sadece dijital giris iGin poOZItif 1OJik — - - —

— — Dijital giris 2 Hedef, evirme, lojik segimi 7,8
Gerilim araligi OV-+24V
Mutlak maksimum uygulanan 30V Giris / Cikis modu segimi,
gerilim Dijital girig / ¢ikig 2 hedef / kaynak, evirme, lojik 4,5
Lojik Esigi 10Vi5V secimi
SIL3 ve PL e'ye iligkin devre disi
birakma algak durum maksimum |5V Réle 1 Kaynak, evirme 41,42
gerilimi
Empedans 15 V'ta >4 mA, IEC 61131-2 standardina Strlich Etkinlestirme

P gore, tip 1, 3,3 kQ (GUVENLIMOMENT 2 11,13
SIL3 ve PL e'ye iligkin devre disi KAPAMA)
birakma algak durum maksimum 0,5 mA
akimi +24 V Kullanici gikisi 1 Kaynak, evirme 2
Yanit siiresi Nominal: 8 ms

Maksimum: 20 ms 0V ortak 5 1, 3,6,

GUVENLT MOMENT KAPAMA Tonksiyonu, gavennikie igi uygulamalarda 10,12
siriictiniin motorda ¢ok yiiksek bitinliik seviyesine sahip bir moment . .
olusturmasini énlemek igin kullanilabilir. Komple sistemin, ilgili gtivenlik +24 V Harici girig 1 Hedef, evirme 9
standartlarina gore emniyetli ve dogru sekilde tasarlanmis olmasini saglamak,
sistem tasarimcisinin sorumlulugundadir. GUVENLI MOMENT KAPAMA Anahtar:

fonksiyonu istenmiyorsa, bu terminal sirlicli etkinlestirmede kullanilir.

Terminal / fonksiyon tarafindan kontrol edilen

Hedef parametre: parametreyi belirtir

Role baglantilan

Kaynak parametre: Terminal tarafindan g¢ikartilan parametreyi belirtir

Varsayilan fonksiyon Siriicii Saghklh gostergesi

Dijital, terminalin igletim modunu belirtir,
or. pozitif / negatif lojik (Strlci Etkilestirme
terminali pozitif lojikte sabittir), agik kollektor.

Mod parametresi:

240 Vac, asiri gerilimde kurulum

Kontak gerilimi degeri kategori Il

2AAC240V
4 ADC 30V direng gosteren yik
0,5 ADC 30 V enduktif yiik (L/R = 40 ms)

Maksimum kontak akim degeri

Tavsiye edilen minimum kontak

akim degeri 12V 100 mA

Kontak tirt Normalde agik

Gl¢ uygulandiginda ve suriict saglikl

Varsayilan kontak durumu oldugunda kapahdir

Tum dijital terminal fonksiyonlari (réle dahil) meni 8'de programlanabilir.

Sadece basit yalitimla (tek yalitim) kontrol devreleri surtict
icerisindeki gli¢ devrelerinden ayrilir. Montaji yapan kisi,
harici kontrol devrelerinin, insan temasindan kaginmak
v Uzere AC glic kaynagi geriliminde kullaniimak lzere
siniflandirilan en az bir yalitim katmani ile

(tamamlayici yahtim) yalitildigindan emin olmahdir.

Kontrol devreleri Ekstra Guvenli Duslk Gerilim (SELV)

>k b

Glncelleme stresi 4 ms gibi siniflandirilan diger devrelere baglanmigsa (6r. bir
kisisel bilgisayara), SELV siniflandiriimasini saglamak tizere
M7 ilave yalitim bariyeri dahil edilmelidir.
ov Herhangi bir dijital giris (slriicl etkinlestirme girisi dahil)
+24 Vdc end(iktif yiikler ile paralel olarak baglanmigsa (ér. kontaktor
Boy 6 veya motor freni), yiikiin bobininde uygun bastirma (6r. diyot
Nominal isletim gerflimi 24.0 Vdc v?ya varist(.).r) kuIIamImahdlr:. E"g(?r ?astlur.ma k.u.llanl.lmaz ise,
Minimum sGreKii isietim gerimi 8.6 Vdo yuksek gerilim sigcramalari suru.(?unun dijital giriglerinde ve
_ N — I cikigslarinda hasara sebep olabilir.
Maksimum surekli igletim gerilimi 28,0 vdc
Minimum baglatma gerilimi 18,4 Vdc Lojik alginin kullanilacak kontrol devresi icin dogru
Maksimum gu¢ kaynagi gereksinimi 40w oldugundan emin olun. Yanls lojik algi motorun beklenmedik
Tavsiye edilen sigorta 50 Vdc'de 4 A bir anda baslatiimasina sebep olabilir.
[Boy 7 - 10 Pozitif lojik surlicii igin varsayilan durumdur.
Nominal igletim gerilimi 24,0 Vdc
Minimum surekli igletim gerilimi 19,2 Vdc NOT
. R . 30 Vdc (IEC), Co S ..

Maksimum stirekli isletim gerilimi 26 Vdc (UL) Motor kablosu icerisinden gegen herhangi bir sinyal kablosu (6r. motor

__ ___ termistoru, motor freni) kablo kapasitansi araciliiyla daha genis darbe
Minimum baslatma gerilimi 21,6 Vdo akimi alir. Bu giriiltii akiminin kontrol sistemi boyunca dagiimasina
Maksimum gii¢ kaynagr gereksinimi 60 W engel olmak igin bu sinyal kablolari ekrani motor kablosu gikisina yakin
Tavsiye edilen sigorta 50 Vdc'de 4 A topraklamaya baglanmalidir.
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NOT
GUVENLI TORK KAPAMA siiriicii etkinlestirme terminali, sadece bir

pozitif lojik girisidir. Giris Lojik Polaritesi (08.029) ayarindan etkilenmez.

Sekil 6-29  Varsayilan terminal fonksiyonlari

41 42

I
o i®®®®®®®®®®®®® ISS
1 13

0V ortak

Sl 1]
+24 V ®<
0V ortak @

Dijital Cikis 1 -<
Dijital Cikis 2
Sl 5]«
0V ortak @n
Sl7»
Geri galistir $—— ->
+24 V @n
0 V ortak
— IS0
GUVENLiI MOMENT Sl
KAPAMA Girisi 1* | Q[ 11]»

0V ortak
. . —_—Q)]12
GUVENLI MOMENT @.

KAPAMA Girisi 22— IQY13]»

ileri calistir

e i)« Rote
Surtict SAGLIKLI Ql+2 (Asiri gerilim
kategorisi Il)

6.12.4 Unidrive M702 kontrol terminali 6zellikleri

0 V ortak

Fonksiyon

Tium harici cihazlar igin ortak
baglanti

- +24 V kullanici ¢ikisi (segilebilir)

Terminal 2 varsayilan
fonksiyon

+24 V kullanici ¢ikigi

Programlanabilirlik

Kaynak Pr 08.028 ve kaynak evirme
Pr 08.018 olarak ayarlanarak dérdiinctu
dijital ¢ikis (yalnizca pozitif lojik) olarak
gorev yapacak sekilde acilabilir veya
kapatilabilir

Nominal ¢ikis akimi

100 mA

Maksimum c¢ikis akimi

100 mA
200 mA (tim Dijital 1/0 dahil toplam)

Koruma

Akim limiti ve trip

Ornek / glincelleme siiresi

Cikis olarak ayarlandiginda 2 ms (gikis
yalnizca yavassa kaynak parametrenin
guincelleme hizinda degisir)

0 V ortak
. Tum harici cihazlar igin ortak
Fonksiyon -
baglanti
Dijital Cikis 1
Dijital Cikis 2

Terminal 4 varsayilan
fonksiyon

SIFIR HIZDA cikigi

Terminal 5 varsayilan
fonksiyon

Tip

Pozitif lojik gerilim kaynag gikislari

Giris /gikis mod kontrol...

Pr 08.031, Pr 08.032

Giris olarak galigma

Lojik mod kontrolu...

Pr 08.029

Mutlak maksimum uygulanan
gerilim arahg:

-83V-+30V

* GUVENLI TORK KAPAMA / Siiriicii etkinlestirme terminali, sadece bir
pozitif lojik girisidir.

Empedans

15V >2 mA, IEC 61131-2 standardina
gore, tip 1, 6,6 kQ

Giris esikleri

10 V 0,8 V IEC 61131-2 standardina gére,
tip 1

Cikis olarak igletim

Nominal maksimum ¢ikis akimi

100 mA (DIO1 ve 2 birlesik)

Maksimum ¢ikis akimi

100 mA
200 mA (tuim Dijital 1/O dahil toplam)

Tim modeller igin ortak

Gerilim arahigi

0Vila+24V

Ornek / Giincelleme siiresi

2 ps (cikis yalnizca kaynak parametrenin
guincelleme hizinda degisir)

0 V ortak

Fonksiyon

Tim harici cihazlar igin ortak
baglanti

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
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Giris Uriin bilgileri

Sistem konfigiirasyonu Mekanik Kurulum

YA Dijital Girig 4

GUVENLI MOMENT KAPAMA fonksiyon girisi 1 (siiriicii

3 Dijital Girig 5

etkinlestirme)

Terminal 7 varsayilan
fonksiyon

ILERI GALISTIRMA girisi

GUVENLI MOMENT KAPAMA fonksiyon girisi 2 (siiriicii
etkinlestirme)

Terminal 8 varsayilan

GERI GALISTIRMA girisi

Tip Sadece dijital giris igin poZitif 10Jik

gerilim arahgi

fonksiyon Gerilim araligi 0V-+24V
Tip Negatif veya pozitif lojik dijital girigleri Mutlak maksimum uygulanan 30V
Lojik mod kontrold... Pr 08.029 gerilim
Gerilim araligi 0V-+24V Lojik Esigi 10Vi5V
i SIL3 ve PL e’ye iligkin devre digi
Mutlak maksimum uygulanan 3V-+30V Yy

birakma algak durum maksimum |5V

Jlimi
15V >2 mA, IEC 61131-2 standardina gore, gerfim
Empedans tio 1. 6.6 kQ 15 V'ta >4 mA, IEC 61131-2 standardina
Ip 1,0, Empedans gére, tip 1, 3,3 kQ
o 10 V 0,8 V IEC 61131-2 standardina gore, — L
Girig esikleri SIL3 ve PL e'ye iligkin devre disi

tip 1

Ornek / Giincelleme siiresi

Pr 06.035 veya Pr 06.036 hedefleri ile giris
olarak ayarlandiginda 250 ps. Pr 06.029
hedefi ile giris olarak ayarlandiginda 600 ps.

TUm diger durumlarda 2 ms.

birakma algak durum maksimum 0,5 mA
akimi
Yanit siresi Nominal: 8 ms

Maksimum: 20 ms

GUVENLI MOMENT KAPAMA fonksiyonu, glvenlikle ilgili uygulamalarda
sUricliniin motorda gok yliksek butiinlik seviyesine sahip bir moment
olusturmasini énlemek igin kullanilabilir. Komple sistemin, ilgili gtvenlik

- +24 V harici girig

standartlarina gore emniyetli ve dogru sekilde tasarlanmis olmasini saglamak,
sistem tasarimcisinin sorumlulugundadir. GUVENLI MOMENT KAPATMA

Fonksiyon

Kontrol devresini glic kademesine

besleme yapmadan besleme

fonksiyonu istenmiyorsa, bu terminaller sirlcu etkinlestirmede kullanilir.

Daha fazla bilgi i¢in bkz. kisim , sayfa 87.

Programlanabilirlik

Harici 24 Vdc kullanildiginda dijital giris

olarak kullanilabilir

Role baglantilar

Ornek / Guincelleme siiresi 2ms Varsayilan fonksiyon Siiriicii Saghkh gostergesi
K K gerilimi degeri 240 Vac, asiri gerilimde kurulum
Nominal gerilim +24,0 Vdc ontak gerilimi degeri kategori Il
- T A 2 AAC 240V
Minimum sirekli isletim gerilimi +19,2 Vde Maksimum kontak akim degeri 4 ADC 30 V direng gdsteren yiik
- L . 0,5 ADC 30 V endiiktif ylik (L/R = 40 ms)
Maksimum surekli igletim gerilimi +28,0 Vdc . . —
Tavsiye edilen minimum kontak 12V 100 mA
Minimum baslatma gerilimi 21,6 Vdc akim degeri
Kontak turi Normalde agik
Onerilen giig kaynagi 40 W 24 Vdc nominal Gl uygulandiginda ve surtcl sagliklh
Varsayilan kontak durumu oldugunda kapalidir
Tavsiye edilen sigorta 3 A, 50 Vdc

Glncelleme suresi 4 ms

n 0 V ortak

oV
Fonksi Tim harici cihazlar icin ortak +24 Vdc
onkslyon baglanti Boy 6
Nominal igletim gerilimi 24,0 Vdc
Minimum surekli igletim gerilimi 18,6 Vdc
0V ortak Maksimum stirekli igletim gerilimi 28,0 Vdc
Minimum basglatma gerilimi 18,4 Vdc
Fonksiyon Zu[r; ha:ru;l cihazlar i¢in ortak Maksl|mum.gug I.<aynag| gereksinimi 40 W ’
aglant Tavsiye edilen sigorta 50 Vdc'de 4 A
Boy 7 - 10
Nominal igletim gerilimi 24,0 Vdc
Minimum surekli igletim gerilimi 19,2 Vdc
. T - 30 Vdc (IEC),
Maksimum surekli isletim gerilimi 26 Vdc (UL)
Minimum baglatma gerilimi 21,6 Vdc
Maksimum gui¢ kaynagi gereksinimi 60 W
Tavsiye edilen sigorta 50 Vdc'de 4 A
Bir ariza sirasinda yangin tehlikesini dnlemek igin,
réle devresine bir sigorta veya asiri gerilim koruyucusu
takilmaldir.
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6.13 M70X Konum geribesleme

baglantilan

Asagidaki iglevler surtcudeki 15 pinli yiksek yogunluklu D tipi konnektor
ile saglanir:

+ Iki konumlu geribesleme arabirimi (P1 ve P2).

» Bir kodlayici similasyon gikigl.

+ Iki dondurma tetikleyici girisi (isaretleyici girisleri).

»  Bir termistor girisi.

P1 konum arayizu her zaman mevcuttur, ancak P2 konum araytzundn
ve enkoder similasyon gikisinin varli§i Tablo 6-28’de gosterildigi gibi P1
konum arayuzunde kullanilan konum geribesleme cihazina baghdir.

6.13.1
Sekil 6-30

Konum geribesleme konnektoériiniin yeri

Konum geribeslemesinin yeri

6.13.2 Uyumlu konum geribesleme cihazlari

Tablo 6-26  P1 konum arayiiziinde desteklenen geribesleme
cihazlari
Enkoder tipi Pr 3.038 ayari

isaret darbesi olan veya olmayan dért kanalli
artimh enkoderler

AB (0)

isaret darbesi olan veya olmayan kalici miknatisli
motorlarin mutlak konumu igin UVW komutasyon
sinyallerine sahip dort kanalli artimli enkoderler

AB Servo (3)

isaret darbesi olan veya olmayan ileri / geri artimli

5 1
10 6
15 1"

Surtci kodlayici konnektdru
Disi 15 yollu D tip

enkoderler FR(2)
isaret darbesi olan veya olmayan kalici miknatisli
motorlarin mutlak konumu igin UVW komutasyon FR Servo (5)
sinyallerine sahip ileri / geri artimli enkoderler
isaret darbesi olan veya olmayan frekans ve yon

FD (1)
artimli enkoderler
isaret darbesi olan veya olmayan kalici miknatisli
motorlarin mutlak konumu igin UVW komutasyon FD Servo (4)
sinyallerine sahip frekans ve yon artimli enkoderler
Sincos artimli enkoderler SC (6)

Komutasyon sinyalli sincos artimli

SC Servo (12)

Mutlak konum i¢in EnDat iletisimli Heidenhain
sincos enkoderler

SC EnDat (9)

(su anda desteklenmemektedir)

Mutlak konum igin Hiperface iletisimli Stegmann SC Hiperface
sincos enkoderler (7)
Mutlak konum igin SSI iletisimli sincos enkoderler SC SSI (1)
Tek sinus ve cosinis sinyallerinden mutlak SC SC (15)
konumlu sincos artimli

SSI enkoderler (Gri kod veya ikili) SSI (10)
EnDat yalnizca iletisim enkoderleri EnDat (8)
BiSS yalnizca iletisim enkoderleri BISS (13)

Cozicu

Coziicii (14)

UVW yalnizca iletisim enkoderleri*
(su anda desteklenmemektedir)

Yalnizca
komutasyon
(16)

* Bu geribildirim cihazi, ¢ok disuk ¢ézunurliklu geribildirim saglar ve
yuksek performans seviyesi gerektiren uygulamalarda kullanilmamalidir

Tablo 6-27 P2 konum arayiiziinde desteklenen geribesleme
cihazlar
Enkoder tipi Pr 3.138 ayarn
Isaret darbesi olan veya olmayan dért kanalli artimli
AB (1)
enkoderler
isaret darbesi olan veya olmayan frekans ve yén
FD (2)
artimh enkoderler
isaret darbesi olan veya olmayan ileri / geri artimli
FR (3)
enkoderler
EnDat yalnizca iletigsim enkoderleri EnDat (4)
SSI enkoderler (Gri kod veya ikili) SSI (5)
BiSS yalnizca iletisim enkoderleri BISS (6)

(su anda desteklenmemektedir)

Tablo 6-28'de P1 ve P2 konum arayuzlerine baglanan geribesleme
cihazi tiplerinin olasi kombinasyonlari ve enkoder simulasyon ¢ikisinin

kullanilabilirlik durumu gosterilmektedir.

Unidrive M Moduler Kurulum Kilavuzu
Yayin No: 2
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Tablo 6-28 P2 konum geribesleme arayiizii ve enkoder
simiilasyon c¢ikisinin kullanilabilirligi

Fonksiyonlar
P1 konum P1 Konum Kodlayici
geribesleme arabirimi | geribesleme arayiizii | Simiilasyon Cikisi
AB Servo
FD Servo
FR Servo L s
SC Servo Hicbiri Hicbiri
SC SC
Yalnizca komutasyon
AB
FD AB, FD, FR Higbiri
EnDat, BiSS, SSI
FR
SC
Cozicu Higbiri Tam
SC Hiperface
AB, FD, FR
(Z isaret darbesi girisi
yok) Highbiri
SC EnDat EnDat, BiSS, SS1
SC SSI o
( dondurma girisi ile)
Higbiri Z. |§§ret darbesi
girisi yok
AB, FD, FR Higbiri
EnDat EnDat, BiSS, SSI ¢
BiSS Higbiri Tam
SSI i i
EnDat, BiSS, SS Z isaret darbesi
girigi yok

Konum geribesleme aray(zlerinin ve 15 uglu D tipindeki enkoder
simulasyon ¢ikisinin 6nceligi en yuksek 6ncelikten en disuk 6ncelige
dogru asagidaki sirada atanir.

* P1 konum arayizi (en yuksek)
* Enkoder simllasyon ¢ikisi
* P2 konum arayiizl (en dusuk)

Ornegin, P1 konum arayiiziinde kullanim igin AB Servo tipi bir konum
geribesleme cihazi segildiyse hem enkoder simulasyon ¢ikisi hem de P2
konum arayuzu kullanilamaz, ¢iinkl bu cihaz 15 uglu D tipi konnektérin
tim baglantilarini kullanir. Ayrica, P1 konum araytziinde kullanim icin
AB tipi bir konum geribesleme cihazi segildiyse ve Pr 03.085 enkoder
simulasyon ¢ikigi icin gecerli bir kaynada ayarlandiysa P2 konum
arayUzi kullanilamaz.

P1 konum araytzinde kullanilan cihaz tipine baglh olarak, enkoder
simulasyon c¢ikisi isaret darbesi ¢ikisini destekleyemeyebilir (6r. SC
EnDat veya SC SSI cihaz tipleri). Pr 03.086 cikisin devre disi olup
olmadigini, isaret darbesi bulunup bulunmadigini veya tam enkoder
simulasyonu kullanilip kullanilamayacagini belirtecek sekilde enkoder
similasyon ¢ikisinin durumunu gosterir.

NOT

P1 ve P2 konum arayuzleri ile enkoder simllasyon ¢ikisi birlikte
kullanilirken, P2 konum araylzi 15 uglu D tipi konnektordeki alternatif
baglantilari kullanir. Pr 03.172 P2 konum araytzinin durumunu ve P2
konum arayiizii igin alternatif baglantilar kullanilip kullaniimadigini
gOsterir.
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6.13.3 Konum geribesleme baglantisinin ayrintilar

Tablo 6-29  P1 Konum geribesleme baglantisinin ayrintilari

[ P1 konum Baglantilar

geribesleme
;:aot;.r(l)?sl 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1" 12 13 | 14 | 15

AB (0) A A\ B B\ z Z\

FD (1) F F\ D D\ z 2\

FR (2) F F\ R R\ z 2\

AB Servo (3) A A\ B B\ 4 2\ U\ W\ W WA

FD Servo (4) F F\ D D\ z 2\ u U\ W\ W WA

FR Servo (5) F F\ R R\ z 2\ U\ W\ W WA

SC(6) (Cﬁs) (C/;\>\s\) (S?n) (Sl?r:\) z 2

SC Hiperface (7) Cos Cosref Sin Sinref | DATA DATA\

EnDat (8) DATA DATA\ CLK CLK\ | Dondur | Dondur\ + |lov| Th
SC EnDat (9) A Al B B\ DATA | DATA\ CLK CLK\

SSI (10) DATA | DATA\ CLK CLK\ | Dondur | Dondur\

SC ssi (1) (Cﬁs) (CQL\) (Sl?n) (S?r:\) DATA | DATA\ CLK | CLK\

SC Servo (12) (C’gs) (C/;\)\s\) (S?n) (Sl?r:\) z 2\ U U\ \ W\ W WA

BiSS (13) DATA | DATA\ CLK CLK\ | Dondur | Dondun\

Resolver (14) CosH | CoslL SinH | SinL | RefH Ref L

SC SC (15) (C?)s) (C?)\s\) (S?n) (S?r\ﬂ) z 2\ c'| o' | D*2 | D\*2 | Dondur2 | Dondur2\

I?)Irr:lljt(:fsyon (16) U g B vww W

*1 - Devir basina bir siniis dalgasi

*2 - Devir basina bir cosinus dalgasi

Gri renkli hiicreler P2 konum geribesleme baglantilari veya similasyonlu kodlayici gikiglarina yéneliktir.

NOT

Terminal 5 ve 6’deki Dondur ve Dondur\ Dondurma girisi 1 igindir. Terminal 11 ve 12’deki Dondur2 ve Dondur2\ Dondurma girisi 2 igindir.
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Tablo 6-30 P2 Konum geribesleme ve enkoder simiilasyon ¢ikis baglantisi ayrintilari

P1. konum P1_Konum Kodlayici Baglantilar
geribesleme geribesleme L
. e Simiilasyon
arayuzu arayuzu Q|k|§| 5 6 7 8 9 10 1" 12
Pr 03.038 Pr 03.138
AB (1) A A\ B B\ z 2\
FD (2) F F\ D D\ Z Z\
FR(3 Devre Dig*’ F F\ R R\ z 2\
AB (0) @) e
FD (1) EnDat (4)
FR (2) SSI (5) DATA DATA\ CLK CLK\ Dondur2 | Dondur2\
SC Hiperface (7) AB Asim Asim\ Bsim Bsim\ Zsim Zsim\
Resolver (14)
FD Fsim Fsim\ Dsim Dsim\ Zsim Zsim\
Higbiri (0)
FR Fsim Fsim\ Rsim Rsim\ Zsim Zsim\
SSI DATAsIm DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\
AB (1) A A\ B B\
FD (2) F F\ D D\
FR(3) Devre Disi*' F F\ R R\
EnDat (4)
SC EnDat (9) SSI (5) DATA DATA\ CLK CLK\
SC SSI (1) BiSS (6)
AB Asim Asim\ Bsim Bsim\
FD Fsim Fsim\ Dsim Dsim\
Higbiri (0)
FR Fsim Fsim\ Rsim Rsim\
SSI DATAsIm DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\
AB (1) A A\ B B\ z Z\
FD (2) F F\ D D\ Z Z\
FR(3) Devre Disi*' F F\ R R\ z 2\
EnDat (4)
EnDat (8) SSI (5) DATA DATA\ CLK CLK\ Dondur2 | Dondur2\
SSI (10) BiSS (6)
BiSS (13) - - - - - -
AB Asim Asim\ Bsim Bsim\ Zsim Zsim\
FD Fsim Fsim\ Dsim Dsim\ Zsim Zsim\
Higbiri (0)
FR Fsim Fsim\ Rsim Rsim\ Zsim Zsim\
SSI DATAsIm DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\
EnDat (8) AB DATA DATA\ Asim Asim\ Bsim Bsim\ CLK CLK\
SSI (10) EnDat (4) FD DATA | DATA\ Fsim Fsim\ Dsim Dsim\ CLK CLK\
BiSS (13) SSI (5)
(Dondurma girisi BiSS (6) FR DATA DATA\ Fsim Fsim\ Rsim Rsim\ CLK CLK\
olmadan) ssl DATA | DATA\ | DATAsim | DATAsim\ | CLKsim | CLKsim\ | CLK CLK\

" Pr 03.085 sifir olarak ayarlandiginda enkoder similasyon ¢ikisi devre digidir.
NOT

Sonlandirma direncleri P2 konum arayuzinde her zaman etkindir. P2 konum araytziinde AB, FD veya FR konum geribesleme cihaz turleri
kullanildiginda, kablo kopma algilamasi yapilamaz.
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6.13.4 Konum geribesleme terminali 6zellikleri

A,F, Cosref, Veri, Cos H

A\,F\ Cosref\, Veri\, Cos L

AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo (4), FR Servo (5)

L3 B, D, R Sinref, Saat, Sin H

'l B\, D\, R\, Sinref\, Saat\, Sin L

AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo (4), FR Servo (5)

Tip

EIA 485 diferansiyel alicilar

Tip

EIA 485 diferansiyel alicilar

Maksimum giris frekansi

500 kHz

Maksimum giris frekansi

500 kHz

Sebeke yuklenmesi

Sebeke yiiklenmesi

Sebeke sonlandirma bilesenleri

120 Q (degistirilebilir)

Sebeke sonlandirma bilesenleri

120 Q (degistirilebilir)

Ortak galisma modu arahgi

TV-+12V

Ortak galisma modu arahgi

7TV-+12V

SC Hiperface (7), SC EnDat (9), SC SSI (
SC SC (15)

11), SC Servo (12),

SC Hiperface (7), SC EnDat (9), SC SSI (
SC SC (15)

11), SC Servo (12),

Tip

Diferansiyel gerilim

Tip

Diferansiyel gerilim

Maksimum Sinyal seviyesi

Tepeden tepeye 1,25 V
(sinref'e gore sin ve cosrefe
gore cos)

Maksimum Sinyal seviyesi

Tepeden tepeye 1,25V
(sinref'e gore sin ve cosrefe
gobre cos)

Maksimum giris frekansi

Bkz. Tablo

Maksimum giris frekansi

Bkz. Tablo

Maksimum uygulanan diferansiyel gerilim ve
ortak mod gerilimi arahgi

4V

Maksimum uygulanan diferansiyel gerilim ve
ortak mod gerilimi arahg:

HV

Goziindirliik: Sinus dalgasi frekansi 500 kHz'e ka
frekansta ¢ozlinlrluk azalir. Tablo farkl frekansla

dar olabilir, ancak yulksek
rda enterpolasyonlu bilgi biti

sayisini ve surlicti enkoder portundaki farkli gerilim seviyelerini gdstermektedir

Goziiniirliik: Sinus dalgasi frekansi 500 kHz’e ka

dar olabilir, ancak yuksek

frekansta ¢6ziinlrllk azalir. Tablo Farkli frekanslarda enterpolasyonlu bilgi biti
sayisini ve suricl enkoder portundaki farkli gerilim seviyelerini gésterir

EnDat (8), SSI (10), BISS (13)

EnDat (8), SSI (10), BISS (13)

Tip

EIA 485 diferansiyel alicilar

Tip

EIA 485 diferansiyel alicilar

Maksimum giris frekansi

4 MHz

Maksimum giris frekansi

4 MHz

Sebeke ylklenmesi

Sebeke yluklenmesi

Sebeke sonlandirma bilesenleri

120 Q (degistirilebilir)

Sebeke sonlandirma bilesenleri

120 Q (degistirilebilir)

Ortak galisma modu arahgi

TV-+12V

Ortak galisma modu arahgi

7TV-+12V

Resolver (14)

Resolver (14)

Tip 2 Vrms siniizoidal sinyal Tip 2 Vrms siniizoidal sinyal
Calisma Frekansi 6 -8 kHz Galigma Frekansi 6 — 8 kHz

Giris gerilimi 0,6 Vrms Girig gerilimi 0,6 Vrms

Tiimii igin Ortak Tiimii igin Ortak

0 V'a gére mutlak maksimum uygulanan gerilim [-9V - 14 V 0 V'a gére mutlak maksimum uygulanan gerilim -9V -14V
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Z, Veri, Dondur, Ref H

Z\, Veri\, Dondur\, Ref L

AB (0), FD (1), FR (2), AB Servo (3), FD Servo (4), FR Servo (5),
SC SC (15)

yAl U, C, Kullaniimiyor, Kullaniimiyor

3l U\, C\, Kullaniimiyor, Kullaniimiyor

AB Servo (3), FD Servo (4), FR Servo (5), SC Servo (12)

Tip EIA 485 diferansiyel alicilar

Tip EIA 485 diferansiyel alicilar

Maksimum giris frekansi 512 kHz

Maksimum giris frekansi 512 kHz

Sebeke yiklenmesi

Sebeke ylklenmesi

Sebeke sonlandirma bilesenleri

120 Q (degistirilebilir)

Sebeke sonlandirma bilesenleri

120 Q (degistirilebilir)

Ortak galisma modu arahigi

TV-+12V

SC Hiperface (7), SC EnDat (9), SC SSI (11), SC Servo (12)

Tip EIA 485 diferansiyel alicilar

Ortak galisma modu arahgi -TV-+12V
SC SC (15)
Tip Diferansiyel gerilim

Maksimum giris frekansi 4 MHz

Tepeden tepeye 1,25 V

Maksimum Sinyal seviyesi (sinref’e gore sin ve cosrefe

Sebeke yiklenmesi

gore cos)

Sebeke ylklenmesi

Maksimum giris frekansi Bkz. Tablo
Sebeke sonlandirma bilesenleri 120 Q (degistirilebilir)

Maksimum uygulanan diferansiyel gerilim ve Ry
Ortak galisma modu araligi STV-+12V ortak mod gerilimi aralig -
EnDat (8), SSI (10), BiSS (13) EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)
Tip EIA 485 diferansiyel alicilar Kullaniimiyor
Maksimum girig frekansi 4 MHz Resolver (14)

Kullaniimiyor

Sebeke sonlandirma bilesenleri 120 Q (degistirilebilir)

Tiimii igin Ortak

Ortak galisma modu arahi@i STV-+12V 0 V’a gore mutlak maksimum uygulanan gerilim |-9V - 14V
Resolver (14)
Tip Diferansiyel gerilim V, D, Kullanilmiyor, Kullaniimiyor
Nominal gerilim ggn;?/?;asmna bagli olarak V\, D\, Kullaniimiyor, Kullaniimiyor

AB Serv FD Servo (4), FR Serv rvo (12
Galigma frekansi 6 -8 kHz Servo 3), Servo (4), Servo (5), SC Servo (12)

Sebeke ylklenmesi

Tip EIA 485 diferansiyel alicilar

Tiimii igin Ortak

Maksimum giris frekansi 512 kHz

0 V'a gére mutlak maksimum uygulanan gerilim |-9V - 14V

Sebeke yiklenmesi

Sebeke sonlandirma bilesenleri 120 Q (degistirilebilir)

Ortak galisma modu arahgi -7TV-+12V
SC SC (15)
Tip Diferansiyel gerilim

Tepeden tepeye 1,25 V

Maksimum Sinyal seviyesi (sinref'e gore sin ve cosrefe

gore cos)
Maksimum giris frekansi Bkz. Tablo
Maksimum uygulanan diferansiyel gerilim ve AV

ortak mod gerilimi arahgi

EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)

Kullaniimiyor

Resolver (14)

Kullaniimiyor

Tiimii igin Ortak

0 V'a gére mutlak maksimum uygulanan gerilim |-9V - 14V
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W, Saat, Kullanilmiyor, Kullaniimiyor

W\, Saat\, Kullaniimiyor, Kullaniimiyor

AB Servo (3), FD Servo (4), FR Servo (5), SC Servo (12)

Tip EIA 485 diferansiyel alicilar

Sincos enkoder ¢oziinirlugu

Sinus dalgasi frekansi 500 kHz'e kadar olabilir, ancak yiiksek frekansta
¢Ozunurlik azalir. Tablo farkli frekanslarda enterpolasyonlu bilgi biti
sayisini ve surucu enkoder portundaki farkli gerilim seviyelerini
gOstermektedir. Devir basina toplam ¢ézinurlik ELPR arti
enterpolasyonlu bilgi bitlerinin sayisidir. 11 bit enterpolasyonlu bilgi elde
etmek mimkiin oldugu halde, nominal tasarim degeri 10 bittir. Frekans

Maksimum giris frekansi 512 kHz ve gerilim seviyesine gére geribesleme ¢éziniirligi
Sebeke yiiklenmesi Gerilim/
1kHz | 5 kHz | 50 kHz | 100 kHz | 200 kHz | 500 kHz
Sebeke sonlandirma bilegenleri 120 Q (degistirilebilir) Frekans
Ortak galisma modu arahgi -TV-+12V 1.2 i L 10 10 9 8
1,0 11 11 10 9 9 7
SC EnDat (9), SC SSI (11) 08 0 10 0 9 8 7
Tip Diferansiyel gerilim 0.6 10 10 9 9 8 7
Maksimum Sinyal seviyesi Tepeden tepfeye 1 25V (sinrefe gore 0.4 9 9 9 8 7 6
sin ve cosref'e gore cos)
Maksimum giris frekansi Bkz. Tablo
Maksimum uygulanan diferansiyel gerilim
P y +4V
ve ortak mod gerilimi arahgi
EnDat (8), SSI (10), BiSS (13)
Kullaniimiyor
Resolver (14)
Kullaniimiyor
Tiimii igin Ortak
0 V_e_i gére mutlak maksimum uygulanan 9V-14V
gerilim
Tium Geribesleme tiirleri igin ortak
Geribesleme cihazi beslemesi
Besleme gerilimi 515V +%2, 8 V £%5 veya 15V +%5
. 5V ve 8 Vigin 300 mA
Maksimum ¢ikis akimi 15V igin 200 mA
Terminal 13’teki gerilim Pr 03.036 tarafindan kontrol edilir. Bu parametrenin
varsayilani 5 V'tur (0), ancak bu parametre 8 V (1) veya 15V (2)
olarak ayarlanabilir. Enkoder gerilimini, kodlayici igin asiri yiksek ayarlamak,
geribesleme cihazina hasar verebilir.
Enkoderden alinan gikislar 5 V'tan yiksekse sonlandirma direncleri devre digi
birakilmalidir.
n 0V Ortak
Motor termistor girigi
Termistor tipi P71 Termistér Tipi (03.118) bélumiinde segilir.
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